
Advanced Air Mobility Dictionary  1 RTH 

Advanced Air Mobility  

Dictionary  

 

 

 

 

! ÇÌÏÓÓÁÒÙ ÏÆ ÔÅÒÍÓȟ ÁÂÂÒÅÖÉÁÔÉÏÎÓȟ ÁÃÒÏÎÙÍÓȟ ÉÎÆÏÇÒÁÐÈÉÃÓ ÁÎÄ 
ÓÌÁÎÇ ÒÅÌÁÔÅÄ ÔÏ Å64/,ȟ 5!-ȟ ÁÎÄ 5!3 ÁÖÉÁÔÉÏÎ 

 
Updated December 18, 2021  

 



Advanced Air Mobility Dictionary  2 RTH 

Abbreviations  .................. 3 

Glossary  .......................... 9 

Infographics  .................. 40 

Slang ............................. 52 

Table of Contents  



Advanced Air Mobility Dictionary  3 RTH 

AAM 

!ÄÖÁÎÃÅÄ !ÅÒÉÁÌȾ!ÉÒ -ÏÂÉÌÉÔÙ 
 

AC 

!ÄÖÉÓÏÒÙ #ÉÒÃÕÌÁÒ ɏ&!! ÁÎÄ 
)#!/ɐ 
 

ACAS 

ÁÉÒÂÏÒÎÅ ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ ÁÖÏÉÄÁÎÃÅ 
ÓÙÓÔÅÍ 
 

ACR 

!ÉÒÍÁÎ #ÅÒÔÉǢÃÁÔÉÏÎ 
2ÅÐÒÅÓÅÎÔÁÔÉÖÅ 
 

ADS-B 

!ÕÔÏÍÁÔÉÃ $ÅÐÅÎÄÅÎÔ 
3ÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅɂ"ÒÏÁÄÃÁÓÔ 
 

AFM 

ÁÉÒÃÒÁÆÔ ǨÉÇÈÔ ÍÁÎÕÁÌ 
 

AGL 

ÁÂÏÖÅ ÇÒÏÕÎÄ ÌÅÖÅÌ 
 

AGV 

ÁÕÔÏÎÏÍÏÕÓ ÇÒÏÕÎÄ ÖÅÈÉÃÌÅ 
 

AHJ 

ÁÕÔÈÏÒÉÔÙ ÈÁÖÉÎÇ ÊÕÒÉÓÄÉÃÔÉÏÎ 
 

AIP 

ÁÅÒÏÎÁÕÔÉÃÁÌ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ 
ÐÕÂÌÉÃÁÔÉÏÎ 
 

AIRAC 

ÁÅÒÏÎÁÕÔÉÃÁÌ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ 
ÒÅÇÕÌÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÃÏÎÔÒÏÌ 
 

AIS 

ÁÅÒÏÎÁÕÔÉÃÁÌ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ 
ÓÅÒÖÉÃÅ 
 

AIXM 

ÁÅÒÏÎÁÕÔÉÃÁÌ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ 
ÅØÃÈÁÎÇÅ ÍÏÄÅÌ 
 

ALFUS 

!ÕÔÏÎÏÍÙ ,ÅÖÅÌÓ &ÏÒ 
5ÎÍÁÎÎÅÄ 3ÙÓÔÅÍÓ 
 

ALT 

!ÌÔÉÔÕÄÅ 
 

ANS 

ÁÉÒ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ ÓÅÒÖÉÃÅ 
 

ANSP 

ÁÉÒ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ ÓÅÒÖÉÃÅ ÐÒÏÖÉÄÅÒ 
 

AP 

ÁÅÒÉÁÌ ÐÈÏÔÏÇÒÁÐÈÙ 
 

API 

ÁÐÐÌÉÃÁÔÉÏÎ ÐÒÏÇÒÁÍÍÉÎÇ 
ÉÎÔÅÒÆÁÃÅ 
 

ARF 

ÁÌÍÏÓÔ ÒÅÁÄÙ ÔÏ ǨÙ ɏÁÌÓÏ !24&ɐ 
 

ASM 

ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ 
 

ASTM AC377 F38 

!34- )ÎÔÅÒÎÁÔÉÏÎÁÌ !ÄÖÉÓÏÒÙ 
#ÏÍÍÉÔÔÅÅ ÏÎ 5ÎÍÁÎÎÅÄ 
!ÉÒÃÒÁÆÔ 3ÙÓÔÅÍÓ 
 

ATC 

ÁÉÒ ÔÒÁǣÃ ÃÏÎÔÒÏÌ 
 

ATM 

ÁÉÒ ÔÒÁǣÃ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ 
 

ATS 

!ÉÒ 4ÒÁǣÃ 3ÅÒÖÉÃÅ 
 

AUVSI 

!ÓÓÏÃÉÁÔÉÏÎ ÆÏÒ 5ÎÍÁÎÎÅÄ 
6ÅÈÉÃÌÅ 3ÙÓÔÅÍÓ )ÎÔÅÒÎÁÔÉÏÎÁÌ 
 

BASH 

ÂÉÒÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÔÒÉËÅ ÈÁÚÁÒÄ 
 

Baughmanõs 

"ÁÕÇÈÍÁÎȭÓ !ÖÉÁÔÉÏÎ 
$ÉÃÔÉÏÎÁÒÙ ÁÎÄ 2ÅÆÅÒÅÎÃÅ 'ÕÉÄÅ 
ɏÁÒÃÈÁÉÃɐ 
 

BCI 

ÂÒÁÉÎ-ÃÏÍÐÕÔÅÒ ÉÎÔÅÒÆÁÃÅ 
 

BLOS 

ÂÅÙÏÎÄ ÌÉÎÅ ÏÆ ÓÉÇÈÔ 

BNF 

ÂÉÎÄ ÁÎÄ ǨÙ 
 

BRLOS 

ÂÅÙÏÎÄ ÒÁÄÉÏ ÌÉÎÅ ÏÆ ÓÉÇÈÔ 
 

BVLOS 

ÂÅÙÏÎÄ ÖÉÓÕÁÌ ÌÉÎÅ ÏÆ ÓÉÇÈÔ 
 

BVR 

ÂÅÙÏÎÄ ÖÉÓÕÁÌ ÒÁÎÇÅ 
 

CAA 

ÃÉÖÉÌ ÁÖÉÁÔÉÏÎ ÁÕÔÈÏÒÉÔÙ 
 

CNS 

ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎÓȟ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ 
ÁÎÄ ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅ 
 

C-UAS 

ÃÏÕÎÔÅÒ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÓÙÓÔÅÍÓ 
 

C2 

#ÏÍÍÁÎÄ ÁÎÄ #ÏÎÔÒÏÌ 
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C2 Range 

#ÏÍÍÁÎÄ ÁÎÄ #ÏÎÔÒÏÌ 2ÁÎÇÅ 
 

CAA 

#ÉÖÉÌ !ÖÉÁÔÉÏÎ !ÕÔÈÏÒÉÔÙ 
 

CAP 722 

/ÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ 'ÕÉÄÁÎÃÅ ɏ5+ɐ 
 

CASA 

!ÕÓÔÒÁÌÉÁÎ #ÉÖÉÌ !ÖÉÁÔÉÏÎ 
3ÁÆÅÔÙ !ÇÅÎÃÙ 
 

CAT 

ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÁÉÒ ÔÒÁÎÓÐÏÒÔ 
 

CBR 

ÃÏÍÍÕÎÉÔÙ-ÂÁÓÅÄ ÒÕÌÅÓ 
 

CF 

ÃÁÒÂÏÎ ǢÂÅÒ 
 

CFI 

ÃÅÒÔÉǢÅÄ ǨÉÇÈÔ ÉÎÓÔÒÕÃÔÏÒ 
 

CFR 

#ÏÄÅ ÏÆ &ÅÄÅÒÁÌ 2ÅÇÕÌÁÔÉÏÎÓ 
 

CL 

#ÏÎÎÅÃÔÉÏÎÌÅÓÓ 
 

CNPC 

ÃÏÎÔÒÏÌ ÁÎÄ ÎÏÎ-ÐÁÙÌÏÁÄ 
ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎÓ 
 

CNSI 

ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎȟ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎȟ 
ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅȟ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ 
 

COA 

#ÅÒÔÉǢÃÁÔÅ ÏÆ !ÕÔÈÏÒÉÚÁÔÉÏÎ 
ɏÁÌÓÏ #ÅÒÔÉǢÃÁÔÅ ÏÆ 7ÁÉÖÅÒɐ 
 

CONOPS 

ÃÏÎÃÅÐÔ ÏÆ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ 
 

COTS 

ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ Ïǟ-ÔÈÅ-ÓÈÅÌÆ 
 

CPLA 

ÃÌÏÓÅ ÐÒÏØÉÍÉÔÙ ÌÏ× ÁÌÔÉÔÕÄÅ 
 

CS 

ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÔÁÔÉÏÎ 
 

CTOL 

ÃÏÎÖÅÎÔÉÏÎÁÌ ÔÁËÅ-Ïǟ ÁÎÄ 
ÌÁÎÄÉÎÇ 
 

C-UAS 

ÃÏÕÎÔÅÒ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÓÙÓÔÅÍÓ 
 

D&A / DAA 

ÄÅÔÅÃÔ ÁÎÄ ÁÖÏÉÄ 
 

DARPA 

$ÅÆÅÎÓÅ !ÄÖÁÎÃÅÄ 2ÅÓÅÁÒÃÈ 
0ÒÏÊÅÃÔÓ !ÇÅÎÃÙ 
 

DARPA ALIAS 

$ÅÆÅÎÓÅ !ÄÖÁÎÃÅÄ 2ÅÓÅÁÒÃÈ 
0ÒÏÊÅÃÔÓ !ÇÅÎÃÙ !ÉÒÃÒÅ× ,ÁÂÏÒ 
)Î-#ÏÃËÐÉÔ !ÕÔÏÍÁÔÉÏÎ 
3ÙÓÔÅÍ 
 

DPE 

ÄÅÓÉÇÎÁÔÅÄ ÐÉÌÏÔ ÅØÁÍÉÎÅÒ 
 

DSA 

ÄÅÔÅÃÔȟ ÓÅÎÓÅȟ ÁÎÄ ÁÖÏÉÄ 
 

DST 

ÄÅÃÉÓÉÏÎ ÓÕÐÐÏÒÔ ÔÏÏÌ 
 
 

EASA 

%ÕÒÏÐÅÁÎ 5ÎÉÏÎ !ÖÉÁÔÉÏÎ 
3ÁÆÅÔÙ !ÇÅÎÃÙ 
 

EC 

ÅÎÖÉÒÏÎÍÅÎÔ ÃÏÍÐÌÅØÉÔÙ 
 

EFB 

%ÌÅÃÔÒÏÎÉÃ &ÌÉÇÈÔ "ÁÇ 
 

E-ID 

ÅÌÅÃÔÒÏÎÉÃ ÉÄÅÎÔÉǢÃÁÔÉÏÎ 
 

EIS 

ÅÎÔÒÙ ÉÎÔÏ ÓÅÒÖÉÃÅ 
 

ELOS 
ÅÌÅÃÔÒÏÎÉÃ ÌÉÎÅ ÏÆ ÓÉÇÈÔ 
 

EMI 

ÅÌÅÃÔÒÏÍÁÇÎÅÔÉÃ ÉÎÔÅÒÆÅÒÅÎÃÅ 
 

EO/IR 

ÅÌÅÃÔÒÏ-ÏÐÔÉÃ Ⱦ ÉÎÆÒÁÒÅÄ 
 

EP 

ÅØÔÅÒÎÁÌ ÐÉÌÏÔ 
 

ESC 

ÅÌÅÃÔÒÏÎÉÃ ÓÐÅÅÄ ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÒ 
 

ETA 

ÅÓÔÉÍÁÔÅÄ ÔÉÍÅ ÏÆ ÁÒÒÉÖÁÌ 
 

EVLOS 

ÅØÔÅÎÄÅÄ ÖÉÓÕÁÌ ÌÉÎÅ-ÏÆ-ÓÉÇÈÔ 
 

eVTOL 

ÅÌÅÃÔÒÉÃ ÖÅÒÔÉÃÁÌ ÔÁËÅ-Ïǟ ÁÎÄ 
ÌÁÎÄÉÎÇ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
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FAA 

&ÅÄÅÒÁÌ !ÖÉÁÔÉÏÎ 
!ÄÍÉÎÉÓÔÒÁÔÉÏÎ ɏ53ɐ 
 

FAR 

&ÅÄÅÒÁÌ !ÖÉÁÔÉÏÎ 2ÅÇÕÌÁÔÉÏÎÓ 
 

FATO 

ǢÎÁÌ ÁÐÐÒÏÁÃÈ ÁÎÄ ÔÁËÅÏǟ 
 

FC 

ǨÉÇÈÔ ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÒȾÃÒÅ× 
 

FFF 

ÆÁÓÔ ÆÏÒ×ÁÒÄ ǨÉÇÈÔ 
 

FIMS 

ǨÉÇÈÔ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ 
ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ÓÙÓÔÅÍ 
 

FIS 

ǨÉÇÈÔ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ ÓÅÒÖÉÃÅ 
 

FLIR 

ÆÏÒ×ÁÒÄ ÌÏÏËÉÎÇ ÉÎÆÒÁÒÅÄ 
 

FMRA 

&!! -ÏÄÅÒÎÉÚÁÔÉÏÎ ÁÎÄ 
2ÅÆÏÒÍ !ÃÔ ÏÆ άΪΫά ɏ53ɐ 
 

F/O 

ǢÒÓÔ ÏǣÃÅÒ 
 

FOD 

ÆÏÒÅÉÇÎ ÏÂÊÅÃÔ ÄÅÂÒÉÓ 
 

FOQA 

ǨÉÇÈÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ ÑÕÁÌÉÔÙ 
ÁÓÓÕÒÁÎÃÅ 
 

FOV 

ǢÅÌÄ ÏÆ ÖÉÅ× 
 

FP 

ǨÉÇÈÔ ÐÌÁÎ 
 

FPV 

ǢÒÓÔ ÐÅÒÓÏÎ ÖÉÅ× 
 

FSDO 

&ÌÉÇÈÔ 3ÔÁÎÄÁÒÄÓ $ÉÓÔÒÉÃÔ 
/ǣÃÅ 
 

FSS 

ǢØÅÄ ÓÁÔÅÌÌÉÔÅ ÓÅÒÖÉÃÅ 
 

GA 
ÇÅÎÅÒÁÌ ÁÖÉÁÔÉÏÎ 
 

GCS 

ÇÒÏÕÎÄ ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÔÁÔÉÏÎ 
 

GIS 

ÇÅÏÇÒÁÐÈÉÃ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ ÓÙÓÔÅÍ 
 

GNSS 

ÇÌÏÂÁÌ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ ÓÁÔÅÌÌÉÔÅ 
ÓÙÓÔÅÍ 
 

GPS 

'ÌÏÂÁÌ 0ÏÓÉÔÉÏÎÉÎÇ 3ÙÓÔÅÍ 
 

HC 

(ÅØÁÃÏÐÔÅÒ 
 

HEC 

ÈÉÇÈ-ÅÎÄ ÃÏÍÐÕÔÉÎÇ 
 

Hexa 

(ÅØÁÃÏÐÔÅÒ 
 

HF 

ÈÕÍÁÎ ÆÁÃÔÏÒÓ 
 

HI 

ÈÕÍÁÎ ÉÎÄÅÐÅÎÄÅÎÃÅ 

HL 

ÈÁÎÄ ÌÁÕÎÃÈÅÄ 
 

hVTOL 

ÈÙÂÒÉÄ ÖÅÒÔÉÃÁÌ ÔÁËÅÏǟ ÁÎÄ 
ÌÁÎÄÉÎÇ 
 

IACRA 

)ÎÔÅÇÒÁÔÅÄ !ÉÒÍÅÎ 
#ÅÒÔÉǢÃÁÔÉÏÎ ÁÎÄȾÏÒ 2ÁÔÉÎÇ 
!ÐÐÌÉÃÁÔÉÏÎ 
 

IAW 

ÉÎ ÁÃÃÏÒÄÁÎÃÅ ×ÉÔÈ 
 

ICAO 

)ÎÔÅÒÎÁÔÉÏÎÁÌ #ÉÖÉÌ !ÖÉÁÔÉÏÎ 
/ÒÇÁÎÉÚÁÔÉÏÎ 
 

IFR 

ÉÎÓÔÒÕÍÅÎÔ ǨÉÇÈÔ ÒÕÌÅÓ 
 

ILS 

ÉÎÓÔÒÕÍÅÎÔ ÌÁÎÄÉÎÇ ÓÙÓÔÅÍ 
 

IMU 

ÉÎÅÒÔÉÁÌ ÍÅÁÓÕÒÅÍÅÎÔ ÕÎÉÔ 
 

IOC 

ÉÎÔÅÌÌÉÇÅÎÔ ÏÒÉÅÎÔÁÔÉÏÎ ÃÏÎÔÒÏÌ 
 

IoT-A 

)ÎÔÅÒÎÅÔ ÏÆ 4ÈÉÎÇÓ-
ÁÒÃÈÉÔÅÃÔÕÒÅ 
 

ISO 

)ÎÔÅÒÎÁÔÉÏÎÁÌ /ÒÇÁÎÉÚÁÔÉÏÎ ÆÏÒ 
3ÔÁÎÄÁÒÄÉÚÁÔÉÏÎ 
 

ISR 

)ÎÔÅÌÌÉÇÅÎÃÅȟ ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅȟ 
ÒÅÃÏÎÎÁÉÓÓÁÎÃÅ 
 

Abbreviations  
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Kp-Index 

'ÌÏÂÁÌ ÇÅÏÍÁÇÎÅÔÉÃ ÁÃÔÉÖÉÔÙ 
 

KTC 

+ÎÏ×ÌÅÄÇÅ 4ÅÓÔÉÎÇ #ÅÎÔÅÒ 
 

L&R, L/R 

ÌÁÕÎÃÈ ÁÎÄ ÒÅÃÏÖÅÒÙ 
 

LAANC 

,Ï× !ÌÔÉÔÕÄÅ !ÕÔÈÏÒÉÚÁÔÉÏÎ 
.ÏÔÉǢÃÁÔÉÏÎ #ÁÐÁÂÉÌÉÔÙ 
 

LIDAR 

ÌÉÇÈÔ ÄÅÔÅÃÔÉÏÎ ÁÎÄ ÒÁÎÇÉÎÇ 
 

LOC 

ÌÏÃÁÌÉÚÅÒ 
 

LOS 

ÌÉÎÅ ÏÆ ÓÉÇÈÔ 
 

LRPAS 

ÌÉÇÈÔ ÒÅÍÏÔÅÌÙ-ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÓÙÓÔÅÍ 
 

LZ 

ÌÁÎÄÉÎÇ ÚÏÎÅ 
 

MAAS 

ÍÏÂÉÌÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÒÒÅÓÔÉÎÇ 
ÓÙÓÔÅÍ 
 

MAV 

ÍÉÃÒÏȾÍÉÎÉ ÁÉÒ ÖÅÈÉÃÌÅ 
 

MC 

ÍÉÓÓÉÏÎ #ÏÍÐÌÅØÉÔÙ 
 

MOC 

ÍÏÂÉÌÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ ÃÅÎÔÅÒ 
 
  

MOQA 

ÍÁÉÎÔÅÎÁÎÃÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ 
ÑÕÁÌÉÔÙ ÁÓÓÕÒÁÎÃÅ 
 

MOSAIC 

-ÏÄÅÒÎÉÚÁÔÉÏÎ ÏÆ 3ÐÅÃÉÁÌ 
!ÉÒ×ÏÒÔÈÉÎÅÓÓ #ÅÒÔÉǢÃÁÔÉÏÎ 
 

MRO 

ÍÁÉÎÔÅÎÁÎÃÅȟ ÒÅÐÁÉÒȟ ÁÎÄ 
ÏÖÅÒÈÁÕÌ 
 

MSA 

ÍÉÎÉÍÕÍ ÓÁÆÅ ÁÌÔÉÔÕÄÅ 
 

MSL 

ÍÅÁÎ ÓÅÁ ÌÅÖÅÌ 
 

NAS 

.ÁÔÉÏÎÁÌ !ÉÒÓÐÁÃÅ 3ÙÓÔÅÍ 
 

NASA 

.ÁÔÉÏÎÁÌ !ÅÒÏÎÁÕÔÉÃÓ ÁÎÄ 
3ÐÁÃÅ !ÄÍÉÎÉÓÔÒÁÔÉÏÎ ɏ53ɐ 
 

Naza 

!ÕÔÏÐÉÌÏÔ ÓÙÓÔÅÍ ɉ2ÅÇÉÓÔÅÒÅÄ 
ÔÒÁÄÅÍÁÒË ÏÆ $*) )ÎÎÏÖÁÔÉÏÎÓɊ 
 

NMAC 

ÎÅÁÒ ÍÉÄ-ÁÉÒ ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ 
 

NOTAM 

.ÏÔÉÃÅ ÔÏ !ÉÒÍÅÎ 
 

OC 

ÏÃÔÏÃÏÐÔÅÒ 
 

Octo 

ÏÃÔÏÃÏÐÔÅÒ 
 

ODM 

ÏÎ-ÄÅÍÁÎÄ ÍÏÂÉÌÉÔÙ 

OEM 

ÏÒÉÇÉÎÁÌ ÅÑÕÉÐÍÅÎÔ 
ÍÁÎÕÆÁÃÔÕÒÅÒ 
 

OOP 

ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ ÏÖÅÒ ÐÅÏÐÌÅ 
 

OPS 

ÁÉÒ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ 
 

OPV 

ÏÐÔÉÏÎÁÌÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÖÅÈÉÃÌÅ 
 

ORA 

ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ ÒÉÓË ÁÓÓÅÓÓÍÅÎÔ 
 

OSD 

ÏÎ ÓÃÒÅÅÎ ÄÉÓÐÌÁÙ 
 

OV 

ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ ÖÉÅ× 
 

PAX 

0ÁÓÓÅÎÇÅÒȟ ÐÁÓÓÅÎÇÅÒÓȢ 
 

PBN 

ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ-ÂÁÓÅÄ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ 
 

PIC 

ÐÉÌÏÔ ÉÎ ÃÏÍÍÁÎÄ 
 

POI 

ÐÏÉÎÔ ÏÆ ÉÎÔÅÒÅÓÔ 
 

PSU 

ÐÒÏÖÉÄÅÒ ÏÆ ÓÅÒÖÉÃÅÓ ÔÏ 5!- 
 

QC 

ÑÕÁÄÃÏÐÔÅÒ 
 

QE 

ÑÕÁÌÉǢÅÄ ÅÎÔÉÔÙ 
 

Abbreviations  
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Quad 

ÑÕÁÄÃÏÐÔÅÒ 
 

RAM 
ÒÕÒÁÌȾÒÅÇÉÏÎÁÌ ÁÉÒ ÍÏÂÉÌÉÔÙ 
 

RC 

ÒÁÄÉÏȾÒÅÍÏÔÅ ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÄ  
 

RCP 

ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎ 
ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ 
 

RF 

ÒÁÄÉÏ ÆÒÅÑÕÅÎÃÙ 
 

RFI 

ÒÁÄÉÏ ÆÒÅÑÕÅÎÃÙ ÉÎÔÅÒÆÅÒÅÎÃÅ Ⱦ 
ÒÅÑÕÅÓÔ ÆÏÒ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ 
 

RFID 

ÒÁÄÉÏ ÆÒÅÑÕÅÎÃÙ ÉÄÅÎÔÉǢÃÁÔÉÏÎ 
 

RID 

ÒÅÍÏÔÅ ÉÄÅÎÔÉǢÃÁÔÉÏÎ 
 

RLOS 

ÒÁÄÉÏ ÌÉÎÅ ÏÆ ÓÉÇÈÔ 
 

RNAV 

ÁÒÅÁ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ 
 

RNP 

ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ 
ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ 
 

ROA 

ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÏÐÅÒÁÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ  
 

ROC 

20!3 /ÐÅÒÁÔÏÒ #ÅÒÔÉǢÃÁÔÅ 
 
 

RocDocs  

ÒÅÃÅÎÔ ÄÏÍÅÓÔÉÃ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÃÒÁÓÈÅÓ 
 

ROI 

ÒÅÇÉÏÎ ÏÆ ÉÎÔÅÒÅÓÔ 
 

RP 

ÒÏÕÔÅ ÐÌÁÎȟ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔɐ 
 

RPA 

2ÅÍÏÔÅÌÙ 0ÉÌÏÔÅÄ !ÉÒÃÒÁÆÔ 
 

RPAS 

ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÓÙÓÔÅÍ 
 

RPIC 

ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÉÎ ÃÏÍÍÁÎÄ 
 

RPS 

ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÓÔÁÔÉÏÎ 
 

RSP 

ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅ 
ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ 
 

RTF 

ÒÅÁÄÙ ÔÏ ǨÙ 
 

RTH 

ÒÅÔÕÒÎ ÔÏ ÈÏÍÅ 
 

RTL 

ÒÅÔÕÒÎ ÔÏ ÌÁÕÎÃÈ 
 

Rx 

ÒÅÃÅÉÖÅÒ 
 

SA 

ÓÉÔÕÁÔÉÏÎÁÌ Á×ÁÒÅÎÅÓÓ 
 
 

SAA 

ÓÅÎÓÅ ÁÎÄ ÁÖÏÉÄȢ ɏÁÌÓÏ ÓÐÅÃÉÁÌ 
ÁÃÔÉÖÉÔÙ ÁÉÒÓÐÁÃÅɐ 
 

SACAA 

3ÏÕÔÈ !ÆÒÉÃÁÎ #ÉÖÉÌ !ÖÉÁÔÉÏÎ 
!ÕÔÈÏÒÉÔÙ 
 

SAR 

ÓÅÁÒÃÈ ÁÎÄ ÒÅÓÃÕÅ 
 

SDO 

ÓÔÁÎÄÁÒÄÓ ÄÅÖÅÌÏÐÍÅÎÔ 
ÏÒÇÁÎÉÚÁÔÉÏÎ 
 

SDSP 

ÓÕÐÐÌÅÍÅÎÔÁÌ ÄÁÔÁ ÓÅÒÖÉÃÅ 
ÐÒÏÖÉÄÅÒÓ 
 

SMS 

ÓÁÆÅÔÙ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ÓÙÓÔÅÍ 
 

SOP 

ÓÔÁÎÄÁÒÄ ÏÐÅÒÁÔÉÎÇ ÐÒÏÃÅÄÕÒÅÓ 
 

STOL 

ÓÈÏÒÔ ÔÁËÅ-Ïǟ ÁÎÄ ÌÁÎÄÉÎÇ 
 

SUA 

ÓÍÁÌÌ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏÁÌÓÏ 
ÓÐÅÃÉÁÌ ÕÓÅ ÁÉÒÓÐÁÃÅɐ 
 

sUAS 

ÓÍÁÌÌ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÓÙÓÔÅÍ 
 

SUSA 

ÓÍÁÌÌ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
 

SWIM 

ÓÙÓÔÅÍ ×ÉÄÅ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ 
ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ 
 

Abbreviations  
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TBO 

ÔÒÁÊÅÃÔÏÒÙ-ÂÁÓÅÄ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ 
 

TLOA 

ÔÏÕÃÈÄÏ×Î ÁÎÄ ÌÉÆÔ-Ïǟ ÁÒÅÁ 
 

TLOF 
ÔÏÕÃÈÄÏ×Î ÁÎÄ ÌÉÆÔ-Ïǟ 
 

TLS 

ÔÁÒÇÅÔ ÌÅÖÅÌ ÏÆ ÓÁÆÅÔÙ 
 

TO, T/O 

ÔÁËÅ-Ïǟ 
 

Tri 

4ÒÉÃÏÐÔÅÒ 
 

TSA 

4ÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎ 3ÅÃÕÒÉÔÙ 
!ÇÅÎÃÙ ɏ53ɐ 
 

Tx 

ÔÒÁÎÓÍÉÔÔÅÒ Ⱦ ÒÁÄÉÏ ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÒ 
 

UA 

ÕÎÍÁÎÎÅÄȾÕÎÃÒÅ×ÅÄȾ
ÕÎÉÎÈÁÂÉÔÅÄ !ÉÒÃÒÁÆÔ 
 

UAM 

ÕÒÂÁÎ ÁÉÒ ÍÏÂÉÌÉÔÙ 
 

UAS 

ÕÎÍÁÎÎÅÄȾÕÎÃÒÅ×ÅÄȾ
ÕÎÉÎÈÁÂÉÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 3ÙÓÔÅÍ 
 

UAS-AG 

ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍÓ 
ÁÄÖÉÓÏÒÙ ÇÒÏÕÐ 
 

UAV 

ÕÎÍÁÎÎÅÄȾÕÎÃÒÅ×ÅÄȾ
ÕÎÉÎÈÁÂÉÔÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅ 

UCAT 

5!- #ÏÏÒÄÉÎÁÔÉÏÎ ÁÎÄ 
!ÓÓÅÓÓÍÅÎÔ 4ÅÁÍ 
 

UCAV 

ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÃÏÍÂÁÔ ÁÅÒÉÁÌ 
ÖÅÈÉÃÌÅ 
 

UML 

5!- -ÁÔÕÒÉÔÙ ,ÅÖÅÌ 
 

UOC 

5ÎÍÁÎÎÅÄ !ÉÒÃÒÁÆÔ 3ÙÓÔÅÍ 
/ÐÅÒÁÔÏÒȭÓ #ÅÒÔÉǢÃÁÔÅ ɏ)#!/ɐ 
 

UOE 

5!- ÏÐÅÒÁÔÉÎÇ ÅÎÖÉÒÏÎÍÅÎÔ 
 

USP 

54- ÓÅÒÖÉÃÅ ÐÒÏÖÉÄÅÒ 
 

UTM 

5!3 ÔÒÁǣÃ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ 
 

V2V 

ÖÅÈÉÃÌÅ-ÔÏ-ÖÅÈÉÃÌÅ 
 

VFR 

ÖÉÓÕÁÌ ǨÉÇÈÔ ÒÕÌÅÓ 
 

VLOS 

ÖÉÓÕÁÌ ÌÉÎÅ-ÏÆ-ÓÉÇÈÔ 
 

VMC 

ÖÉÓÕÁÌ ÍÅÔÅÏÒÏÌÏÇÉÃÁÌ 
ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓ 
 

VO 

ÖÉÓÕÁÌ ÏÂÓÅÒÖÅÒ 
 

VRS 

ÖÏÒÔÅØ ÒÉÎÇ ÓÔÁÔÅ 
 

VTOL 

ÖÅÒÔÉÃÁÌ ÔÁËÅ-Ïǟ ÁÎÄ ÌÁÎÄÉÎÇ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
 

VTx 

ÖÉÄÅÏ ÔÒÁÎÓÍÉÔÔÅÒ 
 

WP 

×ÁÙÐÏÉÎÔ 

Abbreviations  
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4th Industrial Revolution  

! ×ÁÙ ÏÆ ÄÅÓÃÒÉÂÉÎÇ ÔÈÅ ÂÌÕÒÒÉÎÇ ÏÆ ÂÏÕÎÄÁÒÉÅÓ 
ÂÅÔ×ÅÅÎ ÔÈÅ ÐÈÙÓÉÃÁÌȟ ÄÉÇÉÔÁÌȟ ÁÎÄ ÂÉÏÌÏÇÉÃÁÌ 
×ÏÒÌÄÓȢ ! ÆÕÓÉÏÎ ÏÆ ÁÄÖÁÎÃÅÓ ÉÎ ÁÒÔÉǢÃÉÁÌ 
ÉÎÔÅÌÌÉÇÅÎÃÅ ɉ!)Ɋȟ ÒÏÂÏÔÉÃÓȟ ÔÈÅ )ÎÔÅÒÎÅÔ ÏÆ 
4ÈÉÎÇÓ ɉ)Ï4Ɋȟ έ$ ÐÒÉÎÔÉÎÇȟ ÇÅÎÅÔÉÃ ÅÎÇÉÎÅÅÒÉÎÇȟ 
ÑÕÁÎÔÕÍ ÃÏÍÐÕÔÉÎÇȟ ÁÎÄ ÏÔÈÅÒ ÔÅÃÈÎÏÌÏÇÉÅÓȢ  
ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

above ground level (AGL)  

ɏÓÅÅ ÁÌÔÉÔÕÄÅɐ 

absolute altitude  

ɏÓÅÅ ÁÌÔÉÔÕÄÅɐ 

advanced air mobility (AAM)  

3ÁÆÅȟ ÓÕÓÔÁÉÎÁÂÌÅȟ ÁǟÏÒÄÁÂÌÅȟ ÁÎÄ ÁÃÃÅÓÓÉÂÌÅ 
ÁÖÉÁÔÉÏÎ ÆÏÒ ÔÒÁÎÓÆÏÒÍÁÔÉÏÎÁÌ ÌÏÃÁÌ ÁÎÄ 
ÉÎÔÒÁÒÅÇÉÏÎÁÌ ÍÉÓÓÉÏÎÓȢ !!- ÉÎÃÌÕÄÅÓ 5!- ÁÓ 
×ÅÌÌ ÁÓ ÍÁÎÙ ÏÔÈÅÒ ÍÉÓÓÉÏÎÓȟ ÉÎÃÌÕÄÉÎÇ 
ÄÉǟÅÒÅÎÔ ÆÏÒÍÓ ÏÆ ÐÁÓÓÅÎÇÅÒ ÔÒÁÎÓÐÏÒÔȟ ÃÁÒÇÏ 
ÔÒÁÎÓÐÏÒÔȟ ÁÎÄ ÁÅÒÉÁÌ ×ÏÒË ÍÉÓÓÉÏÎÓȢ 4ÈÅÓÅ 
ÍÉÓÓÉÏÎÓ ÍÁÙ ÂÅ ÐÅÒÆÏÒÍÅÄ ×ÉÔÈ ÍÁÎÙ ÔÙÐÅÓ ÏÆ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ɉÅȢÇȢȟ ÍÁÎÎÅÄ ÏÒ ÕÎÍÁÎÎÅÄȠ 
ÃÏÎÖÅÎÔÉÏÎÁÌ ÔÁËÅÏǟ ÁÎÄ ÌÁÎÄÉÎÇ ɉ#4/,Ɋȟ 
ÓÈÏÒÔ ÔÁËÅÏǟ ÁÎÄ ÌÁÎÄÉÎÇ ɉ34/,Ɋȟ ÏÒ 64/,Ɋȟ 
ÏÖÅÒȾÂÅÔ×ÅÅÎ ÍÁÎÙ ÄÉǟÅÒÅÎÔ ÌÏÃÁÔÉÏÎÓ ɉÅȢÇȢȟ 
ÕÒÂÁÎȟ ÒÕÒÁÌȟ ÓÕÂÕÒÂÁÎɊȟ ÁÎÄ ÔÏȾÆÒÏÍ ÆÁÒ ÍÏÒÅ 
ÌÏÃÁÔÉÏÎÓ ÔÈÁÎ ÔÙÐÉÃÁÌ ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÁÖÉÁÔÉÏÎ 
ɉÅȢÇȢȟ ÎÏÖÅÌ 5!- ÁÅÒÏÄÒÏÍÅÓȟ ÅØÉÓÔÉÎÇ 
ÕÎÄÅÒÕÔÉÌÉÚÅÄ ÓÍÁÌÌȾÒÅÇÉÏÎÁÌ ÁÉÒÐÏÒÔÓɊȢ ,ÏÃÁÌ 
ÁÎÄ ÉÎÔÒÁÒÅÇÉÏÎÁÌ ÍÉÓÓÉÏÎÓ ÁÒÅ ÌÉËÅÌÙ ÌÅÓÓ ÔÈÁÎ 
ÁÐÐÒÏØÉÍÁÔÅÌÙ αί ÎÁÕÔÉÃÁÌ ÍÉÌÅÓ ÁÎÄ έΪΪ 
ÎÁÕÔÉÃÁÌ ÍÉÌÅÓȟ ÒÅÓÐÅÃÔÉÖÅÌÙȟ ÔÈÏÕÇÈ ÔÈÅÓÅ 
ÒÁÎÇÅÓ ÁÒÅ ÎÏÔ ÓÔÒÉÃÔ ÕÐÐÅÒ ÌÉÍÉÔÓȢ ɏ.!3!ɐ 

aerial work  

!ÉÒÃÒÁÆÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÉÎ ×ÈÉÃÈ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÓ ÕÓÅÄ 
ÆÏÒ ÓÐÅÃÉÁÌÉÚÅÄ ÓÅÒÖÉÃÅÓ ÓÕÃÈ ÁÓ ÁÇÒÉÃÕÌÔÕÒÅȟ 
ÃÏÎÓÔÒÕÃÔÉÏÎȟ ÐÈÏÔÏÇÒÁÐÈÙȟ ÓÕÒÖÅÙÉÎÇȟ 
ÏÂÓÅÒÖÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÐÁÔÒÏÌȟ ÓÅÁÒÃÈ ÁÎÄ ÒÅÓÃÕÅȟ 
ÁÅÒÉÁÌ ÁÄÖÅÒÔÉÓÅÍÅÎÔȟ ÅÔÃȢ ɏ)#!/ȟ )3/ɐ 

aerodrome (ADRM)  

! ÄÅǢÎÅÄ ÁÒÅÁ ÏÎ ÌÁÎÄ ÏÒ ×ÁÔÅÒ ɉÉÎÃÌÕÄÉÎÇ ÁÎÙ 
ÂÕÉÌÄÉÎÇÓȟ ÉÎÓÔÁÌÌÁÔÉÏÎÓ ÁÎÄ ÅÑÕÉÐÍÅÎÔɊ 
ÉÎÔÅÎÄÅÄ ÔÏ ÂÅ ÕÓÅÄ ÅÉÔÈÅÒ ×ÈÏÌÌÙ ÏÒ ÉÎ ÐÁÒÔ ÆÏÒ 
ÔÈÅ ÁÒÒÉÖÁÌȟ ÄÅÐÁÒÔÕÒÅ ÁÎÄ ÓÕÒÆÁÃÅ ÍÏÖÅÍÅÎÔ ÏÆ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ)#!/ɐ 

aerodrome pilot  

2ÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÆÁÍÉÌÉÁÒ ×ÉÔÈ Á ÄÅǢÎÅÄ 
ÁÅÒÏÄÒÏÍÅ ÏÒ ÌÁÎÄÉÎÇ ÓÉÔÅȟ ×ÈÉÃÈ ÔÒÁÎÓÆÅÒÓ 
ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÙ ÔÏ ÁÎÏÔÈÅÒ ÐÉÌÏÔ Á ÆÅ× ÍÉÎÕÔÅÓ 
ÁÆÔÅÒ ÔÁËÅ-Ïǟ ÏÒ ÁÃÃÅÐÔÓ ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÙ ÆÏÒ 
ÁÐÐÒÏÁÃÈȟ ÌÁÎÄÉÎÇ ÁÎÄ ÐÏÓÓÉÂÌÙ ÔÁØÉÎÇ ÁÎÄ 
ÐÁÒËÉÎÇȢ ɏ)3/ɐ 

aerodyne  

!ÒÃÈÁÉÃ ÔÅÃÈÎÉÃÁÌ ÔÅÒÍ ÆÏÒ ÁÎÙ ÔÙÐÅ ÏÆ ÈÅÁÖÉÅÒ-
ÔÈÁÎ-ÁÉÒ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ3ÅÅ ÁÅÒÏÓÔÁÔɐ 

aeronaut  

4ÈÅ ÐÉÌÏÔ ÏÆ ÁÎ ÁÅÒÏÓÔÁÔȢ 

aeronautical information 

publication (AIP)  

! ÐÕÂÌÉÃÁÔÉÏÎ ÉÓÓÕÅÄ ÂÙ ÏÒ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÁÕÔÈÏÒÉÔÙ 
ÏÆ Á 3ÔÁÔÅ ÁÎÄ ÃÏÎÔÁÉÎÉÎÇ ÁÅÒÏÎÁÕÔÉÃÁÌ 
ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ ÏÆ Á ÌÁÓÔÉÎÇ ÃÈÁÒÁÃÔÅÒ ÅÓÓÅÎÔÉÁÌ ÔÏ 
ÁÉÒ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎȢ ɏ)#!/ɐ 

aeronautical information 

service (AIS)  

! ÓÅÒÖÉÃÅ ÅÓÔÁÂÌÉÓÈÅÄ ×ÉÔÈÉÎ ÔÈÅ ÄÅǢÎÅÄ ÁÒÅÁ ÏÆ 
ÃÏÖÅÒÁÇÅ ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÌÅ ÆÏÒ ÔÈÅ ÐÒÏÖÉÓÉÏÎ ÏÆ 
ÁÅÒÏÎÁÕÔÉÃÁÌ ÄÁÔÁ ÁÎÄ ÁÅÒÏÎÁÕÔÉÃÁÌ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ 
ÎÅÃÅÓÓÁÒÙ ÆÏÒ ÔÈÅ ÓÁÆÅÔÙȟ ÒÅÇÕÌÁÒÉÔÙ ÁÎÄ 
ÅǣÃÉÅÎÃÙ ÏÆ ÁÉÒ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎȢ ɏ)#!/ɐ 

aeronautics  

! ÇÅÎÅÒÁÌ ÔÅÒÍ ÁÐÐÌÉÅÄ ÔÏ ÅÖÅÒÙÔÈÉÎÇ 
ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ ×ÉÔÈ ÏÒ ÕÓÅÄ ÉÎ ÁÎÙ ×ÁÙ ÉÎ ÔÈÅ ÓÔÕÄÙ 

Glossary  
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ÏÒ ÄÅÓÉÇÎȟ ÃÏÎÓÔÒÕÃÔÉÏÎ ÁÎÄ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÁÎ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ"ÁÕÇÈÍÁÎȭÓɐ 

aerophobia  

ɏÓÅÅ ÁÖÉÏÐÈÏÂÉÁɐ 

aeroplane  

! ÐÏ×ÅÒ-ÄÒÉÖÅÎ ÈÅÁÖÉÅÒ-ÔÈÁÎ-ÁÉÒ ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ 
ÄÅÒÉÖÉÎÇ ÉÔÓ ÌÉÆÔ ÉÎ ǨÉÇÈÔ ÃÈÉÅǨÙ ÆÒÏÍ 
ÁÅÒÏÄÙÎÁÍÉÃ ÒÅÁÃÔÉÏÎÓ ÏÎ ÓÕÒÆÁÃÅÓ ×ÈÉÃÈ 
ÒÅÍÁÉÎ ǢØÅÄ ÕÎÄÅÒ ÇÉÖÅÎ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓ ÏÆ ǨÉÇÈÔȢ 
ɏ)3/ɐ 

aerostat  

! ÇÅÎÅÒÉÃ ÆÏÒ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÈÏÓÅ ÓÕÐÐÏÒÔ ÉÓ ÃÈÉÅǨÙ 
ÄÕÅ ÔÏ ÂÕÏÙÁÎÃÙ ÄÅÒÉÖÅÄ ÆÒÏÍ ÁÅÒÏÓÔÁÔÉÃ 
ÆÏÒÃÅÓȢ 4ÈÅ ÃÌÁÓÓÉǢÃÁÔÉÏÎ ÉÎÃÌÕÄÅÓ ÌÉÇÈÔÅÒ-ÔÈÁÎ-
ÁÉÒ ÃÒÁÆÔȟ ÉȢÅȢȟ ÁÉÒÓÈÉÐÓ ÁÎÄ ÂÁÌÌÏÏÎÓȢ ɏ3ÅÅ 
ÁÅÒÏÄÙÎÅɐ 

aerotourism  

6ÉÓÉÔÉÎÇ ÁÎ ÁÉÒÐÏÒÔȟ ÈÅÌÉÐÏÒÔȟ ÏÒ ÖÅÒÔÉÐÏÒÔ ÁÓ Á 
ÔÏÕÒÉÓÔÉÃ ÄÅÓÔÉÎÁÔÉÏÎȢ 

aerotropolis  

! ÍÅÔÒÏÐÏÌÉÔÁÎ ÓÕÂÒÅÇÉÏÎ ×ÈÏÓÅ 
ÉÎÆÒÁÓÔÒÕÃÔÕÒÅȟ ÌÁÎÄ ÕÓÅȟ ÁÎÄ ÅÃÏÎÏÍÙ ÁÒÅ 
ÃÅÎÔÅÒÅÄ ÏÎ ÁÎ ÁÉÒÐÏÒÔȢ )Ô ÆÕÓÅÓ ÔÈÅ ÔÅÒÍÓ 
ȰÁÅÒÏȱ ɉÁÖÉÁÔÉÏÎɊ ÁÎÄ ȰÍÅÔÒÏÐÏÌÉÓȱȢ  

air ambulance  

ɏÓÅÅ ÁÉÒ ǢÒÓÔ ÒÅÓÐÏÎÓÅɐ 

air first response  

!ÄÖÁÎÃÅÄ ÁÉÒ ÍÏÂÉÌÉÔÙ ÓÐÅÃÉǢÃ ÔÏ ÐÁÒÁÍÅÄÉÃ 
ɉÁÉÒ ÁÍÂÕÌÁÎÃÅ ÁÎÄ ÁÉÒ ÅÖÁÃɊȟ ǢÒÅ ÁÎÄ ÐÏÌÉÃÅȢ 

air metro  

!ÄÖÁÎÃÅÄ ÁÉÒ ÍÏÂÉÌÉÔÙ ÓÉÍÉÌÁÒ ÔÏ ÃÕÒÒÅÎÔ ÐÕÂÌÉÃ 
ÔÒÁÎÓÉÔ ÏÐÔÉÏÎÓ ×ÉÔÈ ÐÒÅ-ÄÅÔÅÒÍÉÎÅÄ ÒÏÕÔÅÓȟ 
ÒÅÇÕÌÁÒ ÓÃÈÅÄÕÌÅÓȟ ÁÎÄ ÓÅÔ ÓÔÏÐÓ  ÉÎ ÈÉÇÈ ÔÒÁǣÃ 
ÁÒÅÁÓ ÔÈÒÏÕÇÈÏÕÔ ÅÁÃÈ ÃÉÔÙȢ ɏÓÅÅ ÖÅÒÔÉÐÏÒÔɐ 

air pooling  

! ÌÁÒÇÅÌÙ ÏÎ-ÄÅÍÁÎÄ ÓÅÒÖÉÃÅ ×ÈÅÒÅ ÍÕÌÔÉÐÌÅ 
ÉÎÄÉÖÉÄÕÁÌ ÕÓÅÒÓ ÁÒÅ ÁÇÇÒÅÇÁÔÅÄ ɉȰÐÏÏÌÅÄȱɊ ÉÎÔÏ 
Á ÓÉÎÇÌÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÆÏÒ ǨÉÇÈÔÓȢ &ÌÉÇÈÔ ÄÅÐÁÒÔÕÒÅ 
ÔÉÍÅÓ ÁÎÄȾÏÒ ÏÒÉÇÉÎ-ÄÅÓÔÉÎÁÔÉÏÎ ÐÁÉÒÓ ÍÁÙ ÂÅ 
ÓÅÔ ÂÙ Á ÓÉÎÇÌÅ ÕÓÅÒ ×ÉÔÈ ÏÔÈÅÒ ÕÓÅÒÓ ǢÔÔÉÎÇ ÉÎÔÏ 
ÔÈÁÔ ÓÃÈÅÄÕÌÅȟ ÏÒ ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÍÁÙ ÁÄÊÕÓÔ ÁÌÌ 
ÕÓÅÒÓȭ ÄÅÓÉÒÅÄ ÓÃÈÅÄÕÌÅÓ ÔÏ ÅÎÁÂÌÅ ÐÁÓÓÅÎÇÅÒ 
ÁÇÇÒÅÇÁÔÉÏÎȢ  

air shuttle  

!ÄÖÁÎÃÅÄ ÁÉÒ ÍÏÂÉÌÉÔÙ ×ÉÔÈ Á ÄÅǢÎÅÄ ÒÏÕÔÅ 
ÂÅÔ×ÅÅÎ ÓÐÅÃÉǢÃ ÓÉÔÅÓ ÓÕÃÈ ÁÓ ÍÅÔÒÏÐÏÌÉÔÁÎ 
ÁÒÅÁÓ ÁÎÄ ÁÉÒÐÏÒÔÓȢ 

air taxi 

!Î ÁÄÖÁÎÃÅÄ ÁÉÒ ÍÏÂÉÌÉÔÙ ÓÅÒÖÉÃÅ ×ÉÔÈ ÏÎ-
ÄÅÍÁÎÄȟ ÄÏÏÒ-ÔÏ-ÄÏÏÒ ÒÉÄÅ-ÓÈÁÒÉÎÇ ÏÒ ÒÉÄÅ-
ÈÁÉÌÉÎÇ 64/,Ó ×ÈÅÒÅ ÃÏÎÓÕÍÅÒÓ ÓÐÅÃÉÆÙ ÔÈÅÉÒ 
ÄÅÓÉÒÅÄ ÐÉÃË-ÕÐ ÌÏÃÁÔÉÏÎÓ ÁÎÄ ÄÒÏÐ-Ïǟ 
ÄÅÓÔÉÎÁÔÉÏÎÓ ÁÔ ÒÏÏÆÔÏÐÓ ÔÈÒÏÕÇÈÏÕÔ Á ÇÉÖÅÎ 
ÃÉÔÙȢ 

air taxi operator  

! 5Ȣ3Ȣ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÏÍÐÁÎÙ ÔÈÁÔ ÏÐÅÒÁÔÅÓ ÕÎÄÅÒ 
&!2 0ÁÒÔ ΫέίȢ 

air traffic management (ATM)  

$ÙÎÁÍÉÃȟ ÉÎÔÅÇÒÁÔÅÄ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ÏÆ ÁÉÒ ÔÒÁǣÃ 
ÁÎÄ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÉÎÃÌÕÄÉÎÇ ÁÉÒ ÔÒÁǣÃ ÓÅÒÖÉÃÅÓȟ 
ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ÁÎÄ ÁÉÒ ÔÒÁǣÃ ǨÏ× 
ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔȟ ÓÁÆÅÌÙȟ ÅÃÏÎÏÍÉÃÁÌÌÙ ÁÎÄ 
ÅǣÃÉÅÎÔÌÙȟ ÔÈÒÏÕÇÈ ÔÈÅ ÐÒÏÖÉÓÉÏÎ ÏÆ ÆÁÃÉÌÉÔÉÅÓ 
ÁÎÄ ÓÅÁÍÌÅÓÓ ÓÅÒÖÉÃÅÓ ÉÎ ÃÏÌÌÁÂÏÒÁÔÉÏÎ ×ÉÔÈ ÁÌÌ 
ÐÁÒÔÉÅÓ ÁÎÄ ÉÎÖÏÌÖÉÎÇ ÁÉÒÂÏÒÎÅ ÁÎÄ ÇÒÏÕÎÄ-
ÂÁÓÅÄ ÆÕÎÃÔÉÏÎÓȢ ɏ)3/ɐ 

air traffic management 

system (ATMS) 

! ÓÙÓÔÅÍ ÔÈÁÔ ÐÒÏÖÉÄÅÓ !4- ÔÈÒÏÕÇÈ ÔÈÅ 
ÃÏÌÌÁÂÏÒÁÔÉÖÅ ÉÎÔÅÇÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÈÕÍÁÎÓȟ 
ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎȟ ÔÅÃÈÎÏÌÏÇÙȟ ÆÁÃÉÌÉÔÉÅÓ ÁÎÄ ÓÅÒÖÉÃÅÓȟ 

Glossary  
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ÓÕÐÐÏÒÔÅÄ ÂÙ ÁÉÒ ÁÎÄ ÇÒÏÕÎÄ- ÁÎÄȾÏÒ ÓÐÁÃÅ-
ÂÁÓÅÄ ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎÓȟ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ ÁÎÄ 
ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅȢ ɏ)#!/ɐ 

air traffic service (ATS)  

'ÅÎÅÒÉÃ ÔÅÒÍ ÔÈÁÔ ÃÁÎ ÒÅÆÅÒ ÔÏ ǨÉÇÈÔ 
ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ ÓÅÒÖÉÃÅȟ ÁÌÅÒÔÉÎÇ ÓÅÒÖÉÃÅȟ ÁÉÒ ÔÒÁǣÃ 
ÁÄÖÉÓÏÒÙ ÓÅÒÖÉÃÅȟ ÁÉÒ ÔÒÁǣÃ ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÅÒÖÉÃÅ ɉÁÒÅÁ 
ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÅÒÖÉÃÅȟ ÁÐÐÒÏÁÃÈ ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÅÒÖÉÃÅ ÏÒ 
ÁÅÒÏÄÒÏÍÅ ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÅÒÖÉÃÅɊȢ ɏ)#!/ȟ )3/ɐ 

airborne collision avoidance 

system (ACAS)  

!ÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍ ÂÁÓÅÄ ÏÎ ÓÅÃÏÎÄÁÒÙ 
ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅ ÒÁÄÁÒ ɉ332Ɋ ÔÒÁÎÓÐÏÎÄÅÒ ÓÉÇÎÁÌÓ 
×ÈÉÃÈ ÏÐÅÒÁÔÅÓ ÉÎÄÅÐÅÎÄÅÎÔÌÙ ÏÆ ÇÒÏÕÎÄ-ÂÁÓÅÄ 
ÅÑÕÉÐÍÅÎÔ ÔÏ ÐÒÏÖÉÄÅ ÁÄÖÉÃÅ ÔÏ ÔÈÅ ÐÉÌÏÔ ÏÎ 
ÐÏÔÅÎÔÉÁÌ ÃÏÎǨÉÃÔÉÎÇ ÁÉÒÃÒÁÆÔÓ ÔÈÁÔ ÁÒÅ 
ÅÑÕÉÐÐÅÄ ×ÉÔÈ 332 ÔÒÁÎÓÐÏÎÄÅÒÓȢ ɏ)3/ɐ  

aircraft  

ΫɊ !ÎÙ ÃÏÎÔÒÉÖÁÎÃÅ ÉÎÖÅÎÔÅÄȟ ÕÓÅÄȟ ÏÒ ÄÅÓÉÇÎÅÄ 
ÔÏ ÎÁÖÉÇÁÔÅȟ ÏÒ ǨÙ ÉÎȟ ÔÈÅ ÁÉÒȢ άɊ !ÎÙ ÍÁÃÈÉÎÅ 
ÔÈÁÔ ÃÁÎ ÄÅÒÉÖÅ ÓÕÐÐÏÒÔ ÉÎ ÔÈÅ ÁÔÍÏÓÐÈÅÒÅ 
ÆÒÏÍ ÔÈÅ ÒÅÁÃÔÉÏÎÓ ÏÆ ÔÈÅ ÁÉÒ ÏÔÈÅÒ ÔÈÁÎ ÔÈÅ 
ÒÅÁÃÔÉÏÎÓ ÏÆ ÔÈÅ ÁÉÒ ÁÇÁÉÎÓÔ ÔÈÅ %ÁÒÔÈȭÓ ÓÕÒÆÁÃÅȢ 
ɏ)#!/ȟ )3/ɐ 

aircraft category  

#ÌÁÓÓÉǢÃÁÔÉÏÎ ÏÆ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÃÃÏÒÄÉÎÇ ÔÏ ÓÐÅÃÉǢÅÄ 
ÂÁÓÉÃ ÃÈÁÒÁÃÔÅÒÉÓÔÉÃÓȢ ɏ)3/ɐ 

aircraft crew  

! ÈÕÍÁÎ ÏÒ ÈÕÍÁÎÓ ÐÁÒÔÉÁÌÌÙ ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÌÅ ÆÏÒ 
ÔÈÅ ÓÁÆÅ ǨÉÇÈÔ ÏÆ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÈÏ ÓÈÁÒÅ ÔÈÉÓ 
ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÙ ×ÉÔÈ ÓÏÍÅ ÁÕÔÏÍÁÔÅÄ ÓÙÓÔÅÍɉÓɊȢ 
!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÒÅ× ÍÅÍÂÅÒ ÉÓ ÎÏÔ Á ÔÒÁÄÉÔÉÏÎÁÌ 
ÐÉÌÏÔȟ ÂÕÔ ÒÁÔÈÅÒ ÐÅÒÆÏÒÍÓ ÔÈÅ ÒÏÌÅ ÏÆ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÏÐÅÒÁÔÏÒȟ ÍÕÌÔÉ-ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒȟ ÏÒ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÓÔÅ×ÁÒÄȢ !Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÍÁÙ ÂÅ ÅÉÔÈÅÒ 
ÏÎÂÏÁÒÄ ÏÒ Ïǟ-ÂÏÁÒÄȟ Á ÍÕÌÔÉ-ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒ 
ÉÓ ÌÏÃÁÔÅÄ Ïǟ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ ÁÎÄ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÓÔÅ×ÁÒÄ ÉÓ ÌÏÃÁÔÅÄ ÏÎÂÏÁÒÄȢ /ÎÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÒÅ× 

ÍÅÍÂÅÒ ÉÓ ÄÅÓÉÇÎÁÔÅÄ ÔÈÅ 0)# ɉÏÒ 20)#Ɋ ÁÔ Á 
ÔÉÍÅȟ ÔÈÏÕÇÈ ÔÈÅ 0)# ÏÒ 20)# ÍÁÙ ÃÈÁÎÇÅ 
ÄÕÒÉÎÇ ǨÉÇÈÔȢ 4ÙÐÉÃÁÌÌÙȟ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÒÅ× ×ÏÒË 
ÏÎ ÂÅÈÁÌÆ ÏÆ ÔÈÅ ǨÅÅÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÔÏ ÓÕÐÐÏÒÔ 5!- 
ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓȢ ! ǨÅÅÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÃÁÎ ÕÔÉÌÉÚÅ Á 
ÔÒÁÄÉÔÉÏÎÁÌ ÐÉÌÏÔȟ Á ÓÉÎÇÌÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÒÅ× ÍÅÍÂÅÒȟ 
ÏÒ Á ÃÏÍÂÉÎÁÔÉÏÎ ÏÆ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÒÅ× ÍÅÍÂÅÒÓ ÁÓ 
ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÆÏÒ ÓÁÆÅÔÙ ÉÎ ÌÉÇÈÔ ÏÆ ÔÈÅÉÒ ÐÁÒÔÉÃÕÌÁÒ 
ÂÕÓÉÎÅÓÓ ÍÏÄÅÌȢ &ÏÒ ÅØÁÍÐÌÅȟ ÔÈÅ ÕÓÅ ÏÆ ÁÎ 
ÏÎÂÏÁÒÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÒÅ× ÍÁÙ ÂÏÌÓÔÅÒ ÐÕÂÌÉÃ 
ÁÃÃÅÐÔÁÎÃÅ ÂÙ ÐÒÏÖÉÄÉÎÇ ÈÕÍÁÎ ÉÎÔÅÒÁÃÔÉÏÎ 
ÔÈÒÏÕÇÈÏÕÔ ÔÈÅ 5!- ÅØÐÅÒÉÅÎÃÅȢ  ɏ.!3!ɐ 

aircraft principle axes  

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÎ ǨÉÇÈÔ ÉÓ ÆÒÅÅ ÔÏ ÒÏÔÁÔÅ ÉÎ ÔÈÒÅÅ 
ÄÉÍÅÎÓÉÏÎÓȡ ÐÉÔÃÈȟ ÆÏÒ×ÁÒÄ ɉÎÏÓÅɊ ÕÐ ÏÒ ÄÏ×Î 
ÁÂÏÕÔ ÁÎ ÁØÉÓ ÒÕÎÎÉÎÇ ÆÒÏÍ ÌÅÆÔ ÔÏ ÒÉÇÈÔȟ ÙÁ×ȟ 
ÆÏÒ×ÁÒÄ ɉÎÏÓÅɊ ÌÅÆÔ ÏÒ ÒÉÇÈÔ ÁÂÏÕÔ ÁÎ ÁØÉÓ 
ÒÕÎÎÉÎÇ ÕÐ ÁÎÄ ÄÏ×ÎȠ ÁÎÄ ÒÏÌÌȟ ÒÏÔÁÔÉÏÎ ÁÂÏÕÔ 
ÁÎ ÁØÉÓ ÒÕÎÎÉÎÇ ÆÒÏÍ ÆÒÏÎÔ ÔÏ ÂÁÃË ɉÎÏÓÅ ÔÏ 
ÔÁÉÌɊȢ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

airfoil  

ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

airframe 

4ÈÅ ÁÉÒÆÏÉÌ ÓÕÒÆÁÃÅÓ ɉÉÎÃÌÕÄÉÎÇ ÒÏÔÏÒÓ ÂÕÔ 
ÅØÃÌÕÄÉÎÇ ÐÒÏÐÅÌÌÅÒÓ ÁÎÄ ÒÏÔÁÔÉÎÇ ÁÉÒÆÏÉÌÓ ÏÒ 
ÅÎÇÉÎÅÓɊÂÏÏÍÓȟ ÃÏ×ÌÉÎÇÓȟ ÆÁÉÒÉÎÇÓȟ ÆÕÓÅÌÁÇÅȟ 
ÎÁÃÅÌÌÅÓȟ ÁÎÄ ÌÁÎÄÉÎÇ ÇÅÁÒ ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ 
ÔÈÅÉÒ ÁÃÃÅÓÓÏÒÉÅÓ ÁÎÄ ÃÏÎÔÒÏÌÓȢ 

airship  

0Ï×ÅÒ-ÄÒÉÖÅÎ ÌÉÇÈÔÅÒ-ÔÈÁÎ-ÁÉÒ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ)3/ɐ 

airspace management (ASM)  

0ÌÁÎÎÉÎÇ ÆÕÎÃÔÉÏÎ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÐÒÉÍÁÒÙ ÏÂÊÅÃÔÉÖÅ 
ÏÆ ÍÁØÉÍÉÚÉÎÇ ÔÈÅ ÕÔÉÌÉÚÁÔÉÏÎ ÏÆ ÁÖÁÉÌÁÂÌÅ 
ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÂÙ ÄÙÎÁÍÉÃ ÔÉÍÅ-ÓÈÁÒÉÎÇ ÁÎÄȟ ÁÔ 
ÔÉÍÅÓȟ ÔÈÅ ÓÅÇÒÅÇÁÔÉÏÎ ÏÆ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÁÍÏÎÇ 
ÖÁÒÉÏÕÓ ÃÁÔÅÇÏÒÉÅÓ ÏÆ ÕÓÅÒÓ ÂÁÓÅÄ ÏÎ ÓÈÏÒÔ-ÔÅÒÍ 
ÎÅÅÄÓȟ ×ÈÉÌÅ ÓÅÃÕÒÉÎÇ ÁÖÉÁÔÉÏÎ ÓÁÆÅÔÙȢ ɏ)3/ɐ  

Glossary  
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altitude  

ΫɊ 4ÈÅ ÈÅÉÇÈÔ ÍÅÁÓÕÒÅÄ ÆÒÏÍ ÄÉÒÅÃÔÌÙ ÁÂÏÖÅ 
ÇÒÏÕÎÄ ɉ!',Ɋ ÉÓ ÔÈÅ ÁÂÓÏÌÕÔÅ ÁÌÔÉÔÕÄÅȢ 4ÈÅ 
ÈÅÉÇÈÔ ÍÅÁÓÕÒÅÄ ÆÒÏÍ ÍÅÁÎ ÓÅÁ ÌÅÖÅÌ ɉ-3,Ɋ ÉÓ 
ÔÈÅ ÔÒÕÅ ÁÌÔÉÔÕÄÅȢ άɊ 6ÅÒÔÉÃÁÌ ÄÉÓÔÁÎÃÅ ÏÆ Á ÌÅÖÅÌȟ 
Á ÐÏÉÎÔ ÏÒ ÁÎ ÏÂÊÅÃÔ ÃÏÎÓÉÄÅÒÅÄ ÁÓ Á ÐÏÉÎÔȟ 
ÍÅÁÓÕÒÅÄ ÆÒÏÍ ÍÅÁÎ ÓÅÁ ÌÅÖÅÌ ɉ-3,ɊȢ ɏ)3/ɐ  

amateur-built unmanned 

aircraft system  

ɏÓÅÅ ÈÏÍÅ-ÂÕÉÌÔ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍȢ 
&!!ɐ  

approved UA area  

! ÄÅǢÎÅÄ ÁÒÅÁ ÁÓ ÁÐÐÒÏÖÅÄ ÕÎÄÅÒ ΫΪΫȢγȢ ɏ)#!/ɐ 

ATS communication link  

$ÉÇÉÔÁÌ ÏÒ ÁÎÁÌÏÇÕÅ ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎ ÌÉÎË ÔÏ 
ÔÒÁÎÓÆÅÒ ÖÏÉÃÅ ÏÒ ÄÁÔÁ ÂÅÔ×ÅÅÎ ÒÅÍÏÔÅ ÃÒÅ× 
ÍÅÍÂÅÒÓȟ !43ȟ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÕÓÅÒÓ ÁÎÄ ÏÔÈÅÒ 
ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÕÓÅÒÓȢ ɏ)3/ɐ 

ATTI mode 

&ÌÉÇÈÔ ÍÏÄÅ ×ÈÅÒÅ ÔÈÅ ÁÌÔÉÔÕÄÅ ÉÓ ÓÅÔȟ ÂÕÔ 
ÌÁÔÅÒÁÌ ÍÏÖÅÍÅÎÔ ÉÓ ÎÏÔ ÓÔÁÂÉÌÉÚÅÄ ×ÈÅÎ ÔÈÅ 
ÃÏÎÔÒÏÌÓ ÁÒÅ ÒÅÌÅÁÓÅÄȢ ɏÓÅÅ ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 

Automatic Dependent 

SurveillanceñBroadcast 

(ADS-B) 

3ÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅ ÔÅÃÈÎÏÌÏÇÙ ÉÎ ×ÈÉÃÈ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÄÅÔÅÒÍÉÎÅÓ ÉÔÓ ÐÏÓÉÔÉÏÎ ÖÉÁ ÓÁÔÅÌÌÉÔÅ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ 
ÁÎÄ ÐÅÒÉÏÄÉÃÁÌÌÙ ÂÒÏÁÄÃÁÓÔÓ ÉÔȟ ÅÎÁÂÌÉÎÇ ÉÔ ÔÏ ÂÅ 
ÔÒÁÃËÅÄȢ  

autogyro  

! ÔÙÐÅ ÏÆ ÒÏÔÏÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÕÓÅÓ ÁÎ ÕÎÐÏ×ÅÒÅÄ 
ÒÏÔÏÒ ÉÎ ÆÒÅÅ ÁÕÔÏÒÏÔÁÔÉÏÎ ÔÏ ÄÅÖÅÌÏÐ ÌÉÆÔȢ 
&ÏÒ×ÁÒÄ ÔÈÒÕÓÔ ÉÓ ÐÒÏÖÉÄÅÄ ÉÎÄÅÐÅÎÄÅÎÔÌÙȟ ÂÙ 
ÁÎ ÅÎÇÉÎÅ-ÄÒÉÖÅÎ ÐÒÏÐÅÌÌÅÒȢ 7ÈÉÌÅ ÓÉÍÉÌÁÒ ÔÏ Á 
ÈÅÌÉÃÏÐÔÅÒ ÒÏÔÏÒ ÉÎ ÁÐÐÅÁÒÁÎÃÅȟ ÔÈÅ ÁÕÔÏÇÙÒÏȭÓ 

ÒÏÔÏÒ ÍÕÓÔ ÈÁÖÅ ÁÉÒ ǨÏ×ÉÎÇ ÁÃÒÏÓÓ ÔÈÅ ÒÏÔÏÒ 
ÄÉÓÃ ÔÏ ÇÅÎÅÒÁÔÅ ÒÏÔÁÔÉÏÎȟ ÁÎÄ ÔÈÅ ÁÉÒ ǨÏ×Ó 
ÕÐ×ÁÒÄÓ ÔÈÒÏÕÇÈ ÔÈÅ ÒÏÔÏÒ ÄÉÓÃ ÒÁÔÈÅÒ ÔÈÁÎ 
ÄÏ×ÎȢ  

autonomic  

&ÌÉÇÈÔ ÍÏÄÅ ÒÅÑÕÉÒÉÎÇ ÎÏ ÃÏÍÍÁÎÄ ÉÎÐÕÔÓ 
ÆÒÏÍ Á 5!6 ÐÉÌÏÔȢ !ÌÓÏȟ ÓÙÓÔÅÍÓ ÔÈÁÔ ÆÕÎÃÔÉÏÎ 
×ÉÔÈÏÕÔ ÓÐÅÃÉǢÃ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÃÏÍÍÁÎÄÓȢ  

autonomous aircraft  

!Î  ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÄÏÅÓ ÎÏÔ ÒÅÑÕÉÒÅ ÐÉÌÏÔ 
ÉÎÔÅÒÖÅÎÔÉÏÎ ÉÎ ǨÉÇÈÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓȢ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

autonomous system  

3ÙÓÔÅÍ ÔÈÁÔȟ ÐÅÒÃÅÉÖÉÎÇ ÉÔÓ ÅÎÖÉÒÏÎÍÅÎÔ ÁÎÄ 
ÄÅÔÅÒÍÉÎÉÎÇ ÉÆ ÔÈÉÓ ÁǟÅÃÔÓ ÉÔÓ ÇÏÁÌÓȟ ÔÁËÅÓ 
ÁÃÔÉÏÎ ÔÏ ÅÎÓÕÒÅ ÁÓ ÆÁÒ ÁÓ ÐÒÁÃÔÉÃÁÂÌÅ ÔÈÁÔ ÉÔÓ 
ÇÏÁÌÓ ×ÉÌÌ ÂÅ ÓÁÆÅÌÙ ÁÃÈÉÅÖÅÄȢ ɏ)3/ɐ ɏÓÅÅ 
ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

autopilot  

4ÈÅ ÃÏÍÐÏÎÅÎÔ ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÉÓ ÃÁÐÁÂÌÅ ÏÆ 
ÇÕÉÄÉÎÇ ÍÏÖÅÍÅÎÔ ÏÆ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÉÔÈÏÕÔ ÒÅÁÌ-
ÔÉÍÅ ÈÕÍÁÎ ÇÕÉÄÁÎÃÅȢ ɏ&ÏÒÍÅÒÌÙ ÁÕÔÏÍÁÔÉÃ 
ÐÉÌÏÔȟ ÇÙÒÏÐÉÌÏÔȟ ÍÅÃÈÁÎÉÃÁÌ ÐÉÌÏÔȟ ÒÏÂÏÔ ÐÉÌÏÔɐ 
ɏ3ÅÅ 'ÅÏÒÇÅ ÉÎ 3ÌÁÎÇɐ 

aviator 

ΫɊ 4ÈÅ ÐÉÌÏÔ ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ άɊ 'ÅÎÄÅÒ-ÎÅÕÔÒÁÌ 
ÒÅÐÌÁÃÅÍÅÎÔ ÔÅÒÍ ÆÏÒ ȰÁÉÒÍÁÎȱȢ ɏ&!! $ÒÏÎÅ 
!ÄÖÉÓÏÒÙ #ÏÍÍÉÔÔÅÅɐ έɊ 5Ȣ3Ȣ .ÁÖÙ ÐÉÌÏÔȢ 

aviatrix 

!ÒÃÈÁÉÃ ÔÅÒÍ ÆÏÒ ÆÅÍÁÌÅ ÐÉÌÏÔȢ ɏÁÌÓÏ ÁÖÉÁÔÒÅÓÓɐ 

avionics  

4ÈÅ ÓÃÉÅÎÃÅ ÁÎÄ ÔÅÃÈÎÏÌÏÇÙ ÏÆ ÅÌÅÃÔÒÉÃÁÌ ÁÎÄ 
ÅÌÅÃÔÒÏÎÉÃ ÄÅÖÉÃÅÓ ÉÎ ǨÉÇÈÔȢ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

aviophobia  

4ÈÅ ÆÅÁÒ ÏÆ ǨÙÉÎÇȢ ɏÁÌÓÏ ÁÅÒÏÐÈÏÂÉÁɐ 

Glossary  
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barrier  

#ÈÁÌÌÅÎÇÅɉÓɊ ÁÃÒÏÓÓ ÔÈÅ ÅÎÔÉÒÅ 5!- ÅÃÏÓÙÓÔÅÍ 
ÔÈÁÔ ÍÕÓÔ ÂÅ ÁÄÄÒÅÓÓÅÄ ÔÏ ÅÎÁÂÌÅ ÔÈÅ 5!- 
ÖÉÓÉÏÎȢ "ÁÒÒÉÅÒÓ ÉÎÃÌÕÄÅȟ ÂÕÔ ÁÒÅ ÎÏÔ ÌÉÍÉÔÅÄ ÔÏȟ 
ÃÈÁÌÌÅÎÇÅÓ ÔÈÁÔ ÈÁÖÅ ÎÏ ÃÕÒÒÅÎÔÌÙ ËÎÏ×Î 
ÓÏÌÕÔÉÏÎ ÐÁÔÈ×ÁÙȢ  

beyond visual line of sight 

(BVLOS) 

/ÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ Á 5!3 ÏÔÈÅÒ ÔÈÁÎ 6,/3 ÏÒ 
%6,/3Ȣ ɏ)#/ɐ 

binding  

4ÈÅ ÒÅÃÅÉÖÅÒ ÎÅÅÄÓ ÔÏ ÂÅ ȬÂÏÕÎÄȭ ÔÏ ÔÈÅ 
ÔÒÁÎÓÍÉÔÔÅÒ ÂÅÆÏÒÅ ÉÔ ÃÁÎ ÒÅÃÅÉÖÅ ÓÉÇÎÁÌÓ ÆÒÏÍ 
ÉÔȢ 4ÈÅ ÐÒÏÃÅÓÓ ÉÎÖÏÌÖÅÓ ÔÈÅ ÒÅÃÅÉÖÅÒ ɉ2ØɊ 
ÉÄÅÎÔÉÆÙÉÎÇ Á ÕÎÉÑÕÅ ÃÏÄÅ ÂÅÉÎÇ ÅÍÉÔÔÅÄ ÆÒÏÍ 
ÔÈÅ ÔÒÁÎÓÃÅÉÖÅÒ ɉ4ØɊȟ ÁÎÄ ÔÈÅÎ ÔÈÅ Ô×Ï 
ÃÏÍÐÏÎÅÎÔÓ ÌÏÃË ÔÏÇÅÔÈÅÒ ÏÎ ÁÎ ÁÖÁÉÌÁÂÌÅ 
ÆÒÅÑÕÅÎÃÙȢ  

bird strike  

! ÂÉÒÄ ÓÔÒÉËÅɂÓÏÍÅÔÉÍÅÓ ÃÁÌÌÅÄ ÂÉÒÄÓÔÒÉËÅȟ 
ÂÉÒÄ ÉÎÇÅÓÔÉÏÎ ɉÆÏÒ ÁÎ ÅÎÇÉÎÅɊȟ ÂÉÒÄ ÈÉÔȟ ÏÒ ÂÉÒÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÔÒÉËÅ ÈÁÚÁÒÄ ɉ"!3(ɊɂÉÓ Á ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ 
ÂÅÔ×ÅÅÎ ÁÎ ÁÉÒÂÏÒÎÅ ÁÎÉÍÁÌ ɉÕÓÕÁÌÌÙ Á ÂÉÒÄ ÏÒ 
ÂÁÔɊ ÁÎÄ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏÁÌÓÏ ×ÉÌÄÌÉÆÅ ÓÔÒÉËÅɐ ɏÓÅÅ 
ÓÎÁÒÇÅ ÉÎ 3ÌÁÎÇɐ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

brain-computer interface 

(BCI) 

$ÅÖÉÃÅ ÔÈÁÔ ÃÒÅÁÔÅÓ Á ÐÁÔÈ×ÁÙ ÂÅÔ×ÅÅÎ ÔÈÅ 
ÂÒÁÉÎ ÁÎÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ  

broadcast  

4Ï ÓÅÎÄ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ ÆÒÏÍ ÁÎ ÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÕÓÉÎÇ ÒÁÄÉÏ ÆÒÅÑÕÅÎÃÙ ÓÐÅÃÔÒÕÍȢ ɏ&!!ɐ 

 

 

 

C2 link  

4ÈÅ ÄÁÔÁ ÌÉÎË ÂÅÔ×ÅÅÎ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÓÔÁÔÉÏÎ ÆÏÒ ÔÈÅ 
ÐÕÒÐÏÓÅÓ ÏÆ ÍÁÎÁÇÉÎÇ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔȢ 

carbon fiber (CF)  

#ÁÒÂÏÎ ǢÂÅÒ ÉÓ Á ÍÁÔÅÒÉÁÌ ÃÏÎÓÉÓÔÉÎÇ ÏÆ 
ÅØÔÒÅÍÅÌÙ ÓÍÁÌÌ ǢÂÅÒÓȢ 4ÈÅ ÐÒÏÐÅÒÔÉÅÓ ÏÆ 
ÃÁÒÂÏÎ ǢÂÅÒÓȟ ÓÕÃÈ ÁÓ ÈÉÇÈ ÓÔÉǟÎÅÓÓȟ ÈÉÇÈ 
ÔÅÎÓÉÌÅ ÓÔÒÅÎÇÔÈȟ ÌÏ× ×ÅÉÇÈÔȟ ÈÉÇÈ ÃÈÅÍÉÃÁÌ 
ÒÅÓÉÓÔÁÎÃÅȟ ÈÉÇÈ ÔÅÍÐÅÒÁÔÕÒÅ ÔÏÌÅÒÁÎÃÅ ÁÎÄ ÌÏ× 
ÔÈÅÒÍÁÌ ÅØÐÁÎÓÉÏÎȟ ÍÁËÅ ÔÈÅÍ ÖÅÒÙ ÐÏÐÕÌÁÒ ÉÎ 
ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏÁÌÓÏ ÇÒÁÐÈÉÔÅ ǢÂÅÒ 
ÁÎÄ ÃÁÒÂÏÎ ÇÒÁÐÈÉÔÅɐ 

ceiling  

(ÅÉÇÈÔ ÁÂÏÖÅ ÇÒÏÕÎÄ ÏÒ ×ÁÔÅÒ ÏÆ ÔÈÅ ÂÁÓÅ ÏÆ 
ÔÈÅ ÌÏ×ÅÓÔ ÌÁÙÅÒ ÏÆ ÃÌÏÕÄ ÂÅÌÏ× άΪȟΪΪΪ ÆÅÅÔ 
ɏ΄ΰΪΪΪ ÍÅÔÅÒÓɐ ×ÈÉÃÈ ÃÏÖÅÒÓ ÍÏÒÅ ÔÈÁÎ ÈÁÌÆ ÏÆ 
ÔÈÅ ÓËÙȢ  

Certificate of Waiver or 

Authorization (COA)  

! &ÅÄÅÒÁÌ !ÖÉÁÔÉÏÎ !ÄÍÉÎÉÓÔÒÁÔÉÏÎ ÇÒÁÎÔ ÏÆ 
ÁÐÐÒÏÖÁÌ ÆÏÒ Á ÓÐÅÃÉǢÃ ǨÉÇÈÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎȢ ɏ&!!ɐ 

chase aircraft  

! ÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ǨÙÉÎÇ ÉÎ ÃÌÏÓÅ ÐÒÏØÉÍÉÔÙ ÔÏ  
5! ɉ20!Ɋ ÔÈÁÔ ÃÁÒÒÉÅÓ Á ÑÕÁÌÉǢÅÄ ÏÂÓÅÒÖÅÒ ÁÎÄȾ
ÏÒ 5! ɉ20!Ɋ ÐÉÌÏÔ ÆÏÒ ÔÈÅ ÐÕÒÐÏÓÅ ÏÆ ÓÅÅÉÎÇ 
ÁÎÄ ÁÖÏÉÄÉÎÇ ÏÔÈÅÒ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ ÏÂÓÔÁÃÌÅÓȢ 

co-pilot  

ɏÓÅÅ ǢÒÓÔ ÏǣÃÅÒɐ 

collision avoidance  

!ÃÔÉÏÎ ÔÁËÅÎ ÔÏ ÐÒÅÖÅÎÔ ǨÙÉÎÇ ÉÎÔÏ Á ǢØÅÄ 
ÏÂÊÅÃÔ ÏÒ ÁÎÏÔÈÅÒ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏÓÅÅ ÄÅÔÅÃÔ ÁÎÄ ÁÖÏÉÄ 
ÁÎÄ ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 
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collision avoidance threshold  

"ÏÕÎÄÁÒÙ ÁÒÏÕÎÄ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÔ 
×ÈÉÃÈ ÔÈÅ ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ ÁÖÏÉÄÁÎÃÅ ÆÕÎÃÔÉÏÎ 
ÄÅÃÌÁÒÅÓ ÔÈÁÔ ÁÃÔÉÏÎ ÉÓ ÎÅÃÅÓÓÁÒÙ ÔÏ ÁÖÏÉÄ Á 
ÃÏÌÌÉÓÉÏÎȟ ÂÙ ÐÒÅÖÅÎÔÉÎÇ ÔÈÅ ÔÈÒÅÁÔ ÆÒÏÍ 
ÐÅÎÅÔÒÁÔÉÎÇ ÔÈÅ ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ ÖÏÌÕÍÅȢ ɏ)3/ɐ 

collision boundary  

#ÌÏÓÅÓÔ ÐÏÉÎÔ ÏÆ ÁÐÐÒÏÁÃÈ ÏÒ ÍÉÎÉÍÕÍ 
ÄÉÓÔÁÎÃÅ ÔÏ ÂÅ ÁÃÈÉÅÖÅÄ ÂÅÔ×ÅÅÎ Ô×Ï ÁÉÒÃÒÁÆÔÓ 
ÔÏ ÅÎÓÕÒÅ ÔÈÁÔ Á ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ ÉÓ ÁÖÏÉÄÅÄ ÔÁËÉÎÇ 
ÁÃÃÏÕÎÔ ÏÆ ÁÎÙ ÉÎÁÃÃÕÒÁÃÉÅÓ ÉÎ ÔÈÅ ÓÙÓÔÅÍȢ 
ɏ)3/ɐ  

command and control (C2)  

4ÈÅ ÅØÅÒÃÉÓÅ ÏÆ ÁÕÔÈÏÒÉÔÙ ÁÎÄ ÄÉÒÅÃÔÉÏÎ ÂÙ ÔÈÅ  
ÐÉÌÏÔȢ 

command and control (C2) 

link 

ΫɊ 3ÐÅÃÔÒÕÍ ÁÎÄ ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ ÅÑÕÉÐÍÅÎÔ ÕÓÅÄ ÔÏ 
ǨÙ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÆÒÏÍ ÔÈÅ ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÔÁÔÉÏÎȢ άɊ $ÁÔÁ 
ÌÉÎË ÂÅÔ×ÅÅÎ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅÌÙ-ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ 
ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÓÔÁÔÉÏÎ ÆÏÒ ÔÈÅ ÐÕÒÐÏÓÅÓ ÏÆ 
ÍÁÎÁÇÉÎÇ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔȢ ɏ)3/ɐ έɊ 4ÈÅ ÄÁÔÁ ÌÉÎË 
ÂÅÔ×ÅÅÎ ÁÎ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ Á ÒÅÍÏÔÅ 
ÐÉÌÏÔ ÓÔÁÔÉÏÎ ÏÒ ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÔÁÔÉÏÎ ÔÈÁÔ ÉÓ ÕÓÅÄ ÉÎ 
ÔÈÅ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ÏÆ Á ǨÉÇÈÔȢ ɏ)#!/ɐ ɏÁÌÓÏ 
ÃÏÎÔÒÏÌ ÁÎÄ ÎÏÎ-ÐÁÙÌÏÁÄ ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎÓ 
ɉ#.0#Ɋɐ 

command and control range  

$ÉÓÔÁÎÃÅ ÂÅÔ×ÅÅÎ ÇÒÏÕÎÄ ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÔÁÔÉÏÎ ÁÎÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÔ ×ÈÉÃÈ ÐÏÓÉÔÉÖÅ ÃÏÎÔÒÏÌ ÏÆ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÃÁÎ ÂÅ ÍÁÉÎÔÁÉÎÅÄȢ 

commercial air transport 

operation (CAT)  

!ÉÒÃÒÁÆÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÉÎÖÏÌÖÉÎÇ ÔÈÅ ÔÒÁÎÓÐÏÒÔ ÏÆ 
ÐÁÓÓÅÎÇÅÒÓȟ ÃÁÒÇÏ ÏÒ ÍÁÉÌ ÆÏÒ ÒÅÍÕÎÅÒÁÔÉÏÎ ÏÒ 
ÈÉÒÅȢ ɏ)3/ɐ 

commercial operation  

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÃÏÎÄÕÃÔÅÄ ÆÏÒ ÂÕÓÉÎÅÓÓ 
ÐÕÒÐÏÓÅÓ ɉÍÁÐÐÉÎÇȟ ÓÅÃÕÒÉÔÙ ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅȟ 
×ÉÌÄÌÉÆÅ ÓÕÒÖÅÙȟ ÁÅÒÉÁÌ ÁÐÐÌÉÃÁÔÉÏÎȟ ÅÔÃȢɊ ÏÔÈÅÒ 
ÔÈÁÎ ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÁÉÒ ÔÒÁÎÓÐÏÒÔȟ ÆÏÒ 
ÒÅÍÕÎÅÒÁÔÉÏÎ ÏÒ ÈÉÒÅȢ  

conjoint analysis  

4ÒÁÄÅ-Ïǟ ÓÕÒÖÅÙ ÍÅÔÈÏÄ ÔÏ ÅÖÁÌÕÁÔÅ ÒÅÌÅÖÁÎÃÅ 
ÁÎÄ ÅØÔÅÎÔ ÏÆ ÄÅÃÉÓÉÏÎ ÆÁÃÔÏÒÓȢ ɏ%!3!ɐ 

connectivity aircraft  

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÏÕÔǢÔÔÅÄ ×ÉÔÈ ÎÅÔ×ÏÒËÉÎÇ 
ÅÑÕÉÐÍÅÎÔ ÔÈÁÔ ÅÎÁÂÌÅÓ ÉÔ ÔÏ ÐÒÏÖÉÄÅ ÉÎÔÅÒÎÅÔ 
ÁÃÃÅÓÓ ÏÒ ÏÔÈÅÒ ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎÓ ÔÏ ÔÈÅ ÁÒÅÁ 
ÏÖÅÒ ×ÈÉÃÈ ÉÔ ǨÉÅÓȢ 

concept of operations 

(ConOps)  

! ÕÓÅÒ-ÏÒÉÅÎÔÅÄ ÄÏÃÕÍÅÎÔ ÔÈÁÔ ÄÅÓÃÒÉÂÅÓ 
ÓÙÓÔÅÍÓ ÃÈÁÒÁÃÔÅÒÉÓÔÉÃÓ ÆÏÒ Á ÐÒÏÐÏÓÅÄ ÓÙÓÔÅÍ 
ÆÒÏÍ Á ÕÓÅÒȭÓ ÐÅÒÓÐÅÃÔÉÖÅȢ ! #ÏÎ/ÐÓ ÁÌÓÏ 
ÄÅÓÃÒÉÂÅÓ ÔÈÅ ÕÓÅÒ ÏÒÇÁÎÉÚÁÔÉÏÎȟ ÍÉÓÓÉÏÎȟ ÁÎÄ 
ÏÂÊÅÃÔÉÖÅÓ ÆÒÏÍ ÁÎ ÉÎÔÅÇÒÁÔÅÄ ÓÙÓÔÅÍÓ ÐÏÉÎÔ ÏÆ 
ÖÉÅ× ÁÎÄ ÉÓ ÕÓÅÄ ÔÏ ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÅ ÏÖÅÒÁÌÌ 
ÑÕÁÎÔÉÔÁÔÉÖÅ ÁÎÄ ÑÕÁÌÉÔÁÔÉÖÅ ÓÙÓÔÅÍ 
ÃÈÁÒÁÃÔÅÒÉÓÔÉÃÓ ÔÏ ÓÔÁËÅÈÏÌÄÅÒÓȢ ɏ*!253ɐ 

contact flight  

&ÌÉÇÈÔ ÉÎ ×ÈÉÃÈ ÔÈÅ ÁÌÔÉÔÕÄÅ ÏÆ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ 
ÉÔÓ ǨÉÇÈÔ ÐÁÔÈ ÃÁÎ ÁÔ ÁÌÌ ÔÉÍÅÓ ÂÅ ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÄ ÂÙ 
ÍÅÁÎÓ ÏÆ ÖÉÓÕÁÌ ÒÅÆÅÒÅÎÃÅ ÔÏ ÔÈÅ ÇÒÏÕÎÄ ÏÒ 
×ÁÔÅÒȢ ɏÓÅÅ ÐÉÌÏÔÁÇÅȟ ÖÉÓÕÁÌ ÌÉÎÅ ÏÆ ÓÉÇÈÔɐ  

control and non -payload 

communications (CNPC)  

ɏÓÅÅ ÃÏÍÍÁÎÄ ÁÎÄ ÃÏÎÔÒÏÌɐ 

control station (CS)  

ΫɊ !Î ÉÎÔÅÒÆÁÃÅ ÕÓÅÄ ÂÙ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÏÒ ÔÈÅ 
ÐÅÒÓÏÎ ÍÁÎÉÐÕÌÁÔÉÎÇ ÔÈÅ ÃÏÎÔÒÏÌÓ ÔÏ ÃÏÎÔÒÏÌ 
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ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ ÐÁÔÈ ÏÆ ÔÈÅ ÓÍÁÌÌ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ 
ɏ&!!ɐ άɊ $ÅǢÎÅÄ ÌÏÃÁÔÉÏÎ ÃÏÎÔÁÉÎÉÎÇ ÏÎÅ ÏÒ 
ÍÏÒÅ ÃÏÎÔÒÏÌÓȢ ɏ)3/ɐ έɊ 4ÈÅ ÅÑÕÉÐÍÅÎÔ ÕÓÅÄ ÔÏ 
ÍÁÉÎÔÁÉÎ ÃÏÎÔÒÏÌȟ ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÅȟ ÇÕÉÄÅȟ ÏÒ 
ÏÔÈÅÒ×ÉÓÅ ÐÉÌÏÔ ÁÎ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ  ήɊ 
!ÐÐÁÒÁÔÕÓ ÆÏÒ ÈÏÓÔÉÎÇ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÁÎÄ 
ÈÅÒȾÈÉÓ ÄÅÖÉÃÅ ÔÏ ÏÐÅÒÁÔÅ ÔÈÅ 5!3Ȣ ɏ!34-ɐ 
ɏÁÌÓÏ ÔÒÁÎÓÍÉÔÔÅÒ ÁÎÄ ÇÒÏÕÎÄ ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÔÁÔÉÏÎɐ 

controller  

ɏÓÅÅ ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÔÁÔÉÏÎɐ 

corrective lenses  

3ÐÅÃÔÁÃÌÅÓ ÏÒ ÃÏÎÔÁÃÔ ÌÅÎÓÅÓȢ ɏ&!!ɐ 

counter -UAS 

#ÏÕÎÔÅÒ-5!3ȟ ÃÏÕÎÔÅÒ-ÄÒÏÎÅ ÔÅÃÈÎÏÌÏÇÙȟ #-
5!3ȟ ÏÒ ÃÏÕÎÔÅÒ-5!6 ÔÅÃÈÎÏÌÏÇÙȟ ÒÅÆÅÒÓ ÔÏ 
ÓÙÓÔÅÍÓ ÔÈÁÔ ÁÒÅ ÕÓÅÄ ÔÏ ÄÅÔÅÃÔ ÁÎÄȾÏÒ 
ÉÎÔÅÒÃÅÐÔ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ  

course lock  

ɏÓÅÅ ÉÎÔÅÌÌÉÇÅÎÔ ÏÒÉÅÎÔÁÔÉÏÎ ÃÏÎÔÒÏÌ ÁÎÄ ǨÉÇÈÔ 
ÍÏÄÅÓɐ 

creative pattern  

ɏÓÅÅ ÆÏÒÍÁÔÉÏÎɐ  

Defense Advanced Research 

Projects Agency (DARPA) 

Aircrew Labor In -Cockpit 

Automation System (ALIAS)  

4ÈÅ $ÅÆÅÎÓÅ !ÄÖÁÎÃÅÄ 2ÅÓÅÁÒÃÈ 0ÒÏÊÅÃÔÓ 
!ÇÅÎÃÙ ɉ$!20!Ɋ ÃÒÅÁÔÅÄ ÔÈÅ !ÉÒÃÒÅ× ,ÁÂÏÒ )Î
-#ÏÃËÐÉÔ !ÕÔÏÍÁÔÉÏÎ 3ÙÓÔÅÍ ɉ!,)!3Ɋ 
ÐÒÏÇÒÁÍȢ !,)!3 ÅÎÖÉÓÉÏÎÓ Á ÔÁÉÌÏÒÁÂÌÅȟ ÄÒÏÐ-ÉÎȟ 
ÒÅÍÏÖÁÂÌÅ ËÉÔ ÔÈÁÔ ×ÏÕÌÄ ÐÒÏÍÏÔÅ ÔÈÅ ÁÄÄÉÔÉÏÎ 
ÏÆ ÈÉÇÈ ÌÅÖÅÌÓ ÏÆ ÁÕÔÏÍÁÔÉÏÎ ÉÎÔÏ ÅØÉÓÔÉÎÇ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ ÅÎÁÂÌÉÎÇ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ×ÉÔÈ ÒÅÄÕÃÅÄ 
ÏÎÂÏÁÒÄ ÃÒÅ×Ȣ 

 

detect and avoid (DAA)  

ΫɊ 4ÈÅ ÃÁÐÁÂÉÌÉÔÙ ÔÏ ÓÅÅȟ ÓÅÎÓÅ ÏÒ ÄÅÔÅÃÔ 
ÃÏÎǨÉÃÔÉÎÇ ÔÒÁǣÃ ÏÒ ÏÔÈÅÒ ÈÁÚÁÒÄÓ ÁÎÄ ÔÁËÅ ÔÈÅ 
ÁÐÐÒÏÐÒÉÁÔÅ ÁÃÔÉÏÎȢ ɏ)#!/ɐ άɊ #ÁÐÁÂÉÌÉÔÙ ÔÏ ÓÅÅȟ 
ÓÅÎÓÅ ÏÒ ÄÅÔÅÃÔ ÃÏÎǨÉÃÔÉÎÇ ÔÒÁǣÃ ÏÒ ÏÔÈÅÒ 
ÈÁÚÁÒÄÓ ÁÎÄ ÔÁËÅ ÔÈÅ ÁÐÐÒÏÐÒÉÁÔÅ ÁÃÔÉÏÎȢ ɏ)3/ɐ 
έɊ 3ÙÓÔÅÍÓ ÔÈÁÔ ÐÒÏÖÉÄÅ ÓÉÔÕÁÔÉÏÎÁÌ Á×ÁÒÅÎÅÓÓ 
ÔÏ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÅÎÁÂÌÅ ÔÈÅ ÉÄÅÎÔÉǢÃÁÔÉÏÎ ÏÆ 
ÏÔÈÅÒ ÁÉÒ ÔÒÁǣÃ ÏÒ ÈÁÚÁÒÄÓ ÁÎÄ ÔÈÅ ÁÂÉÌÉÔÙ ÔÏ 
ÔÁËÅ ÁÐÐÒÏÐÒÉÁÔÅ ÁÃÔÉÏÎ ÔÏ ÍÉÔÉÇÁÔÅ ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ 
ÒÉÓËȢ $!! ÓÙÓÔÅÍÓ ÁÒÅ ÔÙÐÉÃÁÌÌÙ ÃÁÔÅÇÏÒÉÚÅÄ ÁÓ 
ÏÎÂÏÁÒÄ ÏÒ ÇÒÏÕÎÄ-ÂÁÓÅÄ ÄÅÐÅÎÄÉÎÇ ÏÎ ×ÈÅÒÅ 
ÔÈÅ ÈÁÒÄ×ÁÒÅ ÏÆ ÔÈÅ ÓÙÓÔÅÍ ÉÓ ÌÏÃÁÔÅÄȢ ɏ.!3!ɐ 

detect, sense and avoid 

(DSA) 

$3! ÃÁÎ ÂÅ ÄÅǢÎÅÄ ÁÓȡ $ÅÔÅÃÔ-ÉÓ ÓÏÍÅÔÈÉÎÇ 
ÔÈÅÒÅȩ 3ÅÎÓÅ-ÉÓ ÉÔ Á ÔÈÒÅÁÔȾÔÁÒÇÅÔȩ !ÖÏÉÄ-
ÍÁÎÅÕÖÅÒ ÔÏ ÍÉÓÓȢ ɏÁÌÓÏ ÄÅÔÅÃÔ ÁÎÄ ÁÖÏÉÄ $Ǫ!Ⱦ
$!!ȟ ÁÎÄ ÓÅÎÓÅ ÁÎÄ ÁÖÏÉÄ 3!!ɐ 

disorientation  

7ÈÅÎ ÔÈÅ ÏÒÉÅÎÔÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÄÉÒÅÃÔÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÁÎÎÏÔ ÂÅ ÄÅÔÅÒÍÉÎÅÄ ÂÅÃÁÕÓÅ ÏÆ 
ÄÉÓÔÁÎÃÅȟ ÏÂÓÔÒÕÃÔÉÏÎ ÏÒ ÌÏ× ÌÉÇÈÔ ÌÅÖÅÌÓȢ  

down link  

ÄÉÒÅÃÔ ÏÒ ÉÎÄÉÒÅÃÔ ÄÁÔÁ ÌÉÎË ÆÒÏÍ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ)3/ɐ 

drone  

ΫɊ 5ÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ&!!ɐ άɊ 5ÎÍÁÎÎÅÄ 
ÓÙÓÔÅÍ ×ÈÉÃÈ ÉÓ ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÏÒ ÁÕÔÏÎÏÍÏÕÓÌÙ 
ÏÐÅÒÁÔÅÄȢ ɏ)3/ɐ έɊ 4ÅÒÍ ÕÓÅÄ ÂÙ ÔÈÅ ÇÅÎÅÒÁÌ 
ÐÕÂÌÉÃ ÔÏ ÒÅÆÅÒ ÔÏ ÁÎ ȰÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢȱ ɏ%!3!ɐ !ÌÓÏȡ 

Ö  ÂÉÒÄ ɉÓÌÁÎÇɊ 

Ö  ÃÒÁÆÔ ɉÓÌÁÎÇɊ 

Ö  ÃÒÅ×ÌÅÓÓȟ ÒÁÄÉÏ-ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÄ ÁÉÒÐÌÁÎÅ ɉίηβδɊ 

Ö  ÄÒÏÎÅ ɉίηβδɊ 

Glossary  
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Ö  %ÑÕÉÐÍÅÎÔ ɉÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÁÖÉÁÔÉÏÎɊ 

Ö  ÅÙÅ ÉÎ ÔÈÅ ÓËÙ Ⱦ ÓÐÙ ÉÎ ÔÈÅ ÓËÙ ɉÓÌÁÎÇɊ 
ɏÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅ ÄÒÏÎÅɐ 

Ö  ǨÙÉÎÇ ÍÁÃÈÉÎÅ 

Ö  ǨÙÉÎÇ ÒÏÂÏÔ 

Ö  ÍÉÃÒÏ ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅ ɉ-!6Ɋ 

Ö  ÍÉÎÉ ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅ  

Ö  ÐÌÁÔÆÏÒÍ 

Ö  ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÏÐÅÒÁÔÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅ ɉ2/!6Ɋ 

Ö  ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÏÐÅÒÁÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ɉ2/!Ɋ 

Ö  ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅ ɉ20!6Ɋ 

Ö  ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ɉ20!Ɋ 

Ö  ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍ ɉ20!3Ɋ 
ɏ%!3!ɐ 

Ö  ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÖÅÈÉÃÌÅ ɉ206Ɋ 

Ö  ÓÍÁÌÌ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ɉ35!Ɋ 

Ö  ÓÍÁÌÌ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍ ɉÓ5!3Ɋ 

Ö  ÓÍÁÌÌ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ɉ353!Ɋ 

Ö  ÕÎÃÒÅ×ÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅ ɉ5!6Ɋ 

Ö  ÕÎÃÒÅ×ÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍ ɉ5!3Ɋ ɏ&!! 
$ÒÏÎÅ !ÄÖÉÓÏÒÙ #ÏÍÍÉÔÔÅÅɐ 

Ö  ÕÎÉÎÈÁÂÉÔÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅ ɉ5!6Ɋ 

Ö  ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÓÙÓÔÅÍ ɉ5!3Ɋ 

Ö  ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅ ɉ5!6Ɋ 

Ö  ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ɉ5!Ɋ 

Ö  ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍ ɉ5!3Ɋ ɏ&!! Ǫ 
)#!/ɐ 

Ö  ÕÎÍÁÎÎÅÄ ǨÙÉÎÇ ÍÁÃÈÉÎÅ 

drone landing pad  

4ÙÐÅ ÏÆ ȬÍÁÔȭ ÆÒÏÍ ×ÈÉÃÈ 5!6 ÃÁÎ ÂÅ ÌÁÕÎÃÈÅÄ 
ÏÒ ÌÁÎÄÅÄȢ 4ÙÐÉÃÁÌÌÙ ÁÎ ÏÒÁÎÇÅ ÃÉÒÃÌÅ ×ÉÔÈ Á 
×ÈÉÔÅ ÌÅÔÔÅÒ ( ɉ. !ÍÅÒÉÃÁɊ ÏÒ Á ÂÌÕÅ ÃÉÒÃÌÅ 
×ÉÔÈ Á ×ÈÉÔÅ ÌÅÔÔÅÒ ( ɉ%ÕÒÏÐÅɊȢ !ÌÓÏȟ ÈÅÌÉÐÁÄȢ 

drone park  

,ÁÒÇÅ ÁÒÅÁ ÄÅÄÉÃÁÔÅÄ ÔÏ 5!3 ÒÅÃÒÅÁÔÉÏÎ ÁÎÄȾÏÒ 
ÒÅÓÅÁÒÃÈ ÁÎÄ ÏÐÅÎ ÔÏ ÔÈÅ ÐÕÂÌÉÃ ÆÏÒ ÆÒÅÅ ÏÒ Á 
ÕÓÁÇÅ ÆÅÅȢ 

droneport  

!ÎÙ ÁÅÒÏÄÒÏÍÅ ÉÎÃÌÕÄÉÎÇ ÖÅÒÔÉÐÏÒÔÓ ÅØÃÌÕÓÉÖÅÌÙ 
ÄÅÄÉÃÁÔÅÄ ÔÏ ÌÁÎÄÉÎÇȟ ÇÒÏÕÎÄ-ÈÁÎÄÌÉÎÇ ÁÎÄ 
ÔÁËÅ-Ïǟ ÏÆ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔÓȢ ɏ)3/ɐ  

DROTAM 

ɏÓÅÅ .ÏÔÉÃÅ ÔÏ !ÉÒÍÅÎɐ 

dual instruction time  

4ÉÍÅ ÄÕÒÉÎÇ ×ÈÉÃÈ Á ÐÅÒÓÏÎ ÉÓ ÒÅÃÅÉÖÉÎÇ 
ÉÎÓÔÒÕÃÔÉÏÎ ÆÒÏÍ Á ÐÒÏÐÅÒÌÙ ÁÕÔÈÏÒÉÚÅÄ ÒÅÍÏÔÅ 
ÐÉÌÏÔ ÁÔ ÔÈÅ ÃÏÎÔÒÏÌÓ ÏÆ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÓÔÁÔÉÏÎȢ 
ɏ)3/ɐ 

electromagnetic interference 

(EMI) 

! ÄÉÓÔÕÒÂÁÎÃÅ ÉÎ ÒÁÄÉÏ ÆÒÅÑÕÅÎÃÙ ÂÙ ÁÎ 
ÅØÔÅÒÎÁÌ ÓÏÕÒÃÅ ÔÈÁÔ ÄÉÓÒÕÐÔÓ ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ 
ÅÌÅÃÔÒÏÎÉÃ ÄÅÖÉÃÅÓȢ  

electronic flight bag (EFB)  

!Î ÅÌÅÃÔÒÏÎÉÃ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ÄÅÖÉÃÅ 
ÔÈÁÔ ÈÅÌÐÓ ǨÉÇÈÔ ÃÒÅ×Ó ÐÅÒÆÏÒÍ ǨÉÇÈÔ 
ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ÔÁÓËÓ ÍÏÒÅ ÅÁÓÉÌÙ ÁÎÄ ÅǣÃÉÅÎÔÌÙ 
×ÉÔÈ ÌÅÓÓ ÐÁÐÅÒ ÐÒÏÖÉÄÉÎÇ ÔÈÅ ÒÅÆÅÒÅÎÃÅ 
ÍÁÔÅÒÉÁÌ ÏÆÔÅÎ ÆÏÕÎÄ ÉÎ ÔÈÅ ÐÉÌÏÔȭÓ ÃÁÒÒÙ-ÏÎ 
ǨÉÇÈÔ ÂÁÇȟ ÉÎÃÌÕÄÉÎÇ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ-ÃÒÅ× ÏÐÅÒÁÔÉÎÇ 
ÍÁÎÕÁÌȟ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎÁÌ ÃÈÁÒÔÓȟ ÅÔÃȢ 

electronic speed controller 

(ESC) 

!Î ÅÌÅÃÔÒÏÎÉÃ ÄÅÖÉÃÅ ÔÈÁÔ ÔÁËÅÓ ÔÈÅ ÐÏ×ÅÒ ÆÒÏÍ 
ÔÈÅ ÂÁÔÔÅÒÙ ÐÁÃË ÁÎÄ ÔÈÅ ÓÉÇÎÁÌ ÆÒÏÍ ÔÈÅ 
ÒÅÃÅÉÖÅÒ ÁÎÄ ÍÅÁÓÕÒÅÓ Á ÃÅÒÔÁÉÎ ÁÍÏÕÎÔ ÏÆ 
ÐÏ×ÅÒ ÔÏ ÔÈÅ ÍÏÔÏÒȢ  

Glossary  
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en route area  

4ÈÅ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ×ÈÅÒÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÁÎ ÃÒÕÉÓÅ ÄÕÒÉÎÇ 
ǨÉÇÈÔ ÔÈÁÔ ÉÓ Á×ÁÙ ÆÒÏÍ ÔÈÅ ÔÅÒÍÉÎÁÌ ÁÒÅÁÓȢ 
ɏ.!3!ɐ 

envelope  

4ÈÅ ÍÁØÉÍÕÍ ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ ÐÁÒÁÍÅÔÅÒÓ ÏÆ ÁÎ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ 

eVTOL 

!Î ÅÌÅÃÔÒÉÃ ÖÅÒÔÉÃÁÌ ÔÁËÅ-Ïǟ ÁÎÄ ÌÁÎÄÉÎÇ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ 

extended visual line -of-sight 

(EVLOS) 

/ÐÅÒÁÔÉÏÎ ÂÅÙÏÎÄ ÔÈÅ ÕÎÁÉÄÅÄ ÖÉÓÕÁÌ ÒÁÎÇÅ ÏÆ 
ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔȟ ÂÕÔ ×ÈÅÒÅ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÉÓ 
ÓÕÐÐÏÒÔÅÄ ÂÙ ÖÉÓÉÏÎ ÓÙÓÔÅÍÓ ÏÒ ÏÎÅ ÏÒ ÍÏÒÅ 
ÖÉÓÕÁÌ ÏÂÓÅÒÖÅÒÓȢ ɏ)3/ɐ 

failsafe function  

)Æ Á ÌÏÓÔ ÌÉÎË ÏÃÃÕÒÓȟ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÅÎÔÅÒÓ ÆÁÉÌÓÁÆÅ 
ÍÏÄÅ ÉÎ ÉÔ ÅÉÔÈÅÒ ÒÅÔÕÒÎÓ ÔÏ ÌÁÕÎÃÈ ÏÒ ÌÁÎÄÓ 
ÁÕÔÏÎÏÍÏÕÓÌÙȢ 

Federal Aviation 

Administration (FAA)  

4ÈÅ ÄÉÖÉÓÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅ 5ÎÉÔÅÄ 3ÔÁÔÅÓ $ÅÐÁÒÔÍÅÎÔ 
ÏÆ 4ÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎ ÔÈÁÔ ÉÎÓÐÅÃÔÓ ÁÎÄ ÒÁÔÅÓ 
ÃÉÖÉÌÉÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ ÐÉÌÏÔÓȟ ÅÎÆÏÒÃÅÓ ÔÈÅ ÒÕÌÅÓ ÏÆ 
ÁÉÒ ÓÁÆÅÔÙȟ ÁÎÄ ÉÎÓÔÁÌÌÓ ÁÎÄ ÍÁÉÎÔÁÉÎÓ ÁÉÒ-
ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÔÒÁǣÃ-ÃÏÎÔÒÏÌ ÆÁÃÉÌÉÔÉÅÓȢ  

federated  

! ÇÒÏÕÐ ÏÆ ÓÙÓÔÅÍÓ ÁÎÄ ÎÅÔ×ÏÒËÓ ÏÐÅÒÁÔÉÎÇ ÉÎ 
Á ÓÔÁÎÄÁÒÄ ÁÎÄ ÃÏÎÎÅÃÔÅÄ ÅÎÖÉÒÏÎÍÅÎÔȢ )Î ÔÈÅ 
5!- ÅÃÏÓÙÓÔÅÍȟ Á ÆÅÄÅÒÁÔÅÄ ÎÅÔ×ÏÒË ÌÅÖÅÒÁÇÅÓ 
ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÓÅÒÖÉÃÅÓ ÁÎÄ ÅÎÁÂÌÅÓ Á ǨÅØÉÂÌÅ ÁÎÄ 
ÅØÔÅÎÓÉÂÌÅ ÃÏÎÓÔÒÕÃÔ ÔÈÁÔ ÃÁÎ ÁÄÁÐÔ ÁÎÄ ÅÖÏÌÖÅ 
ÁÓ ÔÈÅ ÔÒÁÄÅ ÓÐÁÃÅ ÃÈÁÎÇÅÓ ÁÎÄ ÍÁÔÕÒÅÓ Ȣ 
ɏ.!3!ɐ 

final approach and takeoff 

(FATO) area 

4ÈÅ &!4/ ÉÓ Á ÄÅǢÎÅÄ ÁÒÅÁ ÏÖÅÒ ×ÈÉÃÈ ÔÈÅ 
ÐÉÌÏÔ ÃÏÍÐÌÅÔÅÓ ÔÈÅ ǢÎÁÌ ÐÈÁÓÅ ÏÆ ÔÈÅ ÁÐÐÒÏÁÃÈ 
ÔÏ Á ÈÏÖÅÒ ÏÒ Á ÌÁÎÄÉÎÇ ÁÎÄ ÆÒÏÍ ×ÈÉÃÈ ÔÈÅ 
64/, ÐÉÌÏÔ ÉÎÉÔÉÁÔÅÓ ÔÁËÅÏǟȢ  

firmware  

&ÉÒÍ×ÁÒÅ ÉÓ ÔÈÅ ÃÏÎÔÒÏÌ ÐÒÏÇÒÁÍ ÆÏÒ ÔÈÅ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ Ȭ3ÏÆÔ×ÁÒÅ ÆÏÒ ÈÁÒÄ×ÁÒÅȢȭ 

first officer F/O  

)Î ÁÖÉÁÔÉÏÎȟ ÔÈÅ ǢÒÓÔ ÏǣÃÅÒ ɉ&/Ɋ ÉÓ ÔÈÅ ÓÅÃÏÎÄ 
ÐÉÌÏÔ ɉÁÌÓÏ ÒÅÆÅÒÒÅÄ ÔÏ ÁÓ ÔÈÅ ÃÏ-ÐÉÌÏÔɊ ÏÆ ÁÎ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏÓÅÅ ÓÅÃÏÎÄ ÉÎ ÃÏÍÍÁÎÄ 3)#ɐ 

first person view (FPV)  

! ÔÅÃÈÎÉÑÕÅ ÔÈÁÔ ÅÎÁÂÌÅÓ ÁÎ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÔÏ 
ÁÓÓÕÍÅ Á ÃÏÃËÐÉÔ ÖÉÅ× ÕÓÉÎÇ Á ÄÉÓÐÌÁÙ ÓÃÒÅÅÎ ÏÒ 
ÖÉÄÅÏ ÇÏÇÇÌÅÓȟ ×ÉÔÈ Á ×ÉÒÅÌÅÓÓȟ ÒÅÁÌ-ÔÉÍÅ 
ÃÏÎÎÅÃÔÉÏÎ ÔÏ ÁÎ ÏÎ-ÂÏÁÒÄ ÖÉÄÅÏ ÃÁÍÅÒÁȢ 

first person view (FPV) device  

! ÄÅÖÉÃÅ ÔÈÁÔ ÇÅÎÅÒÁÔÅÓ ÁÎÄ ÔÒÁÎÓÍÉÔÓ Á 
ÓÔÒÅÁÍÉÎÇ ÖÉÄÅÏ ÉÍÁÇÅ ÔÏ Á ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÔÁÔÉÏÎ 
ÄÉÓÐÌÁÙ ÏÒ ÍÏÎÉÔÏÒ ÔÈÁÔ ÇÉÖÅÓ ÔÈÅ ÐÉÌÏÔ ÏÆ Á 
ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÅ ÉÌÌÕÓÉÏÎ ÏÆ ǨÙÉÎÇ ÔÈÅ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÆÒÏÍ ÁÎ ÏÎ-ÂÏÁÒÄ ÐÉÌÏÔȭÓ ÐÅÒÓÐÅÃÔÉÖÅȢ 
ɏ)#!/ɐ 

first person view (FPV) mode  

4ÈÅ ǢÒÓÔ ÐÅÒÓÏÎ ÖÉÅ× ÍÏÄÅ ÓÅÔÔÉÎÇ ȰÆÒÅÅÚÅÓȱ ÔÈÅ 
ÇÉÍÂÁÌ ÓÏ ÔÈÅ ÃÁÍÅÒÁ ÔÉÌÔÓ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÒÁÔÈÅÒ ÔÈÁÎ ÓÔÁÂÉÌÉÚÉÎÇ ÈÏÒÉÚÏÎÔÁÌÌÙȢ )Ô ÃÒÅÁÔÅÓ 
ÍÏÒÅ ÏÆ ÔÈÅ ÓÅÎÓÁÔÉÏÎ ÏÆ ǨÙÉÎÇȢ ɏÓÅÅ ǨÉÇÈÔ 
ÍÏÄÅÓɐ 

fixed-wing aircraft  

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÁÐÁÂÌÅ ÏÆ ǨÉÇÈÔ ÕÓÉÎÇ ÆÏÒ×ÁÒÄ 
ÍÏÔÉÏÎ ÔÈÁÔ ÇÅÎÅÒÁÔÅÓ ÌÉÆÔ ÁÓ ÔÈÅ ×ÉÎÇ ÍÏÖÅÓ 

Glossary  
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ÔÈÒÏÕÇÈ ÔÈÅ ÁÉÒȢ ɏÁÌÓÏ ÁÉÒÐÌÁÎÅȟ ÁÅÒÏÐÌÁÎÅ ÏÒ 
ÐÌÁÎÅȢ 3ÅÅ ÒÏÔÁÒÙ-×ÉÎÇ ÁÉÒÃÒÁÆÔɐ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

fleet operator  

4ÈÅ ǨÅÅÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÏÆ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÈÏ ÈÉÒÅÓ ÔÈÅ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÒÅ× ɉÉÆ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ǨÅÅÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÉÓ ÎÏÔ 
ÁÌÓÏ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÒÅ×Ɋ ÁÎÄ ÉÎ ÓÏÍÅ ÉÎÓÔÁÎÃÅÓ 
ÐÅÒÆÏÒÍÓ ÄÉÓÐÁÔÃÈ ÄÕÔÉÅÓȢ ! ǨÅÅÔ ÍÁÙ ÃÏÎÓÉÓÔ 
ÏÆ ÏÎÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ.!3!ɐ 

flight controller  

ɏÓÅÅ ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÔÁÔÉÏÎɐ 

flight duty period  

0ÅÒÉÏÄ ×ÈÉÃÈ ÃÏÍÍÅÎÃÅÓ ×ÈÅÎ ÔÈÅ ǢÒÓÔ 
ÒÅÍÏÔÅ ÃÒÅ× ÍÅÍÂÅÒ ɉέȢΰΫɊ ÒÅÐÏÒÔÓ ÆÏÒ ÄÕÔÙ 
ÔÈÁÔ ÉÎÃÌÕÄÅÓ Á ǨÉÇÈÔ ÏÒ Á ÓÅÒÉÅÓ ÏÆ ǨÉÇÈÔÓ ÁÎÄ 
×ÈÉÃÈ ǢÎÉÓÈÅÓ ×ÈÅÎ ÔÈÅ ÌÁÓÔ ÒÅÍÏÔÅ ÃÒÅ× 
ÍÅÍÂÅÒȭÓ ÄÕÔÙ ÅÎÄÓȢ ɏ)3/ɐ  

flight information 

management system (FIMS)  

!Î ÉÎÔÅÒÆÁÃÅ ÆÏÒ ÄÁÔÁ ÅØÃÈÁÎÇÅ ÂÅÔ×ÅÅÎ &!! 
ÓÙÓÔÅÍÓ ÁÎÄ 54-Ⱦ5!- ÐÁÒÔÉÃÉÐÁÎÔÓȢ &)-3 
ÅÎÁÂÌÅÓ ÅØÃÈÁÎÇÅ ÏÆ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÃÏÎÓÔÒÁÉÎÔ ÄÁÔÁ 
ÂÅÔ×ÅÅÎ ÔÈÅ &!! ÁÎÄ ÔÈÅ 035 .ÅÔ×ÏÒËȢ 4ÈÅ 
&!! ÁÌÓÏ ÕÓÅÓ ÔÈÉÓ ÉÎÔÅÒÆÁÃÅ ÁÓ ÁÎ ÁÃÃÅÓÓ ÐÏÉÎÔ 
ÆÏÒ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ ÏÎ ÁÃÔÉÖÅ 5!- ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓȢ 
&)-3 ÁÌÓÏ ÐÒÏÖÉÄÅÓ Á ÍÅÁÎÓ ÆÏÒ ÁÐÐÒÏÖÅÄ &!! 
ÓÔÁËÅÈÏÌÄÅÒÓ ÔÏ ÑÕÅÒÙ ÁÎÄ ÒÅÃÅÉÖÅ ÐÏÓÔ-ÈÏÃȾ
ÁÒÃÈÉÖÅÄ ÄÁÔÁ ÏÎ 5!- ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ ÆÏÒ ÔÈÅ 
ÐÕÒÐÏÓÅÓ ÏÆ ÃÏÍÐÌÉÁÎÃÅ ÁÕÄÉÔÓ ÁÎÄȾÏÒ ÉÎÃÉÄÅÎÔ 
ÏÒ ÁÃÃÉÄÅÎÔ ÉÎÖÅÓÔÉÇÁÔÉÏÎȢ &)-3 ÉÓ ÍÁÎÁÇÅÄ ÂÙ 
ÔÈÅ &!! ÁÎÄ ÉÓ Á ÐÁÒÔ ÏÆ ÔÈÅ 5!- ÅÃÏÓÙÓÔÅÍ Ȣ 
ɏ.!3!ɐ 

flight level  

3ÕÒÆÁÃÅ ÏÆ ÃÏÎÓÔÁÎÔ ÁÔÍÏÓÐÈÅÒÉÃ ÐÒÅÓÓÕÒÅ 
×ÈÉÃÈ ÉÓ ÒÅÌÁÔÅÄ ÔÏ Á ÓÐÅÃÉǢÃ ÐÒÅÓÓÕÒÅ ÄÁÔÕÍȟ 
Ϋ ΪΫέȟά È0Áȟ ÁÎÄ ÉÓ ÓÅÐÁÒÁÔÅÄ ÆÒÏÍ ÏÔÈÅÒ ÓÕÃÈ 
ÓÕÒÆÁÃÅÓ ÂÙ ÓÐÅÃÉǢÃ ÐÒÅÓÓÕÒÅ ÉÎÔÅÒÖÁÌÓȢ ɏ)3/ɐ 

 

flight manual  

-ÁÎÕÁÌȟ ÁÃÃÅÐÔÁÂÌÅ ÂÙ ÔÈÅ ÌÏÃÁÌ ÁÖÉÁÔÉÏÎ 
ÁÕÔÈÏÒÉÔÙȟ ÃÏÎÔÁÉÎÉÎÇ ÔÈÅ ÏÒÄÅÒ ÏÆ ÁÃÔÉÏÎÓ ÉÎ 
ÎÏÒÍÁÌȟ ÁÂÎÏÒÍÁÌ ÁÎÄ ÅÍÅÒÇÅÎÃÙ ÐÒÏÃÅÄÕÒÅÓȟ 
ÃÈÅÃËÌÉÓÔÓȟ ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎÓȟ ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ 
ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎȟ ÄÅÔÁÉÌÓ ÏÆ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍÓȢ 
ɏ)3/ɐ  

flight modes  

&ÌÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓ ɏÁÌÓÏ ÓÔÁÂÉÌÉÚÁÔÉÏÎ ÍÏÄÅÓɐ 
ÉÎÃÌÕÄÅȡ  

Ö  ÁÅÒÏÂÁÔÉÃȟ ÁÃÒÏȟ ÁÇÉÌÉÔÙȟ ÍÁÎÕÁÌȟ ÒÁÔÅ ɉÎÏÎ-
ÓÅÌÆ-ÌÅÖÅÌÉÎÇɊ 

Ö  ÁÉÒ ÍÏÄÅ ɉÚÅÒÏ ÔÈÒÏÔÔÌÅɊ 

Ö  ÁÌÔÉÔÕÄÅ ÈÏÌÄȟ !44) ÍÏÄÅȟ ÂÁÒÏȟ Á ÍÏÄÅȟ 
ÂÁÒÏÍÅÔÒÉÃ ÁÌÔÉÔÕÄÅ ÍÏÄÅ ɉÎÏÎ-'03Ɋ 

Ö  ÁÕÔÏ ÍÏÄÅȟ ÁÕÔÏÎÏÍÏÕÓ ǨÉÇÈÔȟ 
ÐÒÏÇÒÁÍÍÅÄ ǨÉÇÈÔȟ ×ÁÙÐÏÉÎÔÓ 

Ö  ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ ÁÖÏÉÄÁÎÃÅ Ǫ ÂÒÁËÅ ÍÏÄÅ 

Ö  ÃÏÕÒÓÅ ÌÏÃË 

Ö  ǢÒÓÔ ÐÅÒÓÏÎ ÖÉÅ× ɉ&06Ɋ 

Ö  ÆÏÌÌÏ× ÍÅ 

Ö  ÇÅÏÆÅÎÃÉÎÇ Ǫ ÓÁÆÅ ÃÉÒÃÌÅ 

Ö  '03 ÈÏÌÄȟ ÌÏÉÔÅÒ ÍÏÄÅ 

Ö  ÈÏÍÅ ÌÏÃËȟ ÃÁÒÅÆÒÅÅȟ ÈÅÁÄ ÆÒÅÅȟ ÈÅÁÄÌÅÓÓȟ 
ÈÅÁÄÓ-ÕÐȟ ÓÉÍÐÌÅȟ ÓÍÁÒÔ ÍÏÄÅ ɏÓÅÅ ÈÅÁÄÌÅÓÓ 
ÍÏÄÅ ÁÎÄ ÉÎÔÅÌÌÉÇÅÎÔ ÏÒÉÅÎÔÁÔÉÏÎ ÃÏÎÔÒÏÌɐ 

Ö  ÈÏÒÉÚÏÎȟ ÓÔÁÂÌÅ ÍÏÄÅ ɉÁÅÒÏÂÁÔÉÃ ×ÉÔÈ ÓÅÌÆ-
ÌÅÖÅÌÉÎÇɊ 

Ö  ÈÏÖÅÒ ÍÏÄÅ ɏÓÅÅ ÈÏÖÅÒ ÍÏÄÅɐ 

Ö  ÍÁÇÎÅÔÉÃ ɉÍÁÇɊ ÍÏÄÅ 

Ö  ÐÏÓÉÔÉÏÎÉÎÇ ÍÏÄÅȟ Ð-ÍÏÄÅ ɉÁÌÌ ÓÅÎÓÏÒÓ 
ÁÃÔÉÖÁÔÅÄɊ 

Ö  ÓÐÏÒÔ ÍÏÄÅȟ Ó ÍÏÄÅ ɉÒÁÔÅ ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÄ 
ÓÔÁÂÉÌÉÚÅ ÐÌÕÓ ÁÌÔÉÔÕÄÅ ÈÏÌÄɊ 

Glossary  
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Ö  ÓÔÁÎÄÁÒÄȟ ÁÎÇÌÅȟ ÆÒÅÅ ǨÉÇÈÔȟ ÎÏÒÍÁÌȟ ÓÅÌÆ-
ÌÅÖÅÌȟ ÓÔÁÂÉÌÉÚÅ ÍÏÄÅ ɉ'03 ÏÒ ÎÏÎ-'03Ɋ 

Ö  ÐÏÉÎÔ ÏÆ )ÎÔÅÒÅÓÔȟ ÏÒÂÉÔȟ ÃÉÒÃÌÅ ÍÏÄÅ  

Ö  ÒÅÔÕÒÎ ÔÏ ÈÏÍÅ ɉ24(Ɋȟ ÁÕÔÏ ÒÅÔÕÒÎȟ '03 
ÈÏÍÅȟ ÒÅÔÕÒÎ-ÔÏ-ÌÁÕÎÃÈ ɉ24,Ɋ 

Ö  ÔÈÒÏ× ÍÏÄÅ ɏÓÅÅ ÆÁÉÌÓÁÆÅ ÆÕÎÃÔÉÏÎɐ 

ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

flight plan (FP)  

4ÈÅ ÏÐÅÒÁÔÏÒȭÓ ÐÌÁÎ ÆÏÒ ÔÈÅ ÓÁÆÅ ÃÏÎÄÕÃÔ ÏÆ ÔÈÅ 
ǨÉÇÈÔ ÂÁÓÅÄ ÏÎ ÃÏÎÓÉÄÅÒÁÔÉÏÎÓ ÏÆ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅȟ ÏÔÈÅÒ ÏÐÅÒÁÔÉÎÇ ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎÓ ÁÎÄ 
ÒÅÌÅÖÁÎÔ ÅØÐÅÃÔÅÄ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓ ÏÎ ÔÈÅ ÒÏÕÔÅ ÔÏ 
ÂÅ ÆÏÌÌÏ×ÅÄȢ ɏÁÌÓÏ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ ǨÉÇÈÔ ÐÌÁÎɐ 

flight recorder  

!ÎÙ ÔÙÐÅ ÏÆ ÒÅÃÏÒÄÅÒ ÉÎÓÔÁÌÌÅÄ ÉÎ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÆÏÒ ÔÈÅ ÐÕÒÐÏÓÅ ÏÆ ÃÏÍÐÌÅÍÅÎÔÉÎÇ ÁÃÃÉÄÅÎÔȾ
ÉÎÃÉÄÅÎÔ ÉÎÖÅÓÔÉÇÁÔÉÏÎȢ ɏ)3/ɐ  

flight termination system  

ΫɊ ! ÓÙÓÔÅÍ ÔÈÁÔ ×ÈÅÎ ÁÃÔÉÖÁÔÅÄȟ ÔÅÒÍÉÎÁÔÅÓ 
ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ ÏÆ ÁÎ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ)#!/ɐ άɊ 
-ÅÁÎÓ ÁÎÄȾÏÒ ÐÒÏÃÅÄÕÒÅ ÔÒÉÇÇÅÒÅÄ ÍÁÎÕÁÌÌÙ ÏÒ 
ÁÕÔÏÍÁÔÉÃÁÌÌÙ ÔÏ ÉÎÉÔÉÁÔÅ Á ÐÒÅ-ÐÒÏÇÒÁÍÍÅÄ 
ÁÃÔÉÏÎ ÏÒ Á ÓÅÔ ÏÆ ÁÃÔÉÏÎÓ ÄÅÓÉÇÎÅÄ ÔÏ ÔÅÒÍÉÎÁÔÅ 
5! ǨÉÇÈÔȟ ÍÉÎÉÍÉÚÉÎÇ ÒÉÓËÓ ÔÏ ÔÈÉÒÄ ÐÁÒÔÉÅÓȢ 
ɏ)3/ɐ  

flight time  

4ÏÔÁÌ ÔÉÍÅ ÆÒÏÍ ÔÈÅ ÍÏÍÅÎÔ ÔÈÅ ÏÎ-ÂÏÁÒÄ 
ÓÙÓÔÅÍÓ ÁÒÅ ÁÃÔÉÖÁÔÅÄ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÉÎÔÅÎÔ ÔÏ 
ÐÅÒÆÏÒÍ Á ǨÉÇÈÔȟ ÕÎÔÉÌ ÔÈÅ ÍÏÍÅÎÔ ÔÈÅ ÏÎ-
ÂÏÁÒÄ ÓÙÓÔÅÍÓ ÁÒÅ ÄÅ-ÁÃÔÉÖÁÔÅÄȢ ɏ)3/ɐ 

flyaway 

ΫɊ 5ÎÉÎÔÅÎÄÅÄ ǨÉÇÈÔ ÏÕÔÓÉÄÅ ÏÆ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ 
ÂÏÕÎÄÁÒÉÅÓ ɉÁÌÔÉÔÕÄÅȾÁÉÒÓÐÅÅÄȾÌÁÔÅÒÁÌɊ ÁÓ ÔÈÅ 
ÒÅÓÕÌÔ ÏÆ Á ÆÁÉÌÕÒÅ ÏÆ ÔÈÅ ÃÏÎÔÒÏÌ ÅÌÅÍÅÎÔ ÏÒ 
ÏÎÂÏÁÒÄ ÓÙÓÔÅÍÓȟ ÏÒ ÂÏÔÈȢ &ÌÙÁ×ÁÙÓ ÄÏ ÎÏÔ 
ÈÁÖÅ ÏÒ ÄÏ ÎÏÔ ÉÎÉÔÉÁÔÅ ÆÁÉÌÓÁÆÅ ÍÏÄÅ ÔÏ ÒÅÔÕÒÎ 

ÔÏ ÌÁÕÎÃÈȢ άɊ )Î ÒÅÓÐÅÃÔ ÔÏ Á ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ ÁÎ ÉÎÔÅÒÒÕÐÔÉÏÎ ÏÒ ÌÏÓÓ ÏÆ ÔÈÅ #ά ÌÉÎË 
ÓÕÃÈ ÔÈÁÔ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÉÓ ÎÏ ÌÏÎÇÅÒ 
ÃÏÎÔÒÏÌÌÉÎÇ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÓ ÎÏÔ ǨÙÉÎÇ ÉÔÓ ÐÒÅÐÒÏÇÒÁÍÅÄ 
ÐÒÏÃÅÄÕÒÅÓ ÉÎ ÔÈÅ ÐÒÅÄÉÃÔÅÄ ÍÁÎÎÅÒȢ ɏ)#!/ɐ 
ɏÁÌÓÏ ǨÙ Á×ÁÙȟ ǨÙ-Á×ÁÙɐ 

flyaway protection system  

! ÓÙÓÔÅÍ ÔÈÁÔ ×ÉÌÌ ÒÅÔÕÒÎ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÁÆÅÌÙ ÔÏ 
ÔÈÅ ÓÕÒÆÁÃÅȟ ÏÒ ËÅÅÐ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÉÔÈÉÎ ÔÈÅ 
ÉÎÔÅÎÄÅÄ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ ÁÒÅÁ ×ÈÅÎ ÔÈÅ ÃÏÍÍÁÎÄ 
ÁÎÄ ÃÏÎÔÒÏÌ ÌÉÎË ÂÅÔ×ÅÅÎ ÔÈÅ ÐÉÌÏÔ ÁÎÄ ÔÈÅ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÓ ÌÏÓÔȢ ɏÓÅÅ ÆÁÉÌÓÁÆÅ ÆÕÎÃÔÉÏÎɐ 

formation  

&ÌÙÉÎÇ ÓÅÖÅÒÁÌ ÄÒÏÎÅÓ ÏÒ Ó×ÁÒÍ ÔÈÁÔ ÆÏÒÍ Á 
ÓÈÁÐÅ ÏÒ ÐÁÔÔÅÒÎȢ 7ÈÅÎ ǨÏ×Î ÃÌÏÓÅ ÔÏÇÅÔÈÅÒȟ 
ÔÈÉÓ ÉÓ Á ÔÉÇÈÔ ÆÏÒÍÁÔÉÏÎȢ ɏÁÌÓÏ ÃÒÅÁÔÉÖÅ ÐÁÔÔÅÒÎɐ 

frangible  

$ÅÓÉÇÎÅÄ ÔÏ ÂÒÅÁËȟ ÄÉÓÔÏÒÔ ÏÒ ÙÉÅÌÄ ÏÎ ÉÍÐÁÃÔ 
ÓÏ ÁÓ ÔÏ ÐÒÅÓÅÎÔ ÍÉÎÉÍÕÍ ÈÁÚÁÒÄȢ 

gender -neutral language  

#ÕÒÒÅÎÔ Ą 'ÅÎÄÅÒ-.ÅÕÔÒÁÌ 

ÁÉÒÍÁÎȾÁÉÒÍÅÎ Ą ÁÉÒÃÒÅ×ȟ ÁÖÉÁÔÏÒɉÓɊ 

ÃÏÃËÐÉÔ Ą ǨÉÇÈÔÄÅÃË 

ÍÁÎÍÁÄÅ ÏÂÓÔÁÃÌÅÓ Ą ÓÔÒÕÃÔÕÒÁÌ ÏÂÓÔÁÃÌÅÓ 

ÍÁÎÎÅÄ ÁÖÉÁÔÉÏÎ Ą ÔÒÁÄÉÔÉÏÎÁÌ ÁÖÉÁÔÉÏÎ 

ÎÏÔÉÃÅÓ ÔÏ ÁÉÒÍÅÎ ɉ./4!-Ɋ Ą ÎÏÔÁÍȟ ÎÏÔÉÃÅ 
ÔÏ ÁÌÌ ÍÉÓÓÉÏÎÓȟ ÎÏÔÉÃÅ ÆÏÒ !ÍÅÒÉÃÁÎ ÁÉÒÓÐÁÃÅȟ 
ÎÏÔÉÃÅ ÔÏ ÁÌÌ ÁÖÉÁÔÏÒÓ ɉ./4!6Ɋ 

ÓÍÁÌÌ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÓÙÓÔÅÍ ɉÓ5!3Ɋ Ą ÓÍÁÌÌ 
ÕÎÃÒÅ×ÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÓÙÓÔÅÍȟ ÓÍÁÌÌ ÄÒÏÎÅ ÓÙÓÔÅÍ 

ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÖÉÁÔÉÏÎ Ą ÕÎÃÒÅ×ÅÄ ÁÖÉÁÔÉÏÎȟ 
ÄÒÏÎÅ ÁÖÉÁÔÉÏÎ 

ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÓÙÓÔÅÍ ɉ5!3Ɋ Ą ÕÎÃÒÅ×ÅÄ 
ÁÅÒÉÁÌ ÓÙÓÔÅÍ 

Glossary  
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ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅ ɉ5!6Ɋ Ą ÕÎÃÒÅ×ÅÄ 
ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅȟ ÄÒÏÎÅ 

ɏ&!! $ÒÏÎÅ !ÄÖÉÓÏÒÙ #ÏÍÍÉÔÔÅÅɐ 

general aviation  

!ÌÌ ÃÉÖÉÌ ÁÖÉÁÔÉÏÎ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ ÏÔÈÅÒ ÔÈÁÎ 
ÓÃÈÅÄÕÌÅÄ ÁÉÒ ÓÅÒÖÉÃÅÓ ÁÎÄ ÎÏÎ-ÓÃÈÅÄÕÌÅÄ ÁÉÒ 
ÔÒÁÎÓÐÏÒÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ ÆÏÒ ÒÅÍÕÎÅÒÁÔÉÏÎ ÏÒ ÈÉÒÅȢ 
ɏ)#!/ɐ 

general aviation operation  

/ÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ Á ÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÏÔÈÅÒ ÔÈÁÎ Á 
ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÁÉÒ ÔÒÁÎÓÐÏÒÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÒ ÁÎ ÁÅÒÉÁÌ 
×ÏÒË ÏÐÅÒÁÔÉÏÎȢ ɏ)3/ɐ 

geo-fence 

ΫɊ ! ÖÉÒÔÕÁÌ ÐÅÒÉÍÅÔÅÒ ÆÏÒ Á ÒÅÁÌ-×ÏÒÌÄ 
ÇÅÏÇÒÁÐÈÉÃ ÁÒÅÁȢ ! ÇÅÏ-ÆÅÎÃÅ ÃÏÕÌÄ ÂÅ 
ÄÙÎÁÍÉÃÁÌÌÙ ÇÅÎÅÒÁÔÅÄɂÁÓ ÉÎ Á ÒÁÄÉÕÓ ÁÒÏÕÎÄ 
Á ÐÏÉÎÔ ÌÏÃÁÔÉÏÎȟ ÏÒ Á ÇÅÏ-ÆÅÎÃÅ ÃÁÎ ÂÅ Á 
ÐÒÅÄÅǢÎÅÄ ÓÅÔ ÏÆ ÂÏÕÎÄÁÒÉÅÓ ɉÓÕÃÈ ÁÓ ÓÃÈÏÏÌ 
ÚÏÎÅÓ ÏÒ ÎÅÉÇÈÂÏÒÈÏÏÄ ÂÏÕÎÄÁÒÉÅÓɊȢ άɊ ! Ô×Ï-
ÄÉÍÅÎÓÉÏÎÁÌ ÖÉÒÔÕÁÌ ÂÏÕÎÄÁÒÙ ÄÅǢÎÅÄ ÂÙ 
ÇÅÏÇÒÁÐÈÉÃÁÌ ÃÏÏÒÄÉÎÁÔÅÓ ÔÈÁÔ ÄÉÖÉÄÅÓ Á ÒÅÁÌ 
×ÏÒÌÄ ÖÏÌÕÍÅ ÉÎ Ô×Ï ÐÁÒÔÓȢ !Î ÁÕÔÏÍÁÔÉÃ 
ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅ ÁÉÒÓÐÁÃÅ Á 5! ÃÁÎ ÅÎÔÅÒȢ 
ɏ*!253ɐ έɊ ! ÖÉÒÔÕÁÌ ÔÈÒÅÅ-ÄÉÍÅÎÓÉÏÎÁÌ 
ÐÅÒÉÍÅÔÅÒ ÁÒÏÕÎÄ Á ÇÅÏÇÒÁÐÈÉÃ ÐÏÉÎÔȟ ÅÉÔÈÅÒ 
ǢØÅÄ ÏÒ ÍÏÖÉÎÇȟ ÔÈÁÔ ÃÁÎ ÂÅ ÐÒÅÄÅǢÎÅÄ ÏÒ 
ÄÙÎÁÍÉÃÁÌÌÙ ÇÅÎÅÒÁÔÅÄ ÁÎÄ ÔÈÁÔ ÅÎÁÂÌÅÓ 
ÓÏÆÔ×ÁÒÅ ÔÏ ÔÒÉÇÇÅÒ Á ÒÅÓÐÏÎÓÅ ×ÈÅÎ Á ÄÅÖÉÃÅ 
ÁÐÐÒÏÁÃÈÅÓ ÔÈÅ ÐÅÒÉÍÅÔÅÒ ɉÁÌÓÏ ÒÅÆÅÒÒÅÄ ÔÏ ÁÓ 
ÇÅÏÁ×ÁÒÅÎÅÓÓ ÏÒ ÇÅÏÃÁÇÉÎÇɊȢ  ɏÓÅÅ ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 

geo-limitation  

ΫɊ 0ÒÏÃÅÓÓ ÏÆ ÃÒÅÁÔÉÎÇ ÂÏÕÎÄÁÒÉÅÓ ÔÏ ÃÏÎÔÁÉÎ ÏÒ 
ÅØÃÌÕÄÅ 5!3 ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓȢ ɏ)3/ɐ άɊ !ÎÙ 
ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎ ÁÐÐÌÉÅÄ ÔÏ Á 5!3 ÔÏ ÃÏÎÓÔÒÁÉÎ ÔÈÅ 
ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÃÃÅÓÓ ÔÏ ÏÒ ÅØÉÔ ÆÒÏÍ Á 
ÄÅǢÎÅÄ ÚÏÎÅ ÏÒ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÖÏÌÕÍÅ ɉȰÇÅÏ-ÌÉÍÉÔÅÄ 
ÚÏÎÅȱɊȢ ɏ%!3!ɐ 

 

geo-limited zone  

! ÇÅÏÇÒÁÐÈÉÃÁÌÌÙ ÌÉÍÉÔÅÄ ÚÏÎÅ ÉÓ ÁÎÙ ÚÏÎÅ ÏÒ 
ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÖÏÌÕÍÅ ×ÈÅÒÅ Á ÇÅÏ-ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎ ÉÓ 
ÄÅǢÎÅÄ ÉÎ ÁÃÃÏÒÄÁÎÃÅ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ȰÓÅÎÓÉÔÉÖÉÔÙȱ 
ÃÌÁÓÓÉǢÃÁÔÉÏÎ ÏÆ ÔÈÁÔ ÚÏÎÅȢ ɉ4ÈÅ ÚÏÎÅÓ ÕÎÄÅÒ 
ÃÏÎÓÉÄÅÒÁÔÉÏÎ ÁÒÅ ȰÒÅÓÔÒÉÃÔÅÄȱ ÁÎÄ 
ȰÐÒÏÈÉÂÉÔÅÄȢȱɊ ɏ%!3!ɐ 

geographic information 

system (GIS)  

3ÙÓÔÅÍ ÆÏÒ ÃÏÌÌÅÃÔÉÏÎȟ ÓÔÏÒÁÇÅȟ ÔÒÁÎÓÆÏÒÍÁÔÉÏÎȟ 
ÁÎÁÌÙÓÉÓȟ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ÁÎÄ ÄÉÓÐÌÁÙ ÏÆ ÓÐÁÔÉÁÌ ÏÒ 
ÇÅÏÇÒÁÐÈÉÃ ÄÁÔÁȢ 

gimbal  

! ÍÅÃÈÁÎÉÓÍȟ ÔÙÐÉÃÁÌÌÙ ÃÏÎÓÉÓÔÉÎÇ ÏÆ ÒÉÎÇÓ 
ÐÉÖÏÔÅÄ ÁÔ ÒÉÇÈÔ ÁÎÇÌÅÓ ɉέ-ÁØÉÁÌ ÓÔÁÂÉÌÉÚÅÄɊȟ ÆÏÒ 
ËÅÅÐÉÎÇ Á ÃÁÍÅÒÁ ÏÒ ÏÔÈÅÒ ÉÎÓÔÒÕÍÅÎÔ 
ÈÏÒÉÚÏÎÔÁÌ ÄÕÒÉÎÇ ǨÉÇÈÔȢ  

Global Positioning System 

(GPS) 

! ÇÌÏÂÁÌ ÓÙÓÔÅÍ ÏÆ 5Ȣ3Ȣ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎÁÌ ÓÁÔÅÌÌÉÔÅÓ 
ÄÅÖÅÌÏÐÅÄ ÔÏ ÐÒÏÖÉÄÅ ÐÒÅÃÉÓÅ ÐÏÓÉÔÉÏÎÁÌ ÁÎÄ 
ÖÅÌÏÃÉÔÙ ÄÁÔÁ ÁÎÄ ÇÌÏÂÁÌ ÔÉÍÅ ÓÙÎÃÈÒÏÎÉÚÁÔÉÏÎ 
ÆÏÒ ÁÉÒȟ ÓÅÁȟ ÁÎÄ ÌÁÎÄ ÔÒÁÖÅÌȢ  

GPS mode 

&ÌÉÇÈÔ ÍÏÄÅ ×ÈÅÒÅ ÔÈÅ ÃÒÁÆÔ ×ÉÌÌ ÒÅÍÁÉÎ ÉÎ ÔÈÅ 
ÁÌÔÉÔÕÄÅȟ ÐÏÓÉÔÉÏÎ ÁÎÄ ÏÒÉÅÎÔÁÔÉÏÎ ÔÈÁÔ ÉÔ ÉÓ ÉÎ 
×ÈÅÎ ÔÈÅ ÃÏÎÔÒÏÌÓ ÁÒÅ ÒÅÌÅÁÓÅÄȢ '03 ÍÏÄÅ ÉÓ 
ÎÅÃÅÓÓÁÒÙ ÆÏÒ ÁÕÔÏÍÁÔÉÃ ÒÅÔÕÒÎ ÔÏ ÈÏÍÅȢ ɏÓÅÅ 
ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 

grades  

$ÒÏÎÅÓ ÁÒÅ ÇÅÎÅÒÁÌÌÙ ÇÒÁÄÅÄ ÁÃÃÏÒÄÉÎÇ ÔÏ ÔÈÅÉÒ 
ÓÉÚÅ ÁÎÄ ÕÓÅȢ  

4ÏÙ ÇÒÁÄÅɂ3ÍÁÌÌ ɉÍÉÎÉȾÎÁÎÏɊ ÁÎÄ 
ÉÎÅØÐÅÎÓÉÖÅ 5!6Ó ÐÒÉÍÁÒÉÌÙ ÆÏÒ ÎÏÖÉÃÅȟ ÉÎÄÏÏÒ 
ǨÙÅÒÓȢ  4ÈÅÓÅ ÁÒÅ ÔÙÐÉÃÁÌÌÙ ÌÅÓÓ ÔÈÁÎ ΗΫΪΪȢ 

Glossary  
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(ÏÂÂÙ ÇÒÁÄÅɂ-ÉÄ-ÓÉÚÅ 5!6Ó ×ÉÔÈ ÓÏÍÅ 
ÁÄÄÉÔÉÏÎÁÌ ÆÅÁÔÕÒÅÓ ɉÅȢÇȢ ÃÁÍÅÒÁɊ ÐÒÉÍÁÒÉÌÙ ÆÏÒ 
ÎÏÖÉÃÅȟ ÉÎÄÏÏÒ ÁÎÄ ÏÕÔÄÏÏÒ ǨÙÅÒÓȢ 4ÈÅÓÅ ÁÒÅ 
ÔÙÐÉÃÁÌÌÙ ÌÅÓÓ ÔÈÁÎ ίΪΪ 53$Ȣ 4ÈÉÓ ÇÒÁÄÅ 
ÉÎÃÌÕÄÅÓ ÒÁÃÉÎÇ ÄÒÏÎÅÓ ÔÈÁÔ ÁÒÅ ÓÍÁÌÌȟ ÆÁÓÔȟ 
ÁÇÉÌÅ ÁÎÄ ÄÅÓÉÇÎÅÄ ÆÏÒ ǢÒÓÔ ÐÅÒÓÏÎ ÖÉÅ× ɉ&06Ɋ 
ÒÁÃÉÎÇȟ ÁÎÄ ÓÅÌǢÅ ÄÒÏÎÅÓ ÔÈÁÔ ÁÒÅ ÅÁÓÉÌÙ 
ÐÏÒÔÁÂÌÅ ÁÎÄ ÈÁÖÅ Á ÐÒÏÇÒÁÍÍÁÂÌÅ ÃÁÍÅÒÁȢ 

#ÏÎÓÕÍÅÒ ÏÒ ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÇÒÁÄÅɂ
#ÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ɉÎÏÎ-ÍÏÄÅÌɊ ÄÒÏÎÅÓ ÈÁÖÅ 
ÓÏÐÈÉÓÔÉÃÁÔÅÄ ÁÖÉÏÎÉÃÓȟ ÐÒÏÇÒÁÍÍÁÂÉÌÉÔÙ ÁÎÄ 
ÅÑÕÉÐÍÅÎÔȟ ÁÎÄ ÃÁÎ ÃÏÓÔ ÔÈÏÕÓÁÎÄÓ ÏÆ ÄÏÌÌÁÒÓ 
ÄÅÐÅÎÄÉÎÇ ÏÎ ÓÉÚÅ ÁÎÄ ÅÑÕÉÐÍÅÎÔȢ 4ÈÅÙ ÁÒÅ 
ÔÙÐÉÃÁÌÌÙ ÌÅÓÓ ÔÈÁÎ ΫΪȟΪΪΪ 53$ ×ÉÔÈ ÁÎ ÁÖÅÒÁÇÅ 
ÐÒÉÃÅ ÏÆ ÁÒÏÕÎÄ άȟίΪΪ 53$Ȣ #ÏÎÓÕÍÅÒ ÇÒÁÄÅ 
ÄÒÏÎÅÓ ÄÏÍÉÎÁÎÔ ÔÈÅ ÎÏÎ-ÍÏÄÅÌ ÓÅÃÔÏÒ ×ÉÔÈ 
ÁÐÐÒÏØÉÍÁÔÅÌÙ Á γί ÐÅÒÃÅÎÔ ÓÈÁÒÅȢ 

0ÒÏÆÅÓÓÉÏÎÁÌ ÇÒÁÄÅɂ$ÒÏÎÅÓ ÕÓÅÄ ÐÒÉÍÁÒÉÌÙ 
ÆÏÒ ÇÏÖÅÒÎÍÅÎÔ ÁÇÅÎÃÉÅÓ ÏÒ ÌÁÒÇÅ ÃÏÒÐÏÒÁÔÉÏÎÓȢ 
4ÈÅÓÅ ÁÒÅ ÆÏÒ ÓÐÅÃÉǢÃ ÁÐÐÌÉÃÁÔÉÏÎÓ ÓÕÃÈ ÁÓ 
ÄÉÓÁÓÔÅÒ ÒÅÓÐÏÎÓÅȟ ÂÏÒÄÅÒ ÓÅÃÕÒÉÔÙȟ ÁÎÄ 
ÍÉÌÉÔÁÒÙȢ 0ÒÏÆÅÓÓÉÏÎÁÌ ÇÒÁÄÅ ÄÒÏÎÅÓ ÁÒÅ 
ÔÙÐÉÃÁÌÌÙ ÍÏÒÅ ÔÈÁÎ ΫΪȟΪΪΪ 53$ ×ÉÔÈ ÁÎ 
ÁÖÅÒÁÇÅ ÐÒÉÃÅ ÏÆ άίȟΪΪΪ 53$Ȣ 

ground control station (GCS)

ɏÓÅÅ ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÔÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÓÔÁÔÉÏÎɐ 

ground effect  

$ÅÓÃÒÉÂÅÄ ÁÓ ÁÎ ÉÎÃÒÅÁÓÅ ÏÆ ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ ÎÅÁÒ 
ÔÈÅ ÇÒÏÕÎÄȢ 7ÈÉÃÈ ÍÅÁÎÓȟ ÎÅÁÒ ÔÈÅ ÇÒÏÕÎÄ 
ÙÏÕÒ ÒÏÔÏÒÓȾ×ÉÎÇÓ ÐÒÏÄÕÃÅ ÍÏÒÅ ÌÉÆÔȢ ɏÁÌÓÏ 
ǨÏÁÔÉÎÇȟ ÃÕÓÈÉÏÎÉÎÇɐ 

ground effect zone  

4ÈÅ ÁÒÅÁ ×ÈÅÒÅ ÐÒÏØÉÍÉÔÙ ÔÏ ÔÈÅ ÇÒÏÕÎÄ ÁǟÅÃÔÓ 
ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔȭÓ ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅȢ &ÏÒ ǢØÅÄ ×ÉÎÇȟ ÉÔ ÉÓ 
ÈÁÌÆ ÔÈÅ ÄÉÓÔÁÎÃÅ ÏÆ ÔÈÅ ×ÉÎÇÓÐÁÎ ɉÏÒ ÌÅÓÓɊȢ &ÏÒ 
ȬÒÏÔÏÒ-ÃÒÁÆÔȭȟ ÉÔ ÄÅÐÅÎÄÓ ÏÎ ÒÏÔÏÒ ÁÎÄ ÐÒÏÐÅÌÌÅÒ 
ÔÙÐÅ ÁÎÄ ÃÏÎǢÇÕÒÁÔÉÏÎȟ ÂÕÔ ÔÈÅ ÅǟÅÃÔ ÉÓ 
ÇÅÎÅÒÁÌÌÙ ÌÏ× ÆÏÒ ÒÅÃÒÅÁÔÉÏÎÁÌ 5!6Ȣ 4ÈÅ 
ȬÓÕÃËÄÏ×Îȭ ÁÎÄ ȬÆÏÕÎÔÁÉÎȭ ÃÕÒÒÅÎÔÓ ÎÅÁÒ ÔÈÅ 

ÇÒÏÕÎÄ ÃÁÎ ÃÁÕÓÅ Á ÖÁÒÉÁÔÉÏÎ ÉÎ ÈÏÖÅÒÉÎÇ 
ÁÂÉÌÉÔÙȟ ÁÎÄ ÉÎÃÒÅÁÓÅÄ ÔÈÒÕÓÔȢ  

gyro  

! ÄÅÖÉÃÅ ÕÓÅÄ ÔÏ ÈÅÌÐ ÓÔÁÂÉÌÉÚÅ ÔÈÅ ÙÁ× ÏÆ Á 
ÈÅÌÉÃÏÐÔÅÒ ÏÒ ÍÕÌÔÉ-ÒÏÔÏÒȢ 

gyrocopter / gyroplane  

ɏÓÅÅ ÁÕÔÏÇÙÒÏɐ 

handover  

4ÈÅ ÁÃÔ ÏÆ ÐÁÓÓÉÎÇ ÐÉÌÏÔÉÎÇ ÃÏÎÔÒÏÌ ÆÒÏÍ ÏÎÅ 
ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÓÔÁÔÉÏÎ ÔÏ ÁÎÏÔÈÅÒȢ ɏ)#!/ȟ )3/ɐ 

hard-locked geo -limitation  

'ÅÏ-ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎ ÔÈÁÔ ÔÈÅ ÁÕÔÏÍÁÔÉÃ ÆÕÎÃÔÉÏÎ 
ɉÇÅÏ-ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎ ÆÕÎÃÔÉÏÎɊ ÄÏÅÓ ÎÏÔ ÁÌÌÏ× ÔÏ ÂÅ 
ÄÉÓÁÂÌÅÄ ɉÕÎ-ÌÏÃËÅÄɊ ÏÒ ÏÎÌÙ ÂÙ ÁÕÔÈÏÒÉÚÅÄ 
ÐÅÒÓÏÎÎÅÌȢ ɏ%!3!ɐ 

headless mode  

7ÈÅÎ ÙÏÕ ÔÁËÅ Ïǟ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÄÒÏÎÅ ÐÏÉÎÔÉÎÇ ÉÎ 
ÔÈÅ ÆÒÏÎÔȟ ÁÌÇÏÒÉÔÈÍÓ ÉÎÓÉÄÅ ÏÆ ÔÈÅ ÄÒÏÎÅȭÓ 
ÍÉÃÒÏ-ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÒ ÅÎÓÕÒÅ ÔÈÁÔ ÁÎÙ ÄÉÒÅÃÔÉÏÎÁÌ 
ÃÈÁÎÇÅ ÉÓ ÃÏÍÐÅÎÓÁÔÅÄȢ )Î ÏÔÈÅÒ ×ÏÒÄÓȟ ÅÖÅÎ 
×ÈÅÎ ÙÏÕ ÔÕÒÎ ÙÏÕÒ ÄÒÏÎÅ γΪ ÄÅÇÒÅÅÓ ÔÏ ÔÈÅ 
ÌÅÆÔȟ ÉÔ ×ÉÌÌ ÓÔÉÌÌ ÇÏ ÆÏÒ×ÁÒÄ ×ÈÅÎ ÙÏÕ ÐÕÓÈ ÔÈÅ 
ÒÕÄÄÅÒ ÆÏÒ×ÁÒÄ ɉÏÎ Á ÎÏÎ-ÈÅÁÄÌÅÓÓ ÍÏÄÅ 
ÄÒÏÎÅȟ ÔÈÉÓ ×ÏÕÌÄ ÍÁËÅ ÔÈÅ ÄÒÏÎÅ ÇÏ ÌÅÆÔɊȢ ɏÓÅÅ 
ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ  

height  

6ÅÒÔÉÃÁÌ ÄÉÓÔÁÎÃÅ ÏÆ Á ÌÅÖÅÌȟ Á ÐÏÉÎÔ ÏÒ ÁÎ ÏÂÊÅÃÔ 
ÃÏÎÓÉÄÅÒÅÄ ÁÓ Á ÐÏÉÎÔȟ ÍÅÁÓÕÒÅÄ ÆÒÏÍ Á 
ÓÐÅÃÉǢÅÄ ÄÁÔÕÍȢ ɏ)3/ɐ 

hexacopter  

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÉÔÈ ÓÉØ ɉΰɊ ÍÁÉÎ ÒÏÔÏÒÓȢ ɏÓÅÅ 
ÇÒÁÐÈÉÃɐ  
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high-density route  

!Î ÁÒÅÁ ÏÆ ÔÈÅ 5/% ÔÈÁÔ ÉÓ ÄÅÓÉÇÎÁÔÅÄ ÆÏÒ ÈÉÇÈ-
ÄÅÎÓÉÔÙ ÔÒÁǣÃȢ 7ÈÁÔ ÄÉǟÅÒÅÎÔÉÁÔÅÓ ÔÈÅÓÅ ÒÏÕÔÅÓ 
ÆÒÏÍ ÏÔÈÅÒ ÐÁÒÔÓ ÏÆ ÔÈÅ 5/% ÉÓ ÔÈÁÔ ÔÈÅÙ ÍÁÙ 
ÂÅ ÌÉÍÉÔÅÄ ÔÏ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÍÅÅÔ ÃÅÒÔÁÉÎ 
ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ ÃÈÁÒÁÃÔÅÒÉÓÔÉÃÓ ÉÎ ÏÔÈÅÒ ÔÏ ÅÎÁÂÌÅ 
ÓÁÆÅȟ ÓÅÁÍÌÅÓÓ ÈÉÇÈ-ÄÅÎÓÉÔÙ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎȢ  ɏ.!3!ɐ 

hobbyist  

.ÏÎ-ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌȟ ÒÅÃÒÅÁÔÉÏÎÁÌ ÍÏÄÅÌ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÐÉÌÏÔȢ ɏÁÌÓÏ ÁÅÒÏÍÏÄÅÌÌÅÒɐ 

home lock  

ɏÓÅÅ ÉÎÔÅÌÌÉÇÅÎÔ ÏÒÉÅÎÔÁÔÉÏÎ ÃÏÎÔÒÏÌ ÁÎÄ ǨÉÇÈÔ 
ÍÏÄÅÓɐ 

home-built unmanned aircraft 

system 

!Î ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÁÎ ÉÎÄÉÖÉÄÕÁÌ ÂÕÉÌÔ 
ÓÏÌÅÌÙ ÆÏÒ ÅÄÕÃÁÔÉÏÎ ÏÒ ÒÅÃÒÅÁÔÉÏÎȢ ɏ&!!ɐ 

homing  

ɏÓÅÅ ÆÁÉÌÓÁÆÅ ÆÕÎÃÔÉÏÎȟ ǨÙÁ×ÁÙ ÐÒÏÔÅÃÔÉÏÎ 
ÓÙÓÔÅÍȟ ÒÅÔÕÒÎ ÔÏ ÌÁÕÎÃÈȟ ÁÎÄ ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 

hover 

3ÔÁÔÉÏÎÁÒÙ ÏÒ ÓÕÓÐÅÎÄÅÄ ÁÔ ÏÎÅ ÓÐÏÔ ÁÂÏÖÅ ÔÈÅ 
ÅÁÒÔÈȢ 4ÁÉÌ-ÉÎ ÈÏÖÅÒ ÉÓ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÄÒÏÎÅ ÔÁÉÌ 
ÔÏ×ÁÒÄÓ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÓÏ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ ÃÏÎÔÒÏÌÓ 
ÁÒÅ ÏÒÉÅÎÔÅÄ ÔÏ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔȭÓ ÐÏÉÎÔ ÏÆ ÖÉÅ×Ȣ 
.ÏÓÅ-ÉÎ ÈÏÖÅÒ ÉÓ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÆÒÏÎÔ ÔÏ×ÁÒÄÓ 
ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔȟ ÁÎÄ ÓÉÄÅ-ÉÎ ÈÏÖÅÒ ÉÓ ×ÉÔÈ ÔÈÅ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÆÒÏÎÔ ÔÏ ÅÉÔÈÅÒ ÓÉÄÅ ÏÆ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔȢ 

hover mode  

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÍÁÉÎÔÁÉÎÉÎÇ Á ÓÐÅÃÉǢÅÄ ÁÌÔÉÔÕÄÅ ÁÎÄ 
ÐÏÓÉÔÉÏÎ ÖÉÁ '03Ȣ (ÏÖÅÒ ÍÏÄÅ ÉÓ ÏÆÔÅÎ ÒÅÌÁÔÅÄ 
ÔÏ Á ÐÏÉÎÔ ÏÆ ÉÎÔÅÒÅÓÔȢ ɏÓÅÅ ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 

 

 

hoverbike, hovercycle  

! ÖÅÈÉÃÌÅ ÔÈÁÔ ÃÁÎ ÈÏÖÅÒȟ ÂÕÔ ÔÈÁÔ ÏÔÈÅÒ×ÉÓÅ 
ÒÅÓÅÍÂÌÅÓ Á ÍÏÔÏÒÂÉËÅȢ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

hybrid  

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÍÁÄÅ ÂÙ ÃÏÍÂÉÎÉÎÇ Ô×Ï ÄÉǟÅÒÅÎÔ 
ÅÌÅÍÅÎÔÓȢ #ÏÍÍÏÎ ÈÙÂÒÉÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÃÏÍÂÉÎÅ 
64/, ×ÉÔÈ ǢØÅÄ ×ÉÎÇȠ ÏÒ ÅÌÅÃÔÒÉÃ ÁÎÄ ÇÁÓ 
ÅÎÇÉÎÅÓȢ 

hybrid VTOL 

#ÏÍÂÉÎÅÄ ÍÕÌÔÉ-ÒÏÔÏÒ ÁÎÄ ǢØÅÄ-×ÉÎÇ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÔÈÁÔ ÔÒÁÎÓÉÔÉÏÎ ÂÅÔ×ÅÅÎ ÔÈÅ Ô×Ï ÍÏÄÅÓ ÄÕÒÉÎÇ 
ǨÉÇÈÔȢ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

identification  

)ÄÅÎÔÉǢÃÁÔÉÏÎ ÉÓ Á ÍÅÁÎÓ ÆÏÒ Á ÔÈÉÒÄ ÐÁÒÔÙ ÔÏ 
ÐÏÓÉÔÉÖÅÌÙ ÉÄÅÎÔÉÆÙ ÁÎ ÉÎÄÉÖÉÄÕÁÌ ÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÎ ǨÉÇÈÔ ×ÉÔÈÏÕÔ ÄÉÒÅÃÔ ÐÈÙÓÉÃÁÌ ÁÃÃÅÓÓ 
ÔÏ ÔÈÁÔ ÁÉÒÃÒÁÆÔȠ ÉÔ ÒÅÑÕÉÒÅÓ ÔÈÁÔ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÂÅ ÃÁÐÁÂÌÅ ÏÆ ÉÎÔÅÒÆÁÃÉÎÇ ×ÉÔÈ ÔÈÉÒÄ 
ÐÁÒÔÙ ÓÙÓÔÅÍÓȢ ɏ%!3!ɐ 

incident  

!Î ÏÃÃÕÒÒÅÎÃÅȟ ÏÔÈÅÒ ÔÈÁÎ ÁÎ ÁÃÃÉÄÅÎÔȟ 
ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
×ÈÉÃÈ ÁǟÅÃÔÓ ÏÒ ÃÏÕÌÄ ÁǟÅÃÔ ÔÈÅ ÓÁÆÅÔÙ ÏÆ 
ÏÐÅÒÁÔÉÏÎȢ ɏ)#!/ɐ 

inclusion zone  

! ÚÏÎÅ ×ÉÔÈÉÎ ×ÈÉÃÈ 5!3 ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ ÁÒÅ 
ÐÅÒÍÉÔÔÅÄ ÁÎÄ ÃÏÎǢÎÅÄȢ ɏ%!3!ɐ 

inertial measurement unit 

(IMU) 

!Î ÅÌÅÃÔÒÏÎÉÃ ÄÅÖÉÃÅ ÔÈÁÔ ÍÅÁÓÕÒÅÓ ÁÎÄ ÒÅÐÏÒÔÓ 
ÏÎ Á ÃÒÁÆÔȭÓ ÖÅÌÏÃÉÔÙȟ ÏÒÉÅÎÔÁÔÉÏÎȟ ÁÎÄ 
ÇÒÁÖÉÔÁÔÉÏÎÁÌ ÆÏÒÃÅÓȟ ÕÓÉÎÇ Á ÃÏÍÂÉÎÁÔÉÏÎ ÏÆ 
ÁÃÃÅÌÅÒÏÍÅÔÅÒÓ ÁÎÄ ÇÙÒÏÓÃÏÐÅÓȟ ÓÏÍÅÔÉÍÅÓ 
ÁÌÓÏ ÍÁÇÎÅÔÏÍÅÔÅÒÓȢ  
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instrument flight time  

4ÉÍÅ ÄÕÒÉÎÇ ×ÈÉÃÈ Á ÐÉÌÏÔ ÉÓ ÐÉÌÏÔÉÎÇ ÁÎ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÏÌÅÌÙ ÂÙ ÒÅÆÅÒÅÎÃÅ ÔÏ ÉÎÓÔÒÕÍÅÎÔÓ ÁÎÄ 
×ÉÔÈÏÕÔ ÅØÔÅÒÎÁÌ ÒÅÆÅÒÅÎÃÅ ÐÏÉÎÔÓȢ ɏ)3/ɐ  

instrument meteorological 

conditions  

-ÅÔÅÏÒÏÌÏÇÉÃÁÌ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓ ÅØÐÒÅÓÓÅÄ ÉÎ ÔÅÒÍÓ 
ÏÆ ÖÉÓÉÂÉÌÉÔÙȟ ÄÉÓÔÁÎÃÅ ÆÒÏÍ ÃÌÏÕÄȟ ÁÎÄ ÃÅÉÌÉÎÇȟ 
ÌÅÓÓ ÔÈÁÎ ÔÈÅ ÍÉÎÉÍÁ ÓÐÅÃÉǢÅÄ ÆÏÒ ÖÉÓÕÁÌ 
ÍÅÔÅÏÒÏÌÏÇÉÃÁÌ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓ ɉ6-#ɊȢ ɏ)#!/ɐ 

intelligent orientation control 

(IOC) 

5ÓÕÁÌÌÙȟ ÔÈÅ ÆÏÒ×ÁÒÄ ÄÉÒÅÃÔÉÏÎ ÏÆ Á ǨÙÉÎÇ ÍÕÌÔÉ-
ÒÏÔÏÒ ÉÓ ÔÈÅ ÓÁÍÅ ÁÓ ÔÈÅ ÎÏÓÅ ÄÉÒÅÃÔÉÏÎȢ "Ù 
ÕÓÉÎÇ ÉÎÔÅÌÌÉÇÅÎÔ ÏÒÉÅÎÔÁÔÉÏÎ ÃÏÎÔÒÏÌȟ ×ÈÅÒÅÖÅÒ 
ÔÈÅ ÎÏÓÅ ÐÏÉÎÔÓȟ ÔÈÅ ÆÏÒ×ÁÒÄ ÄÉÒÅÃÔÉÏÎ ÈÁÓ 
ÎÏÔÈÉÎÇ ÔÏ ÄÏ ×ÉÔÈ ÎÏÓÅ ÄÉÒÅÃÔÉÏÎȡ )Î ÃÏÕÒÓÅ 
ÌÏÃË ǨÙÉÎÇȟ ÔÈÅ ÆÏÒ×ÁÒÄ ÄÉÒÅÃÔÉÏÎ ÉÓ ÔÈÅ ÓÁÍÅ ÁÓ 
Á ÒÅÃÏÒÄÅÄ ÎÏÓÅ ÄÉÒÅÃÔÉÏÎȢ )Î ÈÏÍÅ ÌÏÃË ǨÙÉÎÇȟ 
ÔÈÅ ÆÏÒ×ÁÒÄ ÄÉÒÅÃÔÉÏÎ ÉÓ ÔÈÅ ÓÁÍÅ ÁÓ ÔÈÅ 
ÄÉÒÅÃÔÉÏÎ ÆÒÏÍ ÈÏÍÅ ÐÏÉÎÔ ÔÏ ÔÈÅ ÍÕÌÔÉ-ÒÏÔÏÒȢ 
ɏÓÅÅ ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 

International Civil Aviation 

Organization (ICAO)  

4ÈÅ )ÎÔÅÒÎÁÔÉÏÎÁÌ #ÉÖÉÌ !ÖÉÁÔÉÏÎ /ÒÇÁÎÉÚÁÔÉÏÎ 
ɉ)#!/Ɋ ÉÓ Á 5ÎÉÔÅÄ .ÁÔÉÏÎÓ ÓÐÅÃÉÁÌÉÚÅÄ ÁÇÅÎÃÙ 
ÔÈÁÔ ×ÏÒËÓ ×ÉÔÈ ΫγΫ ÎÁÔÉÏÎÓȟ ÇÌÏÂÁÌ ÉÎÄÕÓÔÒÉÅÓ 
ÁÎÄ ÁÖÉÁÔÉÏÎ ÏÒÇÁÎÉÚÁÔÉÏÎÓ ÔÏ ÄÅÖÅÌÏÐ 
ÉÎÔÅÒÎÁÔÉÏÎÁÌ 3ÔÁÎÄÁÒÄÓ ÁÎÄ 2ÅÃÏÍÍÅÎÄÅÄ 
0ÒÁÃÔÉÃÅÓ ×ÈÉÃÈ ÁÒÅ ÔÈÅÎ ÕÓÅÄ ÂÙ ÔÈÅ ÎÁÔÉÏÎÓ 
×ÈÅÎ ÔÈÅÙ ÄÅÖÅÌÏÐ ÔÈÅÉÒ ÌÅÇÁÌÌÙ-ÂÉÎÄÉÎÇ 
ÎÁÔÉÏÎÁÌ ÃÉÖÉÌ ÁÖÉÁÔÉÏÎ ÒÅÇÕÌÁÔÉÏÎÓȢ 

intruder  

!ÉÒÃÒÁÆÔ ×ÉÔÈÉÎ ÔÈÅ ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅ ÖÏÌÕÍÅ ÂÕÔ 
ÏÕÔÓÉÄÅ ÔÈÅ ÓÅÌÆ-ÓÅÐÁÒÁÔÉÏÎ ÔÈÒÅÓÈÏÌÄȢ ɏ)3/ɐ 

 

lasing  

$ÉÒÅÃÔÉÎÇ Á ÌÁÓÅÒ ÏÒ ÁÎÏÔÈÅÒ ÂÒÉÇÈÔ ÌÉÇÈÔ ÁÔ Á 
ÍÏÖÉÎÇ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ 

last-mile delivery  

4ÈÅ ÍÏÖÅÍÅÎÔ ÏÆ ÇÏÏÄÓ ÆÒÏÍ Á ÔÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎ 
ÈÕÂ ÔÏ ÔÈÅ ǢÎÁÌ ÄÅÌÉÖÅÒÙ ÄÅÓÔÉÎÁÔÉÏÎȢ 4ÈÅ ǢÎÁÌ 
ÄÅÌÉÖÅÒÙ ÄÅÓÔÉÎÁÔÉÏÎ ÉÓ ÔÙÐÉÃÁÌÌÙ Á ÐÅÒÓÏÎÁÌ 
ÒÅÓÉÄÅÎÃÅȢ 4ÈÅ ÆÏÃÕÓ ÏÆ ÌÁÓÔ ÍÉÌÅ ÌÏÇÉÓÔÉÃÓ ÉÓ ÔÏ 
ÄÅÌÉÖÅÒ ÉÔÅÍÓ ÔÏ ÔÈÅ ÅÎÄ ÕÓÅÒ ÁÓ ÆÁÓÔ ÁÓ ÐÏÓÓÉÂÌÅȢ 

launch and recovery system  

3ÙÓÔÅÍ ÆÒÏÍ ×ÈÉÃÈ ÏÒ ÂÙ ÍÅÁÎÓ ÏÆ ×ÈÉÃÈ ÁÎ 
ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÓ ÌÁÕÎÃÈÅÄ ÏÒ ÂÙ ×ÈÉÃÈ ÉÔ ÉÓ 
ÒÅÃÏÖÅÒÅÄȢ ɏ)3/ɐ 

leading edge  

4ÈÅ ÆÏÒÅÍÏÓÔ ÅÄÇÅ ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÆÏÉÌ ÏÒ ÐÒÏÐÅÌÌÅÒ 
ÂÌÁÄÅȢ ɉ4ÈÅ ÔÒÁÉÌÉÎÇ ÅÄÇÅ ÉÓ ÔÈÅ ÒÅÁÒÍÏÓÔ ÅÄÇÅ 
ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÆÏÉÌ ÏÒ ÐÒÏÐÅÌÌÅÒ ÂÌÁÄÅȢɊ 

LIDAR 

,ÉÇÈÔ $ÅÔÅÃÔÉÏÎ ÁÎÄ 2ÁÎÇÉÎÇȟ ÉÓ Á ÒÅÍÏÔÅ 
ÓÅÎÓÉÎÇ ÍÅÔÈÏÄ ÔÈÁÔ ÕÓÅÓ ÌÉÇÈÔ ÉÎ ÔÈÅ ÆÏÒÍ ÏÆ Á 
ÐÕÌÓÅÄ ÌÁÓÅÒ ÔÏ ÍÅÁÓÕÒÅ ÒÁÎÇÅÓ ɉÖÁÒÉÁÂÌÅ 
ÄÉÓÔÁÎÃÅÓɊ ÔÏ ÔÈÅ %ÁÒÔÈȢ  

lift and cruise eVTOL  

#ÏÍÐÌÅÔÅÌÙ ÉÎÄÅÐÅÎÄÅÎÔ ÔÈÒÕÓÔÅÒÓ ÕÓÅÄ ÆÏÒ 
ÃÒÕÉÓÅ ÖÓȢ ÆÏÒ ÌÉÆÔ ×ÉÔÈÏÕÔ ÁÎÙ ÔÈÒÕÓÔ ÖÅÃÔÏÒÉÎÇȢ 
ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

light remotely piloted aircraft  

2ÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÉÔÈ Á ÍÁÓÓ ÌÅÓÓ ÔÈÁÎ 
ΫίΪ ËÉÌÏÇÒÁÍÓ ɏέέΪ ÐÏÕÎÄÓɐȢ 

line-of-sight (LOS)  

-ÁÎÙ ÓÍÁÌÌ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÒÅ ÌÉÎÅ-ÏÆ-ÓÉÇÈÔ ÍÁÃÈÉÎÅÓȟ 
ÍÅÁÎÉÎÇ ÔÈÅ ÐÅÒÓÏÎ ÃÏÎÔÒÏÌÌÉÎÇ ÔÈÅ ÄÅÖÉÃÅ 
ÍÕÓÔ ÂÅ ÉÎ ÄÉÒÅÃÔ ÓÉÇÈÔ ÏÆ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÏ ÔÈÁÔ 
ÒÁÄÉÏ ÓÉÇÎÁÌÓ ÃÁÎ ÂÅ ÔÒÁÎÓÍÉÔÔÅÄ ÂÁÃË ÁÎÄ 
ÆÏÒÔÈȢ -ÏÓÔ ÌÁÒÇÅÒ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÒÅ ÎÏÔ ÌÉÎÅ-ÏÆ-ÓÉÇÈÔ 
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ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÂÅÃÁÕÓÅ ÔÈÅ ÒÁÄÉÏ ÓÉÇÎÁÌÓ ÔÈÁÔ ÃÏÎÔÒÏÌ 
ÔÈÅÍ ÁÒÅ ÂÏÕÎÃÅÄ Ïǟ ÏÆ ÓÁÔÅÌÌÉÔÅÓ ÏÒ ÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ  

line-of-sight command and 

control link  

!ÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍ ÏÐÅÒÁÔÉÎÇ ×ÉÔÈÉÎ ÖÉÓÕÁÌȾÒÁÄÉÏ 
ÒÁÎÇÅȢ 

lost link  

,ÏÓÓ ÏÆ ÃÏÍÍÁÎÄ ÁÎÄ ÃÏÎÔÒÏÌ ÌÉÎË ÃÏÎÔÁÃÔ 
×ÉÔÈ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÕÃÈ ÔÈÁÔ ÔÈÅ 
ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÃÁÎ ÎÏ ÌÏÎÇÅÒ ÍÁÎÁÇÅ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ 
ÏÆ ÔÈÅ 5!Ȣ ɏ)3/ɐ 

Low Altitude Authorization 

Notification Capability 

(LAANC) 

,!!.# ÉÓ ÔÈÅ ,Ï× !ÌÔÉÔÕÄÅ !ÕÔÈÏÒÉÚÁÔÉÏÎ ÁÎÄ 
.ÏÔÉǢÃÁÔÉÏÎ #ÁÐÁÂÉÌÉÔÙȟ Á ÃÏÌÌÁÂÏÒÁÔÉÏÎ 
ÂÅÔ×ÅÅÎ &!! ÁÎÄ )ÎÄÕÓÔÒÙȢ )Ô ÄÉÒÅÃÔÌÙ ÓÕÐÐÏÒÔÓ 
5!3 ÉÎÔÅÇÒÁÔÉÏÎ ÉÎÔÏ ÔÈÅ ÁÉÒÓÐÁÃÅȢ  

maintenance programme  

$ÏÃÕÍÅÎÔ ×ÈÉÃÈ ÄÅÓÃÒÉÂÅÓ ÔÈÅ ÓÐÅÃÉǢÃ 
ÓÃÈÅÄÕÌÅÄ ÍÁÉÎÔÅÎÁÎÃÅ ÔÁÓËÓ ÁÎÄ ÔÈÅÉÒ 
ÆÒÅÑÕÅÎÃÙ ÏÆ ÃÏÍÐÌÅÔÉÏÎ ÁÎÄ ÒÅÌÁÔÅÄ 
ÐÒÏÃÅÄÕÒÅÓȟ ÎÅÃÅÓÓÁÒÙ ÆÏÒ ÔÈÅ ÓÁÆÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ 
ÔÈÅ 5!3Ȣ ɏ)3/ɐ 

manned aircraft  

!ÉÒÃÒÁÆÔ ×ÈÉÃÈ ÉÓ ÉÎÔÅÎÄÅÄ ÏÒ ÄÅÓÉÇÎÅÄ ÔÏ ÂÅ 
ÏÐÅÒÁÔÅÄ ×ÉÔÈ ÁÔ ÌÅÁÓÔ ÏÎÅ ÈÕÍÁÎ ÐÉÌÏÔ ÏÎ 
ÂÏÁÒÄȢ ɏ)3/ɐ  

Mayday 

4ÈÅ ÕÌÔÉÍÁÔÅ ÉÎÔÅÒÎÁÔÉÏÎÁÌ ÒÁÄÉÏ ÄÉÓÔÒÅÓÓ ÃÁÌÌȟ 
ÉÎÄÉÃÁÔÉÎÇ ÉÍÍÉÎÅÎÔ ÄÁÎÇÅÒ ÔÏ ÔÈÅ ÌÉÆÅ ÏÆ ÔÈÅ 
ÏÃÃÕÐÁÎÔÓ ÏÎÂÏÁÒÄ ÁÎÄ ÒÅÑÕÉÒÉÎÇ ÉÍÍÅÄÉÁÔÅ 
ÁÓÓÉÓÔÁÎÃÅȢ 

micro air vehicle (MAV)  

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÅÉÇÈÉÎÇ ÌÅÓÓ ÔÈÁÎ ά ÐÏÕÎÄÓ ɏΫ 
ËÉÌÏÇÒÁÍɐȢ ɏÁÌÓÏ ÍÉÃÒÏ 5!6ɐ 

minimum safe altitude (MSA)  

4ÈÅ ÐÕÂÌÉÃ ÄÏÍÁÉÎ ÆÏÒ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÓÔÁÒÔÓ ÁÔ ÔÈÅ 
ÍÉÎÉÍÕÍ ÓÁÆÅ ÁÌÔÉÔÕÄÅ ɉ-3!ɊȢ )Î ÇÅÎÅÒÁÌȟ 
ÐÅÏÐÌÅȭÓ ÐÒÏÐÅÒÔÙ ÅÎÄÓ ÁÔ ÔÈÅ ÈÉÇÈÅÓÔ ÏÆ ÔÈÅ 
ÕÎÄÅÒÌÙÉÎÇ ÌÁÎÄȭÓ ÔÒÅÅÓȟ ÂÕÉÌÄÉÎÇÓȟ ÆÅÎÃÅÓȟ ÏÒ 
ÈÏ× ÈÉÇÈ ÔÈÅ Ï×ÎÅÒ ÃÁÎ ÕÓÅ ÔÈÅ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÉÎ 
ÃÏÎÎÅÃÔÉÏÎ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÌÁÎÄȢ 

mission plan  

4ÈÅ ÒÏÕÔÅ ÐÌÁÎÎÉÎÇȟ ÐÁÙÌÏÁÄ ÐÌÁÎÎÉÎÇȟ ÄÁÔÁ 
ÌÉÎË ÐÌÁÎÎÉÎÇȟ ÁÎÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÅÍÅÒÇÅÎÃÙ ÒÅÃÏÖÅÒÙ 
ÐÌÁÎÎÉÎÇ ÆÏÒ Á ǨÉÇÈÔȢ 

mode 1, mode 2  

ɏÓÅÅ ÓÔÉÃËɐ 

model aircraft  

ΫɊ !Î ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÉÓȡ 

Ö  #ÁÐÁÂÌÅ ÏÆ ÓÕÓÔÁÉÎÅÄ ǨÉÇÈÔ ÉÎ ÔÈÅ 
ÁÔÍÏÓÐÈÅÒÅ 

Ö  &ÌÏ×Î ×ÉÔÈÉÎ 6,/3 ÏÆ ÔÈÅ ÐÅÒÓÏÎ ÏÐÅÒÁÔÉÎÇ 
ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔȠ ÁÎÄ 

Ö  &ÌÏ×Î ÆÏÒ ÈÏÂÂÙ ÏÒ ÒÅÃÒÅÁÔÉÏÎÁÌ ÐÕÒÐÏÓÅÓ 
ɏ&!!ȟ !.3)ɐ 

άɊ 5! ÔÈÁÔ ÉÓ ÃÁÐÁÂÌÅ ÏÆ ÓÕÓÔÁÉÎÅÄ ǨÉÇÈÔ ÉÎ ÔÈÅ 
ÁÔÍÏÓÐÈÅÒÅ ÁÎÄ ÔÈÁÔ ÉÓ ÕÓÅÄ ÅØÃÌÕÓÉÖÅÌÙ ÆÏÒ 
ÌÅÉÓÕÒÅ ǨÉÇÈÔÓȟ ÁÉÒ ÄÉÓÐÌÁÙÓȟ ÓÐÏÒÔ ÏÒ 
ÃÏÍÐÅÔÉÔÉÏÎ ÁÃÔÉÖÉÔÉÅÓȢ ɏ)3/ɐ  

monitoring  

0ÒÏÃÅÓÓ ÏÆ ÏÂÓÅÒÖÉÎÇ ÏÎ Á ÒÅÇÕÌÁÒ ÂÁÓÉÓ ÏÖÅÒ Á 
ÐÅÒÉÏÄ ÏÆ ÔÉÍÅȢ ɏ)3/ɐ  

multi -rotor, multi -copter  

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÉÔÈ Ô×Ï ÏÒ ÍÏÒÅ ÍÁÉÎ ÒÏÔÏÒÓȢ ɏÓÅÅ 
ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

 

Glossary  
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nadir  

4ÈÅ ÐÏÉÎÔ ÏÆ ÔÈÅ ÃÅÌÅÓÔÉÁÌ ÓÐÈÅÒÅ ×ÈÉÃÈ ÉÓ 
ÄÉÒÅÃÔÌÙ ÂÅÎÅÁÔÈ ÁÎ ÏÂÓÅÒÖÅÒȟ ÉȢÅȢȟ ÏÐÐÏÓÉÔÅ 
ÚÅÎÉÔÈȢ ɏÓÅÅ ÏÒÔÈÏÇÒÁÐÈÉÃɐ 

National Airspace System 

(NAS) 

4ÈÅ ÃÏÍÍÏÎ ÎÅÔ×ÏÒË ÏÆ 5Ȣ3Ȣ ÁÉÒÓÐÁÃÅȠ ÁÉÒ 
ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ ÆÁÃÉÌÉÔÉÅÓȟ ÅÑÕÉÐÍÅÎÔ ÁÎÄ ÓÅÒÖÉÃÅÓȟ 
ÁÉÒÐÏÒÔÓ ÏÒ ÌÁÎÄÉÎÇ ÁÒÅÁÓȠ ÁÅÒÏÎÁÕÔÉÃÁÌ ÃÈÁÒÔÓȟ 
ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÓÅÒÖÉÃÅÓȠ ÒÕÌÅÓȟ ÒÅÇÕÌÁÔÉÏÎÓ 
ÁÎÄ ÐÒÏÃÅÄÕÒÅÓȟ ÔÅÃÈÎÉÃÁÌ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎȟ ÁÎÄ 
ÍÁÎÐÏ×ÅÒ ÁÎÄ ÍÁÔÅÒÉÁÌȢ 

network  

Ȱ.ÅÔ×ÏÒËȟȱ ȰÎÅÔ×ÏÒË-ÂÁÓÅÄ ÒÅÑÕÉÒÅÍÅÎÔȟȱ 
ȰÎÅÔ×ÏÒË ÓÏÌÕÔÉÏÎȟȱ ȰÎÅÔ×ÏÒË ÆÒÁÍÅ×ÏÒËȟȱ ÁÎÄ 
ȰÎÅÔ×ÏÒË ÔÒÁÎÓÍÉÓÓÉÏÎȱ ÔÙÐÉÃÁÌÌÙ ÒÅÆÅÒ ÔÏ ÔÈÅ 
ÔÒÁÎÓÍÉÓÓÉÏÎ ÏÆ ÒÅÍÏÔÅ ÉÄÅÎÔÉǢÃÁÔÉÏÎ ÍÅÓÓÁÇÅ 
ÅÌÅÍÅÎÔÓ ÔÈÒÏÕÇÈ ÁÎ )ÎÔÅÒÎÅÔ ÃÏÎÎÅÃÔÉÏÎ ÔÏ Á 
2ÅÍÏÔÅ )$ 533Ȣ 

night  

0ÅÒÉÏÄ ÂÅÔ×ÅÅÎ ÔÈÅ ÅÎÄ ÏÆ ÅÖÅÎÉÎÇ ÃÉÖÉÌ 
Ô×ÉÌÉÇÈÔ ÁÎÄ ÔÈÅ ÂÅÇÉÎÎÉÎÇ ÏÆ ÍÏÒÎÉÎÇ ÃÉÖÉÌ 
Ô×ÉÌÉÇÈÔ ÏÒ ÓÕÃÈ ÏÔÈÅÒ ÐÅÒÉÏÄ ÂÅÔ×ÅÅÎ ÓÕÎÓÅÔ 
ÁÎÄ ÓÕÎÒÉÓÅ ÁÓ ÍÁÙ ÂÅ ÐÒÅÓÃÒÉÂÅÄ ÂÙ ÁÎ 
ÁÖÉÁÔÉÏÎ ÁÕÔÈÏÒÉÔÙȢ ɏ)3/ɐ  

No Drone Zone  

ɏÓÅÅ .Ï &ÌÙ :ÏÎÅɐ 

No Fly Zone 

!ÒÅÁÓ ×ÈÅÒÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÒÅ ÐÒÏÈÉÂÉÔÅÄ ÂÙ 
ÇÏÖÅÒÎÍÅÎÔ ÒÅÇÕÌÁÔÉÏÎȢ ɏÓÅÅ 0ÒÏÈÉÂÉÔÅÄ :ÏÎÅɐ 

non-collaborative things  

-ÏÖÉÎÇ ÁÎÄ ÓÔÁÔÉÏÎÁÒÙ ÏÂÊÅÃÔÓ ÉÎ ÔÈÅ ÁÉÒ ɉÓÕÃÈ 
ÁÓ ÂÁÌÌÏÏÎÓ ÁÎÄ ÂÉÒÄÓɊ ÁÎÄ ÏÎ ÔÈÅ ÇÒÏÕÎÄ ÔÈÁÔ 
ÁÒÅ ÎÏÔ ÅÌÅÃÔÒÏÎÉÃÁÌÌÙ ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÎÇ ×ÉÔÈ ÔÈÅ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÆÏÒ ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ ÁÖÏÉÄÁÎÃÅȢ 

non-cooperative aircraft  

!ÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÄÏ ÎÏÔ ÈÁÖÅ ÁÎ ÅÌÅÃÔÒÏÎÉÃ ÍÅÁÎÓ 
ÏÆ ÃÏÎÓÐÉÃÕÉÔÙ ɉÉȢÅȢȟ Á ÔÒÁÎÓÐÏÎÄÅÒɊ ÁÂÏÁÒÄ ÏÒ 
ÎÏÔ ÏÐÅÒÁÔÉÎÇ ÓÕÃÈ ÅÑÕÉÐÍÅÎÔ ÄÕÅ ÔÏ 
ÍÁÌÆÕÎÃÔÉÏÎ ÏÒ ÄÅÌÉÂÅÒÁÔÅ ÁÃÔÉÏÎȢ ɏ)3/ɐ  

nose-in hover  

ɏÓÅÅ ÈÏÖÅÒɐ 

Notice to Airmen (NOTAM)  

! ÎÏÔÉÃÅ ÄÉÓÔÒÉÂÕÔÅÄ ÂÙ ÍÅÁÎÓ ÏÆ 
ÔÅÌÅÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎ ÃÏÎÔÁÉÎÉÎÇ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ 
ÃÏÎÃÅÒÎÉÎÇ ÔÈÅ ÅÓÔÁÂÌÉÓÈÍÅÎÔȟ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎ ÏÒ 
ÃÈÁÎÇÅ ÉÎ ÁÎÙ ÁÅÒÏÎÁÕÔÉÃÁÌ ÆÁÃÉÌÉÔÙȟ ÓÅÒÖÉÃÅȟ 
ÐÒÏÃÅÄÕÒÅ ÏÒ ÈÁÚÁÒÄȟ ÔÈÅ ÔÉÍÅÌÙ ËÎÏ×ÌÅÄÇÅ ÏÆ 
×ÈÉÃÈ ÉÓ ÅÓÓÅÎÔÉÁÌ ÔÏ ÐÅÒÓÏÎÎÅÌ ÃÏÎÃÅÒÎÅÄ ×ÉÔÈ 
ǨÉÇÈÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓȢ ɏ)#!/ɐ ɏ.ÏÔÉÃÅÓ ÔÏ !ÉÒÍÅÎ 
ÆÏÒ ÄÒÏÎÅÓ ÁÒÅ $2/4!-Óɐ 

oblique aerial photo  

0ÈÏÔÏÇÒÁÐÈ ÔÁËÅÎ ÁÔ ÁÎÙ ÁÎÇÌÅ ÏÔÈÅÒ ÔÈÁÎ 
ÖÅÒÔÉÃÁÌȢ ɏÓÅÅ ÏÒÔÈÏÐÈÏÔÏɐ 

octocopter  

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÉÔÈ ÅÉÇÈÔ ɉβɊ ÍÁÉÎ ÒÏÔÏÒÓȢ ɏÓÅÅ 
ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

operational control  

%ØÅÒÃÉÓÅ ÏÆ ÁÕÔÈÏÒÉÔÙ ÏÖÅÒ ÔÈÅ ÉÎÉÔÉÁÔÉÏÎȟ 
ÃÏÎÔÉÎÕÁÔÉÏÎȟ ÄÉÖÅÒÓÉÏÎ ÏÒ ÔÅÒÍÉÎÁÔÉÏÎ ÏÆ Á 
ǨÉÇÈÔ ÉÎ ÔÈÅ ÉÎÔÅÒÅÓÔ ÏÆ ÓÁÆÅÔÙ ÏÆ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÁÎÄ ÔÈÅ ÒÅÇÕÌÁÒÉÔÙ ÁÎÄ ÅǣÃÉÅÎÃÙ ÏÆ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔȢ 
ɏ)3/ɐ  

operational volume  

6ÏÌÕÍÅ ÏÆ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÉÎ ×ÈÉÃÈ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÓ 
ÐÒÏÐÏÓÅÄ ÔÏ ÏÐÅÒÁÔÅȟ ÄÅǢÎÅÄ ÂÙ ÐÏÉÎÔÓ ÏÎ ÔÈÅ 
ÇÒÏÕÎÄ ÁÎÄ ÁÌÔÉÔÕÄÅÓȢ ɏ)3/ɐ 

operating manual  

0ÕÂÌÉÃÁÔÉÏÎ ÉÓÓÕÅÄ ÂÙ ÔÈÅ ÍÁÎÕÆÁÃÔÕÒÅÒ ×ÈÉÃÈ 
ÃÏÎÔÁÉÎÓ ÄÅÔÁÉÌÅÄ ÄÁÔÁ ÁÎÄ ÉÎÓÔÒÕÃÔÉÏÎÓ ÒÅÌÁÔÅÄ 

Glossary  
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ÔÏ ÔÈÅ ÄÅÓÉÇÎȟ ÉÎÓÔÁÌÌÁÔÉÏÎȟ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÁÎÄ 
ÍÁÉÎÔÅÎÁÎÃÅ ÏÆ ÅÑÕÉÐÍÅÎÔȢ ɏ)3/ɐ  

operational risk management  

#ÏÎÔÉÎÕÁÌ ÃÙÃÌÉÃ ÐÒÏÃÅÓÓ ×ÈÉÃÈ ÉÎÃÌÕÄÅÓ ÒÉÓË 
ÁÓÓÅÓÓÍÅÎÔȟ ÒÉÓË ÄÅÃÉÓÉÏÎ ÍÁËÉÎÇ ÁÎÄ 
ÉÍÐÌÅÍÅÎÔÁÔÉÏÎ ÏÆ ÒÉÓË ÃÏÎÔÒÏÌÓȟ ×ÈÉÃÈ ÒÅÓÕÌÔÓ 
ÉÎ ÁÃÃÅÐÔÁÎÃÅȟ ÍÉÔÉÇÁÔÉÏÎȟ ÏÒ ÁÖÏÉÄÁÎÃÅ ÏÆ ÒÉÓËȢ 
ɏ)3/ɐ  

operations manual  

0ÕÂÌÉÃÁÔÉÏÎ ÉÓÓÕÅÄ ÂÙ ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÕÎÄÅÒ ÉÔÓ 
ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÙȟ ÃÏÎÔÁÉÎÉÎÇ ÐÒÏÃÅÄÕÒÅÓȟ 
ÉÎÓÔÒÕÃÔÉÏÎÓ ÁÎÄ ÇÕÉÄÁÎÃÅ ÆÏÒ ÕÓÅ ÂÙ 
ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ ÐÅÒÓÏÎÎÅÌ ÉÎ ÔÈÅ ÅØÅÃÕÔÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅÉÒ 
ÄÕÔÉÅÓȢ ɏ)3/ɐ  

operations specification  

!ÕÔÈÏÒÉÚÁÔÉÏÎȟ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎ ÁÎÄ ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎ 
ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ ×ÉÔÈ ÔÈÅ 20!3 ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÃÅÒÔÉǢÃÁÔÅ 
ÁÎÄ ÓÕÂÊÅÃÔ ÔÏ ÔÈÅ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓ ÉÎ ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ 
ÍÁÎÕÁÌȢ ɏ)3/ɐ  

operator  

0ÅÒÓÏÎȟ ÏÒÇÁÎÉÚÁÔÉÏÎ ÏÒ ÅÎÔÅÒÐÒÉÓÅ ÅÎÇÁÇÅÄ ÉÎ 
ÏÒ ÏǟÅÒÉÎÇ ÔÏ ÅÎÇÁÇÅ ÉÎ ÁÎ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÁÎ 
ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍȢ ɏ)3/ɐ .ÏÔÅɂ)Î ÔÈÅ 
ÃÏÎÔÅØÔ ÏÆ ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÉÎÃÌÕÄÅÓ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍȢ ɏ)#!/ɐ 

optionally piloted aircraft  

!ÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÍÁÙ ÂÅ ÏÐÅÒÁÔÅÄ ÂÙ ÁÎ ÏÎ-ÂÏÁÒÄ 
ÐÉÌÏÔ ÏÒ ÂÙ Á ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔȢ ɏ)3/ɐ ɏÁÌÓÏ 
ÏÐÔÉÏÎÁÌÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÖÅÈÉÃÌÅ /06ɐ 

optionally piloted vehicle 

(OPV) 

! ÈÙÂÒÉÄ ÂÅÔ×ÅÅÎ Á ÃÏÎÖÅÎÔÉÏÎÁÌ ÐÉÌÏÔÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ ÁÎ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅ 
ɉ5!6ɊȢ 

ornithopter  

! ÆÏÒÍ ÏÆ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÈÅÁÖÉÅÒ-ÔÈÁÎ-ÁÉÒȟ ÄÅÒÉÖÉÎÇ ÉÔÓ 
ÃÈÉÅÆ ÓÕÐÐÏÒÔ ÁÎÄ ÐÒÏÐÅÌÌÉÎÇ ÆÏÒÃÅ ÆÒÏÍ 
ǨÁÐÐÉÎÇ ×ÉÎÇÓȢ  

orthophoto  

!Î ÁÅÒÉÁÌ ÐÈÏÔÏÇÒÁÐÈ ÏÒ ÓÁÔÅÌÌÉÔÅ ÉÍÁÇÅÒÙ 
ÇÅÏÍÅÔÒÉÃÁÌÌÙ ÃÏÒÒÅÃÔÅÄ ɉΉÏÒÔÈÏÒÅÃÔÉǢÅÄΉɊ ÓÕÃÈ 
ÔÈÁÔ ÔÈÅ ÓÃÁÌÅ ÉÓ ÕÎÉÆÏÒÍȡ ÔÈÅ ÐÈÏÔÏ ÏÒ ÉÍÁÇÅ 
ÆÏÌÌÏ×Ó Á ÇÉÖÅÎ ÍÁÐ ÐÒÏÊÅÃÔÉÏÎȢ ɏÁÌÓÏ 
ÏÒÔÈÏÐÈÏÔÏÇÒÁÐÈȟ ÏÒÔÈÏÉÍÁÇÅɐ ɏÓÅÅ ÏÂÌÉÑÕÅ 
ÁÅÒÉÁÌ ÐÈÏÔÏÇÒÁÐÈɐ 

Part 101 

5Ȣ3Ȣ #ÏÄÅ ÏÆ &ÅÄÅÒÁÌ 2ÅÇÕÌÁÔÉÏÎÓ Ϋή 
!ÅÒÏÎÁÕÔÉÃÓ ÁÎÄ 3ÐÁÃÅȟ 0ÁÒÔ ΫΪΫ ÒÅÇÕÌÁÔÅÓ 
ÍÏÏÒÅÄ ÂÁÌÌÏÏÎÓȟ ËÉÔÅÓȟ ÁÍÁÔÅÕÒ ÒÏÃËÅÔÓȟ 
ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÆÒÅÅ ÂÁÌÌÏÏÎÓȟ ÁÎÄ ÃÅÒÔÁÉÎ ÍÏÄÅÌ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ&!!ɐ 

Part 107 

5Ȣ3Ȣ #ÏÄÅ ÏÆ &ÅÄÅÒÁÌ 2ÅÇÕÌÁÔÉÏÎÓ Ϋή 
!ÅÒÏÎÁÕÔÉÃÓ ÁÎÄ 3ÐÁÃÅȟ 0ÁÒÔ ΫΪα ÒÅÇÕÌÁÔÅÓ ÓÍÁÌÌ 
ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍÓȢ ɏ&!!ɐ 

pax 

0ÁÓÓÅÎÇÅÒ ÏÒ ÐÁÓÓÅÎÇÅÒÓȢ ! ÐÅÒÓÏÎ ×ÈÏ ÔÒÁÖÅÌÓ 
ÉÎ Á ÖÅÈÉÃÌÅ ÂÕÔ ÂÅÁÒÓ ÌÉÔÔÌÅ ÏÒ ÎÏ ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÙ 
ÆÏÒ ÔÈÅ ÔÁÓËÓ ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÆÏÒ ÔÈÁÔ ÖÅÈÉÃÌÅ ÔÏ ÁÒÒÉÖÅ 
ÁÔ ÉÔÓ ÄÅÓÔÉÎÁÔÉÏÎ ÏÒ ÏÔÈÅÒ×ÉÓÅ ÏÐÅÒÁÔÅ ÔÈÅ 
ÖÅÈÉÃÌÅȢ 

payload  

ΫɊ !ÌÌ ÅÌÅÍÅÎÔÓ ÏÆ ÁÎ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ 
ÁÒÅ ÎÏÔ ÎÅÃÅÓÓÁÒÙ ÆÏÒ ǨÉÇÈÔ ÂÕÔ ÁÒÅ ÃÁÒÒÉÅÄ ÆÏÒ 
ÔÈÅ ÐÕÒÐÏÓÅ ÏÆ ÆÕÌǢÌÌÉÎÇ ÓÐÅÃÉǢÃ ÍÉÓÓÉÏÎ 
ÏÂÊÅÃÔÉÖÅÓȢ ɏ)3/ɐ άɊ 4ÈÁÔ ÐÁÒÔ ÏÆ ÔÈÅ ÕÓÅÆÕÌ ÌÏÁÄ 
ÆÒÏÍ ×ÈÉÃÈ ÒÅÖÅÎÕÅ ÉÓ ÄÅÒÉÖÅÄȟ ÖÉÚȢ ÐÁÓÓÅÎÇÅÒÓ 
ÁÎÄ ÆÒÅÉÇÈÔȢ 

payload link  

$ÁÔÁ ÌÉÎË ÆÏÒ ÕÐ-ÌÉÎËÉÎÇ ÃÏÍÍÁÎÄ ÉÎÓÔÒÕÃÔÉÏÎÓ 
ÔÏ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÐÁÙÌÏÁÄ ÁÎÄ ÄÏ×Î-

Glossary  
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ÌÉÎËÉÎÇ ÐÁÙÌÏÁÄ ÄÁÔÁȟ ×ÈÉÃÈ ÉÓ ÎÏÔ ÃÒÉÔÉÃÁÌ ÔÏ 
ÔÈÅ ÓÁÆÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÓÙÓÔÅÍȢ ɏ)3/ɐ  

performance authorization  

!Î &!! ÒÅÇÕÌÁÔÏÒÙ ÁÐÐÒÏÖÁÌ ÆÏÒ ǨÅÅÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒÓ 
ÔÏ ÐÅÒÆÏÒÍ Á ÓÐÅÃÉǢÃ 5!- ÏÐÅÒÁÔÉÏÎȢ ! 
ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ ÁÕÔÈÏÒÉÚÁÔÉÏÎ ÓÕÂÓÔÁÎÔÉÁÔÅÓ ÔÈÅ 
ǨÅÅÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒȭÓ ÁÂÉÌÉÔÙ ÔÏ ÍÅÅÔ ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ 
ÃÁÐÁÂÉÌÉÔÉÅÓ ÉÎ ÔÈÅÉÒ ÉÎÔÅÎÄÅÄ ÁÒÅÁ ÏÆ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎȢ 
4ÈÅ &!! ÇÒÁÎÔÓ Á ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ ÁÕÔÈÏÒÉÚÁÔÉÏÎ 
×ÈÅÎ Á ǨÅÅÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒȭÓ ÐÒÏÐÏÓÅÄ ÁÓÓÅÔÓ 
ɉÉÎÃÌÕÄÉÎÇ ÐÏÔÅÎÔÉÁÌÌÙ ÂÏÔÈ ÇÒÏÕÎÄ ÁÎÄ ÁÉÒ 
ÁÓÓÅÔÓɊ ÁÒÅ ÓÕǣÃÉÅÎÔ ÔÏ ÍÅÅÔ ÁÎ ÅÓÔÁÂÌÉÓÈÅÄ 
ÌÅÖÅÌ ÏÆ ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ ÉÎ ÔÈÅ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÉÎ ×ÈÉÃÈ 
ÔÈÅÙ ÉÎÔÅÎÄ ÔÏ ÏÐÅÒÁÔÅȢ 0ÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ 
ÁÕÔÈÏÒÉÚÁÔÉÏÎ ÒÅÑÕÅÓÔÓ ÍÕÓÔ ÂÅ ÓÕÂÍÉÔÔÅÄ ÂÙ 
ÔÈÅ ǨÅÅÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒȟ ÎÏÔ Á 035 ÏÒ ÏÔÈÅÒ ÅÎÔÉÔÙȟ 
ÒÅÇÁÒÄÌÅÓÓ ÏÆ ×ÈÅÔÈÅÒ ÔÈÅ 035 ÏÒ 3$30 ×ÉÌÌ 
ÐÒÏÖÉÄÅ ÓÅÒÖÉÃÅÓ ÏÒ ÃÁÐÁÂÉÌÉÔÙȾÔÅÃÈÎÏÌÏÇÙ 
ÐÁÃËÁÇÅÓ ÔÏ ÓÕÐÐÏÒÔ ÔÈÅ ǨÅÅÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒȭÓ ÁÂÉÌÉÔÙ 
ÔÏ ÍÅÅÔ ÔÈÅ ÐÅÒÆÏÒÍÁÎÃÅ ÒÅÑÕÉÒÅÍÅÎÔÓȢ  
ɏ.!3!ɐ 

performance limitation  

! ÃÏÎÓÔÒÁÉÎÔ ÁÐÐÌÉÅÄ ÔÏ Á 5!3 ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ 
ÃÁÐÁÂÉÌÉÔÙȢ 3ÕÃÈ ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎÓ ÃÁÎȟ ÆÏÒ ÅØÁÍÐÌÅȟ 
ÒÅÌÁÔÅ ÔÏ ÈÅÉÇÈÔȟ ÓÐÅÅÄȟ ÅÎÄÕÒÁÎÃÅ ÏÒ ÄÉÓÔÁÎÃÅ 
ÆÒÏÍ ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÏÒȢ ɏ%!3!ɐ 

permanent areas  

!ÒÅÁÓ ÏÎ ÌÁÎÄ ÏÒ ×ÁÔÅÒ ÔÈÁÔ ÐÒÏÖÉÄÅ ÆÏÒ ÌÁÕÎÃÈȟ 
ÒÅÃÏÖÅÒÙȟ ÁÎÄ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÓÍÁÌÌ ÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ&!!ɐ 

permanent deformation  

! ÃÏÎÄÉÔÉÏÎ ×ÈÅÒÅÂÙ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÔÒÕÃÔÕÒÅ ÉÓ 
ÁÌÔÅÒÅÄ ÓÕÃÈ ÔÈÁÔ ÉÔ ÄÏÅÓ ÎÏÔ ÒÅÔÕÒÎ ÔÏ ÔÈÅ 
ÓÈÁÐÅ ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÆÏÒ ÎÏÒÍÁÌ ǨÉÇÈÔȢ 

 

 

person manipulating the 

controls  

! ÐÅÒÓÏÎ ÏÔÈÅÒ ÔÈÁÎ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÉÎ 
ÃÏÍÍÁÎÄ ɉ0)#Ɋ ×ÈÏ ÉÓ ÃÏÎÔÒÏÌÌÉÎÇ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ ÏÆ 
ÁÎ Ó5!3 ÕÎÄÅÒ ÔÈÅ ÓÕÐÅÒÖÉÓÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ 
0)#Ȣ ɏ&!!ɐ 

phonetic alphabet  

#ÏÄÅ×ÏÒÄÓ ÁÓÓÉÇÎÅÄ ÁÃÒÏÐÈÏÎÉÃÁÌÌÙ ÔÏ ÔÈÅ 
ÌÅÔÔÅÒÓ ÏÆ ÔÈÅ %ÎÇÌÉÓÈ ÁÌÐÈÁÂÅÔȟ ÓÏ ÔÈÁÔ ÌÅÔÔÅÒÓ 
ÁÎÄ ÎÕÍÂÅÒÓ ×ÏÕÌÄ ÈÁÖÅ ÄÉÓÔÉÎÃÔ ÎÁÍÅÓ ÔÈÁÔ 
×ÏÕÌÄ ÂÅ ÍÏÓÔ ÅÁÓÉÌÙ ÕÎÄÅÒÓÔÏÏÄ ÂÙ ÔÈÏÓÅ ×ÈÏ 
ÅØÃÈÁÎÇÅ ÖÏÉÃÅ ÍÅÓÓÁÇÅÓ ÂÙ ÒÁÄÉÏ ÏÒ 
ÔÅÌÅÐÈÏÎÅȟ ÒÅÇÁÒÄÌÅÓÓ ÏÆ ÌÁÎÇÕÁÇÅ ÄÉǟÅÒÅÎÃÅÓ 
ÏÒ ÔÈÅ ÑÕÁÌÉÔÙ ÏÆ ÔÈÅ ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎ ÃÈÁÎÎÅÌȢ 
ɏ)#!/ɐ ɏÁÌÓÏ ÁÌÐÈÁ ÃÏÄÅȟ .!4/ 0ÈÏÎÅÔÉÃ 
!ÌÐÈÁÂÅÔɐ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

pillar  

4ÈÅ ÉÎÔÅÇÒÁÔÉÏÎ ÏÆ 5!- ÉÎÔÏ ÔÈÅ .!3 ÉÓ 
ÃÏÍÐÌÅØȠ .!3! ÈÁÓ ÂÒÏËÅÎ ÄÏ×Î ÔÈÅ 
ÃÈÁÌÌÅÎÇÅÓ ÉÎÔÏ ǢÖÅ ÁÒÅÁÓȟ ÔÅÒÍÅÄ ȰÐÉÌÌÁÒÓȟȱ 
×ÈÅÒÅ ÔÅÃÈÎÉÃÁÌ ÐÒÏÇÒÅÓÓ ÎÅÅÄÓ ÔÏ ÂÅ ÍÁÄÅȢ  

pilot  

ΫɊ ÎÏÕÎ 4ÈÅ ÐÅÒÓÏÎ ÉÎ ÄÉÒÅÃÔ ÃÏÎÔÒÏÌ ÏÆ ÔÈÅ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ άɊ ÖÅÒÂ -ÁÎÉÐÕÌÁÔÅ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ ÃÏÎÔÒÏÌÓ 
ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÄÕÒÉÎÇ ǨÉÇÈÔ ÔÉÍÅȢ ɏ)3/ɐ ɏÓÅÅ 
ÁÖÉÁÔÏÒɐ 

pilot -in-command (PIC)  

ΫɊ !Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÉÓ ǨÙÉÎÇ ÉÎ Á ÓÔÁÔÅ ÏÆ ÄÉÒÅÃÔ 
ÃÏÎÔÒÏÌ ÂÙ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ɉÉȢÅȢ ÎÏÔ ÉÎ 
ÁÕÔÏÎÏÍÏÕÓ ǨÉÇÈÔɊȢ  )Î ÔÈÉÓ ÉÎÓÔÁÎÃÅȟ ÔÈÅ 
ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÃÁÎ ÁÌÓÏ ÂÅ ÒÅÆÅÒÒÅÄ ÔÏ ÁÓ ÔÈÅ 0ÉÌÏÔ ÉÎ 
#ÏÍÍÁÎÄȢ άɊ !Î ÉÎÄÉÖÉÄÕÁÌȟ ÈÕÍÁÎ ÐÅÒÓÏÎ 
×ÈÏ ÈÁÓ ǢÎÁÌ ÁÕÔÈÏÒÉÔÙ ÁÎÄ ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÙ ÆÏÒ 
ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÓÁÆÅÔÙ ÏÆ ǨÉÇÈÔȟ ÈÁÓ ÂÅÅÎ 
ÄÅÓÉÇÎÁÔÅÄ ÁÓ 0)# ÂÙ ÔÈÅ ǨÅÅÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒȟ ÁÎÄ 
ÈÏÌÄÓ ÔÈÅ ÁÐÐÒÏÐÒÉÁÔÅ ÌÉÃÅÎÓÅÓ ÁÎÄ 
ÑÕÁÌÉǢÃÁÔÉÏÎÓ ÔÏ ÃÏÎÄÕÃÔ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔȢ ! 0)# ÍÁÙ 
ÂÅ ÏÎ ÏÒ Ïǟ-ÂÏÁÒÄ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ.!3!ɐ 

Glossary  
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pilotage  

$ÅÔÅÒÍÉÎÉÎÇ ÃÏÕÒÓÅ ÁÎÄ  ÐÏÓÉÔÉÏÎ ÂÙ ÒÅÆÅÒÅÎÃÅ 
ÔÏ ÖÉÓÉÂÌÅ ÌÁÎÄÍÁÒËÓȢ ɏÓÅÅ ÃÏÎÔÁÃÔ ǨÉÇÈÔɐ 

pinching  

$ÒÏÎÅ ǨÉÇÈÔ ÃÏÎÔÒÏÌ ÕÓÉÎÇ ÆÏÒÅǢÎÇÅÒÓ ÁÎÄ 
ÔÈÕÍÂÓ ÔÏ ÏÐÅÒÁÔÅ ÔÈÅ ÓÔÉÃËÓȢ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

pitch  

ɏÓÅÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÐÒÉÎÃÉÐÌÅ ÁØÅÓȟ ÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

point of interest (POI)  

! ÔÁÒÇÅÔ ÌÏÃÁÔÉÏÎ ÆÏÒ ÔÈÅ ÃÁÐÔÕÒÅ ÏÆ ÒÅÍÏÔÅÌÙ 
ÓÅÎÓÅÄ ÄÁÔÁ ÂÙ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔȭÓ ÓÅÎÓÏÒÓ ɉÉȢÅȢ ÖÉÄÅÏȟ 
ÓÔÉÌÌ ÏÒ ÍÕÌÔÉ-ÓÐÅÃÔÒÁÌ ÉÍÁÇÅÒÙɊȢ ɏÁÌÓÏ ÒÅÇÉÏÎ ÏÆ 
ÉÎÔÅÒÅÓÔɐ ɏÓÅÅ ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 

prohibited area/zone  

!ÉÒÓÐÁÃÅ ÏÆ ÄÅǢÎÅÄ ÄÉÍÅÎÓÉÏÎÓȟ ÁÂÏÖÅ ÔÈÅ ÌÁÎÄ 
ÁÒÅÁÓ ÏÒ ÔÅÒÒÉÔÏÒÉÁÌ ×ÁÔÅÒÓ ÏÆ Á 3ÔÁÔÅȟ ×ÉÔÈÉÎ 
×ÈÉÃÈ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ ÏÆ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÓ ÐÒÏÈÉÂÉÔÅÄȢ 
ɏ)#!/Ⱦ%!3!ɐ ɏÁÌÓÏ ÎÏ ǨÙ ÚÏÎÅ ÁÎÄ ÎÏ ÄÒÏÎÅ 
ÚÏÎÅɐ 

prop guards  

! ÌÉÇÈÔ ÆÒÁÍÅ ÅØÔÅÎÄÉÎÇ ÂÅÙÏÎÄ ÔÈÅ ÒÁÄÉÕÓ ÏÆ 
ÔÈÅ ÒÏÔÏÒÓ ÁÓ Á ÐÒÏÔÅÃÔÉÏÎ ÍÅÁÓÕÒÅȢ 

propeller  

! ÍÅÃÈÁÎÉÃÁÌ ÄÅÖÉÃÅ ÆÏÒ ÐÒÏÐÅÌÌÉÎÇ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ 
ÃÏÎÓÉÓÔÉÎÇ ÏÆ Á ÒÅÖÏÌÖÉÎÇ ÓÈÁÆÔ ×ÉÔÈ Ô×Ï ÏÒ 
ÍÏÒÅ ÂÒÏÁÄȟ ÁÎÇÌÅÄ ÂÌÁÄÅÓ ÁÔÔÁÃÈÅÄ ÔÏ ÉÔȢ ɏÓÅÅ 
ÒÏÔÏÒɐ 

propller wash  

"ÁÃË ÂÌÁÓÔ ÆÒÏÍ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÐÒÏÐÅÌÌÅÒÓȢ ɏÁÌÓÏ ÐÒÏÐ 
×ÁÓÈɐ ɏÓÅÅ ÒÏÔÏÒ×ÁÓÈȟ ÓÌÉÐÓÔÒÅÁÍȟ ×ÁËÅɐ 

prosumer  

$ÒÏÎÅÓ ÃÏÍÍÏÎÌÙ ÕÓÅÄ ÆÏÒ ÒÅÃÒÅÁÔÉÏÎÁÌ ǨÙÉÎÇ 
ÁÓ ×ÅÌÌ ÁÓ ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ǨÉÇÈÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓȢ 

provider of services to UAM 

(PSU) 

0ÕÂÌÉÃ ÏÒ ÐÒÉÖÁÔÅ ɉÅȢÇȢȟ ÔÈÉÒÄ-ÐÁÒÔÙɊ ÅÎÔÉÔÉÅÓ ÔÈÁÔ 
ÐÒÏÖÉÄÅ !4# ÁÎÄ ǨÉÇÈÔ ÓÁÆÅÔÙ ÓÅÒÖÉÃÅÓ ÕÎÄÅÒ 
ÒÕÌÅÓ ÁÎÄ ÒÅÇÕÌÁÔÉÏÎÓ ÅÓÔÁÂÌÉÓÈÅÄ ÂÙ ÔÈÅ &!!Ȣ 
3ÅÒÖÉÃÅÓ ÐÒÏÖÉÄÅÄ ÂÙ 035Ó ÉÎÃÌÕÄÅ ÒÏÕÔÉÎÇȟ 
ÔÒÁǣÃ ÄÅÃÏÎǨÉÃÔÉÏÎȟ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ ÃÏÎÓÔÒÁÉÎÔÓȟ 
ÍÏÄÉǢÃÁÔÉÏÎÓȟ ÎÏÔÉǢÃÁÔÉÏÎÓȟ ÁÎÄ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎȢ 
! 035 ÉÓ ÁÎÁÌÏÇÏÕÓ ÔÏ Á 533 ÉÎ ÔÈÅ 54- 
ÐÁÒÁÄÉÇÍ ÁÎÄ ÉÓ ÃÏÎÔÒÁÃÔÅÄ ÂÙ ÔÈÅ ǨÅÅÔ 
ÏÐÅÒÁÔÏÒ ɉÉȢÅȢȟ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÕÓÅÒɊȢ  ɏ.!3!ɐ 

Provider of services to UAM 

(PSU) network  

4ÈÅ ÁÍÁÌÇÁÍÁÔÉÏÎ ÏÆ 035Ó ÃÏÎÎÅÃÔÅÄ ÔÏ ÅÁÃÈ 
ÏÔÈÅÒ ÁÎÄ ÅØÃÈÁÎÇÉÎÇ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎȢ %ÁÃÈ 035 
ÉÓ ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÔÏ ÓÈÁÒÅ ÃÅÒÔÁÉÎ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ ×ÉÔÈ 
ÔÈÅ ÏÔÈÅÒ 035Ó ÔÏ ÐÒÏÖÉÄÅ Á ÃÏÍÐÌÅÔÅ 
ÏÐÅÒÁÔÉÎÇ ÐÉÃÔÕÒÅ ÁÎÄ ÓÉÔÕÁÔÉÏÎÁÌ Á×ÁÒÅÎÅÓÓȢ  

public unmanned aircraft 

system 

!Î ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍ ÔÈÁÔ ÍÅÅÔÓ ÔÈÅ 
ÑÕÁÌÉǢÃÁÔÉÏÎÓ ÁÎÄ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓ ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÆÏÒ 
ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ Á ÐÕÂÌÉÃ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ&!!ɐ 

quadcopter  

!Î ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅ ×ÉÔÈ ÆÏÕÒ ɉήɊ ÍÁÉÎ ÒÏÔÏÒÓȢ 
ɏÁÌÓÏ ÑÕÁÄÒÏÃÏÐÔÅÒȟ ÑÕÁÄÒÉÃÏÐÔÅÒ ÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

qualified entity (QE)  

!ÃÃÒÅÄÉÔÅÄ ÌÅÇÁÌ ÏÒ ÎÁÔÕÒÁÌ ÐÅÒÓÏÎ ×ÈÉÃÈ ÉÓ 
ÁÕÔÈÏÒÉÚÅÄ ÔÏ ÅØÅÃÕÔÅ ÃÅÒÔÁÉÎ ÃÅÒÔÉǢÃÁÔÉÏÎ ÏÒ 
ÏÖÅÒÓÉÇÈÔ ÔÁÓËÓ ÂÙ ÁÎÄ ÕÎÄÅÒ ÔÈÅ ÃÏÎÔÒÏÌ ÁÎÄ 
ÔÈÅ ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÙ ÏÆ ÁÎ ÁÖÉÁÔÉÏÎ ÁÕÔÈÏÒÉÔÙȢ 
ɏ)3/ɐ  

radio line of sight (RLOS)  

ΫɊ ! ÄÉÒÅÃÔ ÅÌÅÃÔÒÏÎÉÃ ÐÏÉÎÔ-ÔÏ-ÐÏÉÎÔ ÂÅÔ×ÅÅÎ Á 
ÔÒÁÎÓÍÉÔÔÅÒ ÁÎÄ ÒÅÃÅÉÖÅÒȢ άɊ $ÉÒÅÃÔ ÅÌÅÃÔÒÏÎÉÃ 
ÃÏÎÔÁÃÔ ÔÈÒÏÕÇÈ ÒÁÄÉÏ ×ÁÖÅÓ ÂÅÔ×ÅÅÎ Á 

Glossary  
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ÔÒÁÎÓÍÉÔÔÅÒ ÁÎÄ Á ÒÅÃÅÉÖÅÒȟ ×ÈÅÎ ÂÏÔÈ ÁÒÅ 
ÕÎÄÅÒ ÔÈÅ ÃÏÎÔÒÏÌ ÏÆ ÁÎ 5!3 ÏÐÅÒÁÔÏÒȢ ɏ)3/ɐ 

range extender  

! ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎ ÄÅÖÉÃÅ ÏÎ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ 
ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÒ ÔÈÁÔ ÌÉÎËÓ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÏ ÁÎÏÔÈÅÒ 
ÄÅÖÉÃÅ ÓÕÃÈ ÁÓ Á ÓÍÁÒÔ-ÐÈÏÎÅ ÏÒ ÔÁÂÌÅÔȢ 

rate mode  

ɏÓÅÅ ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 

recreational model aircraft 

hobbyist  

ɏÓÅÅ ÈÏÂÂÙÉÓÔɐ 

registration  

! ÍÅÁÎÓ ÆÏÒ Á ÔÈÉÒÄ ÐÁÒÔÙ ÔÏ ÐÏÓÉÔÉÖÅÌÙ ÉÄÅÎÔÉÆÙ 
ÁÎ ÉÎÄÉÖÉÄÕÁÌ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ ÉÔÓ Ï×ÎÅÒ 
ÂÙ ÄÉÒÅÃÔ ÐÈÙÓÉÃÁÌ ÉÎÓÐÅÃÔÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔȠ ÉÔ 
ÄÏÅÓ ÎÏÔ ÒÅÑÕÉÒÅ ÃÁÐÁÂÉÌÉÔÙ ÔÏ ÂÅ ÂÕÉÌÔ ÉÎÔÏ ÔÈÅ 
5!3Ȣ ɏ%!3!ɐ 

remain-well-clear 

4ÈÅ ÁÂÉÌÉÔÙ ÔÏ ÄÅÔÅÃÔȟ ÁÎÁÌÙÚÅ ÁÎÄ ÍÁÎÅÕÖÅÒ ÉÎ 
ÏÒÄÅÒ ÔÏ ÅÎÓÕÒÅ ÔÈÁÔ Á 5! ÉÓ ÎÏÔ ÂÅÉÎÇ ÏÐÅÒÁÔÅÄ 
ÉÎ ÓÕÃÈ ÐÒÏØÉÍÉÔÙ ÔÏ ÏÔÈÅÒ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÓ ÔÏ ÃÒÅÁÔÅ 
Á ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ ÈÁÚÁÒÄȢ 

remote co -pilot  

2ÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÓÅÒÖÉÎÇ ÉÎ ÁÎÙ ÐÉÌÏÔÉÎÇ ÃÁÐÁÃÉÔÙ 
ÏÔÈÅÒ ÔÈÁÎ ÁÓ Á ÒÅÍÏÔÅ 0)# ÂÕÔ ÅØÃÌÕÄÉÎÇ Á 
ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ×ÈÏ ÉÓ ÁÎ ÏÐÅÒÁÔÉÎÇ ÃÒÅ× ÍÅÍÂÅÒ 
ÆÏÒ ÔÈÅ ÓÏÌÅ ÐÕÒÐÏÓÅ ÏÆ ÒÅÃÅÉÖÉÎÇ ǨÉÇÈÔ 
ÉÎÓÔÒÕÃÔÉÏÎȢ ɏ)3/ɐ  

remote controlled aircraft  

ɏÁÌÓÏ ÒÅÍÏÔÅ ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÄ ÁÉÒÐÌÁÎÅȟ ÒÅÍÏÔÅ 
ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÄ ÈÅÌÉÃÏÐÔÅÒɐ ɏÓÅÅ ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔɐ 

 

 

remote controller  

4ÈÅ ÈÁÎÄÈÅÌÄ ÄÅÖÉÃÅ ÕÓÅÄ ÔÏ ÏÐÅÒÁÔÅ ÔÈÅ 5!6 
ÁÎÄ ÔÙÐÉÃÁÌÌÙ ÃÏÎÓÉÓÔÉÎÇ ÏÆ Á ÒÁÄÉÏ ÔÒÁÎÓÃÅÉÖÅÒȟ 
'03 ÁÎÄ ǨÉÇÈÔ ÃÏÎÔÒÏÌÓȢ 2ÅÍÏÔÅ ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÒÓ 
ÍÁÙ ÁÌÓÏ ÉÎÃÌÕÄÅ &06 ÓÃÒÅÅÎÓ ÁÎÄ ÃÁÍÅÒÁ 
ÃÏÎÔÒÏÌÓȢ 

remote crew  

4ÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÉÎ ÃÏÎÔÒÏÌ ÏÆ ÔÈÅ 5! ÁÎÄ ÁÎÙ 
ÏÔÈÅÒ ÐÅÒÓÏÎÎÅÌ ÁÃÔÉÖÅÌÙ ÉÎÖÏÌÖÅÄ ÉÎ ÔÈÅ 
ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅ 5!Ȣ ɏ%!3!ɐ 

remote crew member  

#ÒÅ× ÍÅÍÂÅÒ ÃÈÁÒÇÅÄ ×ÉÔÈ ÄÕÔÉÅÓ ÅÓÓÅÎÔÉÁÌ ÔÏ 
ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÁÎ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ɉέȢαγɊȟ 
ÄÕÒÉÎÇ ǨÉÇÈÔ ÔÉÍÅȢ ɏ)3/ɐ  

remote cruise relief pilot  

2ÅÍÏÔÅ ÃÒÅ× ÍÅÍÂÅÒ ×ÈÏ ÉÓ ÁÓÓÉÇÎÅÄ ÔÏ 
ÐÅÒÆÏÒÍ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÔÁÓËÓ ÄÕÒÉÎÇ ÃÒÕÉÓÅ ǨÉÇÈÔȟ 
ÔÏ ÁÌÌÏ× ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ-ÉÎ-ÃÏÍÍÁÎÄ ÔÏ ÏÂÔÁÉÎ 
ÐÌÁÎÎÅÄ ÒÅÓÔȢ ɏ)3/ɐ 

remote ID 

2ÅÍÏÔÅ )$ ÉÓ ÔÈÅ ÁÂÉÌÉÔÙ ÏÆ Á ÄÒÏÎÅ ÉÎ ǨÉÇÈÔ ÔÏ 
ÐÒÏÖÉÄÅ ÉÄÅÎÔÉǢÃÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÌÏÃÁÔÉÏÎ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ 
ÔÈÁÔ ÃÁÎ ÂÅ ÒÅÃÅÉÖÅÄ ÂÙ ÏÔÈÅÒ ÐÁÒÔÉÅÓȢ ɏ&!!ɐ 

remote pilot (RP)  

ΫɊ 4ÈÅ ÐÅÒÓÏÎ ×ÈÏ ÍÁÎÉÐÕÌÁÔÅÓ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ 
ÃÏÎÔÒÏÌÓ ÏÆ Á ÒÅÍÏÔÅÌÙ-ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÄÕÒÉÎÇ 
ǨÉÇÈÔ ÔÉÍÅȢ ɏ)3/ɐ άɊ ! ÐÅÒÓÏÎ ÃÈÁÒÇÅÄ ÂÙ ÔÈÅ 
ÏÐÅÒÁÔÏÒ ×ÉÔÈ ÄÕÔÉÅÓ ÅÓÓÅÎÔÉÁÌ ÔÏ ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ 
ÏÆ ÁÎ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ ×ÈÏ ÍÁÎÉÐÕÌÁÔÅÓ 
ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ ÃÏÎÔÒÏÌÓȟ ÁÓ ÁÐÐÒÏÐÒÉÁÔÅȟ ÄÕÒÉÎÇ ǨÉÇÈÔ 
ÔÉÍÅȢ ɏ)#!/ɐ ɏÁÌÓÏ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ-ÉÎ-ÃÏÍÍÁÎÄ 
20)#ɐ 

remote pilot competence  

#ÏÍÂÉÎÁÔÉÏÎ ÏÆ ÓËÉÌÌÓȟ ËÎÏ×ÌÅÄÇÅ ÁÎÄ ÁÔÔÉÔÕÄÅÓ 
ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÔÏ ÐÅÒÆÏÒÍ Á ÔÁÓË ÔÏ ÔÈÅ ÐÒÅÓÃÒÉÂÅÄ 
ÓÔÁÎÄÁÒÄȢ ɏ%!3!ɐ 
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remote Pilot in Command 

(RPIC) 

! ÐÅÒÓÏÎ ×ÈÏ ÈÏÌÄÓ Á ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÃÅÒÔÉǢÃÁÔÅ 
×ÉÔÈ ÁÎ Ó5!3 ÒÁÔÉÎÇ ÁÎÄ ÈÁÓ ÔÈÅ ǢÎÁÌ ÁÕÔÈÏÒÉÔÙ 
ÁÎÄ ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÙ ÆÏÒ ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÓÁÆÅÔÙ 
ÏÆ ÁÎ Ó5!3 ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÃÏÎÄÕÃÔÅÄ ÕÎÄÅÒ ÐÁÒÔ 
ΫΪαȢ ɏ&!!ɐ άɊ 4ÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÄÅÓÉÇÎÁÔÅÄ ÂÙ 
ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÁÓ ÂÅÉÎÇ ÉÎ ÃÏÍÍÁÎÄ ÁÎÄ 
ÃÈÁÒÇÅÄ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÓÁÆÅ ÃÏÎÄÕÃÔ ÏÆ Á ǨÉÇÈÔȢ 
ɏ)#!/ȟ )3/ɐ έɊ 0ÅÒÓÏÎ ×ÈÏ ÉÓ ÄÉÒÅÃÔÌÙ 
ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÌÅ ÆÏÒ ÁÎÄ ÉÓ ÔÈÅ ǢÎÁÌ ÁÕÔÈÏÒÉÔÙ ÁÓ ÔÏ 
ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅ 5!3Ƞ ÈÁÓ ÂÅÅÎ ÄÅÓÉÇÎÁÔÅÄ 
ÁÓ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÉÎ ÃÏÍÍÁÎÄ ÂÅÆÏÒÅ ÏÒ ÄÕÒÉÎÇ 
ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ ÏÆ Á 5!3Ƞ ÁÎÄ ÈÏÌÄÓ ÔÈÅ ÁÐÐÒÏÐÒÉÁÔÅ 
#!! ÃÅÒÔÉǢÃÁÔÅ ÆÏÒ ÔÈÅ ÃÏÎÄÕÃÔ ÏÆ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔȢ 
ɏ!34-ɐ 

remote pilot station (RPS)  

3ÔÁÔÉÏÎ ÁÔ ×ÈÉÃÈ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÍÁÎÁÇÅÓ ÔÈÅ 
ǨÉÇÈÔ ÏÆ ÁÎ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ)3/ɐ ɏÓÅÅ 
ÃÏÎÔÒÏÌ ÓÔÁÔÉÏÎɐ 

remotely operated aircraft 

(ROA) 

ɏÓÅÅ ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔɐ 

remotely piloted  

#ÏÎÔÒÏÌÌÅÄ ÆÒÏÍ Á ÐÉÌÏÔ ÓÔÁÔÉÏÎ ×ÈÉÃÈ ÉÓ ÎÏÔ ÏÎ 
ÂÏÁÒÄ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ)3/ɐ  

remotely piloted aircraft 

(RPA) 

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÈÉÃÈ ÉÓ ÐÉÌÏÔÅÄ ÆÒÏÍ Á ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ 
ÓÔÁÔÉÏÎȢ ɏ)#!/ȟ )3/ȟ %!3!ɐ ɏÓÅÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅɐ 

remotely piloted aircraft (RPA) 

observer  

2ÅÍÏÔÅ ÃÒÅ× ÍÅÍÂÅÒ ×ÈÏȟ ÂÙ ÖÉÓÕÁÌ 
ÏÂÓÅÒÖÁÔÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ ÁÓÓÉÓÔÓ 

ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÉÎ ÔÈÅ ÓÁÆÅ ÃÏÎÄÕÃÔ ÏÆ ÔÈÅ 
ǨÉÇÈÔȢ ɏ)3/ɐ ɏÓÅÅ ÖÉÓÕÁÌ ÏÂÓÅÒÖÅÒ 6/ɐ 

remotely piloted aircraft 

system (RPAS) operator 

certificate [ROC]  

#ÅÒÔÉǢÃÁÔÅ ÁÕÔÈÏÒÉÚÉÎÇ ÁÎ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÔÏ ÃÁÒÒÙ ÏÕÔ 
ÓÐÅÃÉǢÅÄ 20!3 ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓȢ ɏ)3/ɐ 

remotely piloted aircraft 

system (RPAS) 

ΫɊ ! ÓÅÔ ÏÆ ÃÏÎǢÇÕÒÁÂÌÅ ÅÌÅÍÅÎÔÓ ÃÏÎÓÉÓÔÉÎÇ ÏÆ 
Á ÒÅÍÏÔÅÌÙ-ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ ÉÔÓ ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ 
ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÓÔÁÔÉÏÎɉÓɊȟ ÔÈÅ ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÃÏÍÍÁÎÄ 
ÁÎÄ ÃÏÎÔÒÏÌ ÌÉÎËÓ ÁÎÄ ÁÎÙ ÏÔÈÅÒ ÓÙÓÔÅÍ 
ÅÌÅÍÅÎÔÓ ÁÓ ÍÁÙ ÂÅ ÒÅÑÕÉÒÅÄȟ ÁÔ ÁÎÙ ÐÏÉÎÔ 
ÄÕÒÉÎÇ ǨÉÇÈÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎȢ ɏ)3/ɐ 2ÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍÓ ×ÅÉÇÈ ÌÅÓÓ ÔÈÁÎ ΫίΪ ËÉÌÏÇÒÁÍÓ 
ɏέέΪ ÐÏÕÎÄÓɐȢ άɊ ! ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ɉ20!Ɋȟ ÉÔÓ ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÓÔÁÔÉÏÎÓ 
ɉ203Ɋȟ ÔÈÅ ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÃÏÍÍÁÎÄ ÁÎÄ ÃÏÎÔÒÏÌ ɉ#άɊ
ÌÉÎËÓ ÁÎÄ ÁÎÙ ÏÔÈÅÒ ÃÏÍÐÏÎÅÎÔÓ ÁÓ ÓÐÅÃÉǢÅÄ ÉÎ 
ÔÈÅ ÔÙÐÅ ÄÅÓÉÇÎȢ ɏ)#!/ȟ %!3!ɐ ɏÓÅÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍɐ  

restricted area/zone  

!ÉÒÓÐÁÃÅ ÏÆ ÄÅǢÎÅÄ ÄÉÍÅÎÓÉÏÎÓȟ ÁÂÏÖÅ ÔÈÅ ÌÁÎÄ 
ÁÒÅÁÓ ÏÒ ÔÅÒÒÉÔÏÒÉÁÌ ×ÁÔÅÒÓ ÏÆ Á 3ÔÁÔÅȟ ×ÉÔÈÉÎ 
×ÈÉÃÈ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ ÏÆ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÓ ÒÅÓÔÒÉÃÔÅÄ ÉÎ 
ÁÃÃÏÒÄÁÎÃÅ ×ÉÔÈ ÃÅÒÔÁÉÎ ÓÐÅÃÉǢÅÄ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓȢ 
ɏ)#!/ɐ 

return to home  

ɏÓÅÅ ÒÅÔÕÒÎ ÔÏ ÌÁÕÎÃÈ ÁÎÄ ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 

return to launch (RTL)  

4ÈÅ ÒÅÔÕÒÎ ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÏ ÉÔÓ ÏÒÉÇÉÎÁÌ ÌÁÕÎÃÈ 
ÌÏÃÁÔÉÏÎȢ  !ÌÓÏ ËÎÏ×Î ÁÓ ÈÏÍÉÎÇ ÁÎÄ ÏÆÔÅÎ 
ÐÅÒÆÏÒÍÅÄ ÁÓ Á ÓÁÆÅÔÙ ÐÒÏÃÅÄÕÒÅ ÉÎ ÔÈÅ ÅÖÅÎÔ ÏÆ 
Á ÔÅÃÈÎÉÃÁÌ ÍÁÌÆÕÎÃÔÉÏÎ ÏÒ ÅÍÅÒÇÅÎÃÙȢ  ɏÁÌÓÏ 
ÒÅÔÕÒÎ ÔÏ ÈÏÍÅɐ ɏÓÅÅ ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 
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risk mitigation  

4ÈÅ ÐÒÏÃÅÓÓ ÏÆ ÉÎÃÏÒÐÏÒÁÔÉÎÇ ÄÅÆÅÎÓÅÓ ÏÒ 
ÐÒÅÖÅÎÔÉÖÅ ÃÏÎÔÒÏÌÓ ÔÏ ÌÏ×ÅÒ ÔÈÅ ÓÅÖÅÒÉÔÙ ÁÎÄȾ
ÏÒ ÌÉËÅÌÉÈÏÏÄ ÏÆ Á ÈÁÚÁÒÄ ÁÎÄ ÔÈÅ ÐÒÏÊÅÃÔÅÄ 
ÃÏÎÓÅÑÕÅÎÃÅÓȢ ɏ)#!/ɐ 

roll  

ɏÓÅÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÐÒÉÎÃÉÐÌÅ ÁØÅÓȟ ÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

rotary-wing aircraft  

! ÈÅÁÖÉÅÒ-ÔÈÁÎ-ÁÉÒ ǨÙÉÎÇ ÍÁÃÈÉÎÅ ÔÈÁÔ ÕÓÅÓ ÌÉÆÔ 
ÇÅÎÅÒÁÔÅÄ ÂÙ ×ÉÎÇÓȟ ÃÁÌÌÅÄ ÒÏÔÏÒ ÂÌÁÄÅÓȟ ÔÈÁÔ 
ÒÅÖÏÌÖÅ ÁÒÏÕÎÄ Á ÍÁÓÔȢ ɏÓÅÅ ǢØÅÄ-×ÉÎÇ ÁÉÒÃÒÁÆÔɐ 
ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

rotor  

! ÈÕÂ ×ÉÔÈ Á ÎÕÍÂÅÒ ÏÆ ÒÁÄÉÁÔÉÎÇ ÁÉÒÆÏÉÌÓ 
ɉÂÌÁÄÅÓɊ ÔÈÁÔ ÉÓ ÒÏÔÁÔÅÄ ÉÎ ÁÎ ÁÐÐÒÏØÉÍÁÔÅÌÙ 
ÈÏÒÉÚÏÎÔÁÌ ÐÌÁÎÅ ÔÏ ÐÒÏÖÉÄÅ ÔÈÅ ÌÉÆÔ ÆÏÒ Á ÒÏÔÁÒÙ-
×ÉÎÇ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏÓÅÅ ÐÒÏÐÅÌÌÅÒɐ 

rotorcraft  

! ÈÅÁÖÉÅÒ-ÔÈÁÎ-ÁÉÒ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÄÅÐÅÎÄÓ 
ÐÒÉÎÃÉÐÁÌÌÙ ÆÏÒ ÉÔÓ ÓÕÐÐÏÒÔ ÉÎ ǨÉÇÈÔ ÏÎ ÔÈÅ ÌÉÆÔ 
ÇÅÎÅÒÁÔÅÄ ÂÙ ÏÎÅ ÏÒ ÍÏÒÅ ÒÏÔÏÒÓȢ ɏÓÅÅ ÒÏÔÁÒÙ-
×ÉÎÇ ÁÉÒÃÒÁÆÔɐ 

rotorwash  

$Ï×Î ÂÌÁÓÔ ÆÒÏÍ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÒÏÔÏÒÓȢ ɏÓÅÅ ÐÒÏÐ×ÁÓÈȟ 
ÓÌÉÐÓÔÒÅÁÍȟ ×ÁËÅɐ 

route plan (RP)  

! ÓÅÔ ÏÆ ×ÁÙÐÏÉÎÔÓ ÆÏÒ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÏ ÆÏÌÌÏ×Ȣ 

rural air mobility (RAM)  

ΫɊ ! ÓÁÆÅȟ ÅǣÃÉÅÎÔȟ ÁÃÃÅÓÓÉÂÌÅȟ ÑÕÉÅÔ ÁÎÄ ÍÕÌÔÉ-
ÕÓÅ ÁÉÒ ÔÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎ ÓÙÓÔÅÍ ÆÏÒ ÐÁÓÓÅÎÇÅÒ 
ÍÏÂÉÌÉÔÙȟ ÃÁÒÇÏ ÄÅÌÉÖÅÒÙȟ ÁÎÄ ÅÍÅÒÇÅÎÃÙ 
ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ×ÉÔÈÉÎ ÏÒ ÔÒÁÖÅÒÓÉÎÇ ÒÕÒÁÌ ÁÎÄ 
ÅØÕÒÂÁÎ ÁÒÅÁÓȢ 2!- ÃÁÎ ÉÎÃÌÕÄÅ ÂÏÔÈ ÏÎ-
ÂÏÁÒÄȾÇÒÏÕÎÄ-ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÎÄ ÁÕÔÏÎÏÍÏÕÓ 
ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓȢ 2!- ÃÁÎ ÉÎÃÌÕÄÅ Á ÃÏÍÂÉÎÁÔÉÏÎ ÏÆ  

ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÁÎÄ ÎÏÎ-ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ 
ÓÕÃÈ ÁÓȡ ΫɊ ÂÕÓÉÎÅÓÓ-ÔÏ-ÃÏÎÓÕÍÅÒ ɉ"ά#Ɋ ÓÅÒÖÉÃÅȟ 
ÆÒÁÃÔÉÏÎÁÌ ÁÎÄ ÓÈÁÒÅÄ Ï×ÎÅÒÓÈÉÐ ÍÏÄÅÌÓȟ ÐÅÅÒ-
ÔΪ-ÐÅÅÒ ɉ0ά0Ɋ ÓÅÒÖÉÃÅȟ ÁÎÄ ÐÅÒÓÏÎÁÌÌÙ Ï×ÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ άɊ )ÌÌÕÓÔÒÁÔÉÎÇ ÔÈÅ ÃÈÁÌÌÅÎÇÅÓ 
ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ ×ÉÔÈ ÒÕÒÁÌ ÍÏÂÉÌÉÔÙȟ ÔÈÅ 53 
$ÅÐÁÒÔÍÅÎÔ ÏÆ 4ÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎȭÓ ɉ$/4Ɋ 
%ÓÓÅÎÔÉÁÌ !ÉÒ 3ÅÒÖÉÃÅ ÐÒÏÇÒÁÍ ɉ%!3Ɋ ×ÁÓ 
ÅÓÔÁÂÌÉÓÈÅÄ ÁÆÔÅÒ ÔÈÅ !ÉÒÌÉÎÅ $ÅÒÅÇÕÌÁÔÉÏÎ !ÃÔ 
ÔÏ ÇÕÁÒÁÎÔÅÅ ÓÍÁÌÌ ÃÏÍÍÕÎÉÔÉÅÓ ÁÄÅÑÕÁÔÅ 
ÁÃÃÅÓÓ ÔÏ ÔÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎ ÏÐÔÉÏÎÓ ÂÙ ÃÅÒÔÉǢÃÁÔÅÄ 
ÁÉÒ ÃÁÒÒÉÅÒÓȢ Å64/,Ó ÈÁÖÅ ÔÈÅ ÐÏÔÅÎÔÉÁÌ ÔÏ 
ÐÒÏÖÉÄÅ ÒÕÒÁÌ-ÕÒÂÁÎ ÃÏÎÎÅÃÔÉÖÉÔÙ ÉÎ Á ÍÏÒÅ 
ÅǣÃÉÅÎÔ ÁÎÄ ÃÏÓÔ ÅǟÅÃÔÉÖÅ ×ÁÙȢ ɏ.!4!ɐ ɏÓÅÅ 
ÕÒÂÁÎ ÁÉÒ ÍÏÂÉÌÉÔÙɐ 

safety 

4ÈÅ ÓÔÁÔÅ ÉÎ ×ÈÉÃÈ ÒÉÓËÓ ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ ×ÉÔÈ 
ÁÖÉÁÔÉÏÎ ÁÃÔÉÖÉÔÉÅÓȟ ÒÅÌÁÔÅÄ ÔÏȟ ÏÒ ÉÎ ÄÉÒÅÃÔ 
ÓÕÐÐÏÒÔ ÏÆ ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ ÁÒÅ 
ÒÅÄÕÃÅÄ ÁÎÄ ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÄ ÔÏ ÁÎ ÁÃÃÅÐÔÁÂÌÅ ÌÅÖÅÌȢ 
ɏ)#!/ɐ 

second in command (SIC)  

! ÈÕÍÁÎ ÏÎÂÏÁÒÄ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÉÔÈ ÓÅÃÏÎÄÁÒÙ 
ÁÎÄ ÔÅÒÔÉÁÒÙ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÙ ÂÅÈÉÎÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÕÔÏÍÁÔÅÄ ÓÙÓÔÅÍÓ ÁÎÄ ÔÈÅ 0)#Ȣ )Î 
ÉÎÓÔÁÎÃÅÓ ×ÈÅÒÅ ÁÎ ÏÎÂÏÁÒÄ 3)# ÅØÉÓÔÓȟ ÉÔ ÉÓ 
ÁÓÓÕÍÅÄ ÔÈÁÔ ÔÈÅ 0)# ÉÓ ÏÐÅÒÁÔÉÎÇ ÉÎ Á ÒÅÍÏÔÅ 
ÃÁÐÁÃÉÔÙȢ 4ÈÅ 3)# ÈÁÓ ÍÏÒÅ ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÙ ÔÈÁÎ 
ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÔÅ×ÁÒÄ ÁÎÄ ÉÓ ÆÕÌÌÙ ÔÒÁÉÎÅÄ ÁÎÄ 
ÑÕÁÌÉǢÅÄ ÆÏÒ ÔÈÅ ÁÓÓÉÇÎÅÄ ÒÏÌÅÓ ÁÎÄ 
ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÉÅÓȢ ! 3)# ÄÏÅÓ ÎÏÔ ÒÅÑÕÉÒÅ ÔÈÅ 
ÓÁÍÅ ÑÕÁÌÉǢÃÁÔÉÏÎÓ ÁÓ Á 0)#Ȣ 4ÈÅ 3)# ÉÓ Á 
ÎÅÃÅÓÓÁÒÙ ÒÏÌÅ ÔÏ ÂÕÉÌÄ ÔÈÅ ÓÁÆÅÔÙ ÃÁÓÅ ÆÏÒ Á 
ÓÉÎÇÌÅ 0)# ×ÉÔÈ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ ÃÏÎÔÒÏÌ ÆÏÒ ÍÏÒÅ 
ÔÈÁÎ ÏÎÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÔ Á ÔÉÍÅȢ ɏ.!3!ɐ 

segregated airspace  

!ÉÒÓÐÁÃÅ ÏÆ ÓÐÅÃÉǢÅÄ ÄÉÍÅÎÓÉÏÎÓ ÁÌÌÏÃÁÔÅÄ ÆÏÒ 
ÅØÃÌÕÓÉÖÅ ÕÓÅ ÔÏ Á ÓÐÅÃÉǢÃ ÕÓÅÒɉÓɊȢ ɏ)#!/ȟ )3/ɐ 
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sense and avoid capability  

4ÈÅ ÃÁÐÁÂÉÌÉÔÙ ÏÆ ÁÎ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÏ 
ÒÅÍÁÉÎ Á ÓÁÆÅ ÄÉÓÔÁÎÃÅ ÆÒÏÍ ÁÎÄ ÔÏ ÁÖÏÉÄ 
ÃÏÌÌÉÓÉÏÎÓ ×ÉÔÈ ÏÔÈÅÒ ÁÉÒÂÏÒÎÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ&!!ɐ 
ɏÓÅÅ ÄÅÔÅÃÔȟ ÓÅÎÓÅ ÁÎÄ ÁÖÏÉÄɐ 

settling with power  

ɏÓÅÅ ÖÏÒÔÅØ ÒÉÎÇ ÓÔÁÔÅɐ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

shielded operation  

!Î ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÉÔÈÉÎ ΫΪΪ Í ÏÆȟ 
ÁÎÄ ÂÅÌÏ× ÔÈÅ ÔÏÐ ÏÆȟ Á ÎÁÔÕÒÁÌ ÏÒ ÍÁÎ-ÍÁÄÅ 
ÏÂÊÅÃÔȢ ɏ)#!/ɐ 

side-in hover  

ɏÓÅÅ ÈÏÖÅÒɐ 

situational awareness (SA)  

ΫɊ !Î ÁÌÌ-ÅÎÃÏÍÐÁÓÓÉÎÇ ÔÅÒÍ ÆÏÒ ËÅÅÐÉÎÇ ÔÒÁÃË 
ÏÆ ×ÈÁÔȭÓ ÈÁÐÐÅÎÉÎÇ ×ÈÅÎ ǨÙÉÎÇȢ άɊ 4ÈÅ ÁÂÉÌÉÔÙ 
ÔÏ ËÅÅÐ ÔÒÁÃË ÏÆ ÔÈÅ ÐÒÉÏÒÉÔÉÚÅÄ ÓÉÇÎÉǢÃÁÎÔ 
ÅÖÅÎÔÓ ÁÎÄ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓ ÉÎ ÔÈÅ ÅÎÖÉÒÏÎÍÅÎÔÓ ÏÆ 
ÔÈÅ ÓÕÂÊÅÃÔȢ ɏ)#!/ɐ 

skyport  

ɏÓÅÅ ÖÅÒÔÉÐÏÒÔɐ 

slipstream  

4ÈÅ ÓÔÒÅÁÍ ÏÆ ÁÉÒ ÄÒÉÖÅÎ ÁÓÔÅÒÎ ÂÙ ÔÈÅ 
ÐÒÏÐÅÌÌÅÒȢ ɏÓÅÅ ÐÒÏÐÅÌÌÅÒ ×ÁÓÈɐ 

small unmanned aircraft (UA)  

ΫɊ !Î ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÅÉÇÈÉÎÇ ÌÅÓÓ ÔÈÁÎ ίί 
ÐÏÕÎÄÓȟ ÉÎÃÌÕÄÉÎÇ ÅÖÅÒÙÔÈÉÎÇ ÔÈÁÔ ÉÓ ÏÎÂÏÁÒÄ 
ÏÒ ÏÔÈÅÒ×ÉÓÅ ÁÔÔÁÃÈÅÄ ÔÏ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ ÁÎÄ ÃÁÎ 
ÂÅ ǨÏ×Î ×ÉÔÈÏÕÔ ÔÈÅ ÐÏÓÓÉÂÉÌÉÔÙ ÏÆ ÄÉÒÅÃÔ 
ÈÕÍÁÎ ÉÎÔÅÒÖÅÎÔÉÏÎ ÆÒÏÍ ×ÉÔÈÉÎ ÏÒ ÏÎ ÔÈÅ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ&!!ȟ !.3)ɐ άɊ !ÎÙ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
×ÉÔÈ Á ÍÁØÉÍÕÍ ÔÁËÅÏǟ ÍÁÓÓ ÏÆ ÌÅÓÓ ÔÈÁÎ άί 
ËÇȢ ɏ%!3!ɐ 

small unmanned aircraft 

system (sUAS)  

! ÓÍÁÌÌ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ ÉÔÓ ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ 
ÅÌÅÍÅÎÔÓ ɉÉÎÃÌÕÄÉÎÇ ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎ ÌÉÎËÓ ÁÎÄ 
ÔÈÅ ÃÏÍÐÏÎÅÎÔÓ ÔÈÁÔ ÃÏÎÔÒÏÌ ÔÈÅ ÓÍÁÌÌ 5!Ɋ 
ÔÈÁÔ ÁÒÅ ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÆÏÒ ÔÈÅ ÓÁÆÅ ÁÎÄ ÅǣÃÉÅÎÔ 
ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅ ÓÍÁÌÌ 5! ÉÎ ÔÈÅ ÎÁÔÉÏÎÁÌ 
ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÓÙÓÔÅÍȢ ɏ&!!ȟ !.3)ɐ 

small unmanned surveillance 

aircraft (SUSA)  

ɏÓÅÅ ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔɐ 

soft locked geo -limitation  

'ÅÏ-ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎ ÔÈÁÔ ÔÈÅ ÁÕÔÏÍÁÔÉÃ ÆÕÎÃÔÉÏÎ 
ɉÇÅÏ-ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎ ÆÕÎÃÔÉÏÎɊ ÁÌÌÏ×Ó ÔÏ ÂÅ ÄÉÓÁÂÌÅÄ 
ɉÕÎ-ÌÏÃËÅÄɊ ÂÙ ÁÎÙ ÕÓÅÒȟ ÕÎÄÅÒ ÓÐÅÃÉǢÃ 
ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓȢ ɏ%!3!ɐ 

solo  

4Ï ǨÙ ÁÌÏÎÅȟ ÏÒ ÔÏ ÂÅ ÉÎ ÃÏÍÐÌÅÔÅ ÃÏÍÍÁÎÄ ÏÆ 
ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ 

solo flight time  

&ÌÉÇÈÔ ÔÉÍÅ ÄÕÒÉÎÇ ×ÈÉÃÈ Á ÓÔÕÄÅÎÔ ÒÅÍÏÔÅ 
ÐÉÌÏÔ ÉÓ ÐÉÌÏÔÉÎÇ ÔÈÅ 20! ×ÉÔÈÏÕÔ ÒÅÃÅÉÖÉÎÇ 20! 
ǨÉÇÈÔ ÉÎÓÔÒÕÃÔÉÏÎȢ ɏ)3/ɐ  

sonar obstacle avoidance  

!ÃÔÉÖÅ ÓÏÎÁÒ ɉÓÏÕÎÄ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÒÁÎÇÉÎÇɊ 
ÕÓÅÓ ÁÃÏÕÓÔÉÃ ÍÅÁÓÕÒÅÍÅÎÔ ÔÏ ÄÅÔÅÃÔ ÁÎÄ ÁÖÏÉÄ 
ÏÂÓÔÁÃÌÅÓ ÓÕÃÈ ÁÓ ÔÒÅÅÓ ÁÎÄ ÂÕÉÌÄÉÎÇÓȢ 

spinner  

! ÓÔÒÅÁÍÌÉÎÅÄ ÆÁÉÒÉÎÇ ǢÔÔÅÄ ÏÖÅÒ Á ÐÒÏÐÅÌÌÅÒ 
ÈÕÂ ÏÒ ÁÔ ÔÈÅ ÃÅÎÔÅÒ ÏÆ Á ÔÕÒÂÏÆÁÎ ÅÎÇÉÎÅȢ ɏÁÌÓÏ 
ÎÏÓÅ ÓÐÉÎÎÅÒɐ 
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spoke -hub distribution 

paradigm  

4ÒÁÎÓÐÏÒÔ ÔÏÐÏÌÏÇÙ ÏÐÔÉÍÉÚÁÔÉÏÎ ÉÎ ×ÈÉÃÈ 
ÔÒÁǣÃ ÐÌÁÎÎÅÒÓ ÏÒÇÁÎÉÚÅ ÒÏÕÔÅÓ ÁÓ Á ÓÅÒÉÅÓ ÏÆ 
ȰÓÐÏËÅÓȱ ÔÈÁÔ ÃÏÎÎÅÃÔ ÏÕÔÌÙÉÎÇ ÐÏÉÎÔÓ ÔÏ Á 
ÃÅÎÔÒÁÌ ȰÈÕÂȱȢ Ȱ(ÕÂÂÉÎÇȱ ÉÎÖÏÌÖÅÓ ÔÈÅ 
ÁÒÒÁÎÇÅÍÅÎÔ ÏÆ Á ÔÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎ ÎÅÔ×ÏÒË ÁÓ Á 
ÈÕÂ-ÁÎÄ-ÓÐÏËÅ ÍÏÄÅÌȢ ɏÓÅÅ ÖÅÒÔÉÐÏÒÔÓɐ 

spotter  

&ÌÉÇÈÔ ÃÒÅ× ÍÅÍÂÅÒ ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÌÅ ÆÏÒ ËÅÅÐÉÎÇ 
ÄÒÏÎÅ ÉÎ ÖÉÓÕÁÌ ÌÉÎÅ ÏÆ ÓÉÇÈÔ ×ÈÉÌÅ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÕÓÅÓ 
ǢÒÓÔ ÐÅÒÓÏÎ ÖÉÅ×Ȣ ɏÓÅÅ ÖÉÓÕÁÌ ÏÂÓÅÒÖÅÒɐ 

stabilization mode  

ɏÓÅÅ ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 

state aircraft  

!ÉÒÃÒÁÆÔ ×ÈÅÎ ÃÁÒÒÙÉÎÇ ÏÕÔ ÍÉÌÉÔÁÒÙȟ ÃÕÓÔÏÍÓȟ 
ÐÏÌÉÃÅȟ ÓÅÁÒÃÈ ÁÎÄ ÒÅÓÃÕÅȟ ǢÒÅǢÇÈÔÉÎÇȟ 
ÃÏÁÓÔÇÕÁÒÄ ÏÒ ÓÉÍÉÌÁÒ ÁÃÔÉÖÉÔÉÅÓ ÏÒ ÓÅÒÖÉÃÅÓ 
ÕÎÄÅÒ ÔÈÅ ÃÏÎÔÒÏÌ ÁÎÄ ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÙ ÏÆ Á 3ÔÁÔÅȟ 
ÕÎÄÅÒÔÁËÅÎ ÉÎ ÔÈÅ ÐÕÂÌÉÃ ÉÎÔÅÒÅÓÔ ÂÙ Á ÂÏÄÙ 
ÖÅÓÔÅÄ ×ÉÔÈ ÐÕÂÌÉÃ ÁÕÔÈÏÒÉÔÙ ÐÏ×ÅÒÓȢ ɏ)3/ɐ  

state safety programme 

(SSP) 

!Î ÉÎÔÅÇÒÁÔÅÄ ÓÅÔ ÏÆ ÒÅÇÕÌÁÔÉÏÎÓ ÁÎÄ ÁÃÔÉÖÉÔÉÅÓ 
ÁÉÍÅÄ ÁÔ ÉÍÐÒÏÖÉÎÇ ÓÁÆÅÔÙȢ ɏ)#!/ɐ 

stick  

! ǨÉÇÈÔ ÃÏÎÔÒÏÌ ÆÅÁÔÕÒÅ ÏÎ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ 
ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÒȢ 4ÙÐÉÃÁÌÌÙ ÔÈÅÒÅ ÁÒÅ Ô×Ï ÓÔÉÃËÓ ÔÏ 
ÃÏÎÔÒÏÌ ÔÈÒÏÔÔÌÅ ɉÐÏ×ÅÒɊȟ ÏÒÉÅÎÔÁÔÉÏÎ ɉÌÅÆÔ ÓÔÉÃËɊ 
ÁÎÄ ÄÉÒÅÃÔÉÏÎ ɉÒÉÇÈÔ ÓÔÉÃËɊȢ -ÏÄÅ Ϋ 
ÔÒÁÎÓÍÉÔÔÅÒÓȡ 4ÈÉÓ ÔÈÒÏÔÔÌÅ ÉÓ ÌÏÃÁÔÅÄ ÏÎ ÔÈÅ 
ÒÉÇÈÔ ÔÒÁÎÓÍÉÔÔÅÒ ÓÔÉÃËȟ ÁÎÄ ÉÓ ÍÏÓÔ ÃÏÍÍÏÎÌÙ 
ÆÏÕÎÄ ÉÎ ÔÈÅ 5Ȣ+Ȣ -ÏÄÅ ά ÔÒÁÎÓÍÉÔÔÅÒÓȡ 4ÈÉÓ 
ÔÈÒÏÔÔÌÅ ÉÓ ÌÏÃÁÔÅÄ ÏÎ ÔÈÅ ÌÅÆÔ ÔÒÁÎÓÍÉÔÔÅÒ ÓÔÉÃËȟ 
ÁÎÄ ÉÓ ÍÏÓÔ ÃÏÍÍÏÎÌÙ ÆÏÕÎÄ ÉÎ ÔÈÅ 5Ȣ3Ȣ 

strategic deconfliction  

&ÉÒÓÔ-ÌÅÖÅÌ ÃÏÎǨÉÃÔ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ÔÏ ÄÅÃÏÎǨÉÃÔ 
ÔÈÅ ÉÎÔÅÎÄÅÄ ÒÏÕÔÅÓ ÏÆ 5!- ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ ÔÏ 
ÐÒÏÖÉÄÅ ÓÅÐÁÒÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÁÖÏÉÄ ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ ÄÕÒÉÎÇ 
ǨÉÇÈÔȢ 3ÔÒÁÔÅÇÉÃ ÉÓ ÕÓÅÄ ÈÅÒÅ ÁÓ ȰÉÎ ÁÄÖÁÎÃÅ ÏÆ 
ÔÁÃÔÉÃÁÌȢȱ 3ÔÒÁÔÅÇÉÃ ÄÅÃÏÎǨÉÃÔÉÏÎ ÅǟÏÒÔÓ 
ÔÙÐÉÃÁÌÌÙ ÐÒÉÏÒ ÔÏ ÄÅÐÁÒÔÕÒÅ ÁÎÄ ×ÉÌÌ ÔÙÐÉÃÁÌÌÙ 
ÂÅ ÐÒÏÖÉÄÅÄ ÂÙ ÔÈÅ 035 .ÅÔ×ÏÒËȢ ɏ.!3!ɐ 

supplemental data service 

provider (SDSP)  

$ÁÔÁ ÓÏÕÒÃÅÓ ÅØÔÅÒÎÁÌ ÔÏ ÔÈÅ 035Ó ÔÈÁÔ 
ÓÕÐÐÌÅÍÅÎÔ ÔÈÅ ÄÅÃÉÓÉÏÎ-ÍÁËÉÎÇ ÁÎÄ 
ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ-ÓÈÁÒÉÎÇ ÏÆ ÔÈÅ 035 ÁÎÄ ǨÅÅÔ 
ÏÐÅÒÁÔÏÒȢ 4ÈÅÓÅ ÃÁÎ ÉÎÃÌÕÄÅ ×ÅÁÔÈÅÒ ÓÏÕÒÃÅÓ 
ÁÎÄ ÇÒÏÕÎÄ ÒÉÓË ÁÓÓÅÓÓÍÅÎÔÓȟ ÁÍÏÎÇ ÏÔÈÅÒÓȢ 
035Ó ÃÁÎ ÁÃÃÅÓÓ 3$30Ó ÖÉÁ ÔÈÅ 035 .ÅÔ×ÏÒË 
ÆÏÒ ÅÓÓÅÎÔÉÁÌ ÏÒ ÅÎÈÁÎÃÅÄ ÓÅÒÖÉÃÅÓ ɉÅȢÇȢȟ ÔÅÒÒÁÉÎ 
ÁÎÄ ÏÂÓÔÁÃÌÅ ÄÁÔÁȟ ÓÐÅÃÉÁÌÉÚÅÄ ×ÅÁÔÈÅÒ ÄÁÔÁȟ 
ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅȟ ÃÏÎÓÔÒÁÉÎÔ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎɊȢ 3$30Ó 
ÍÁÙ ÁÌÓÏ ÐÒÏÖÉÄÅ ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎ ÄÉÒÅÃÔÌÙ ÔÏ 035Ó 
ÏÒ ǨÅÅÔ ÏÐÅÒÁÔÏÒÓ ÔÈÒÏÕÇÈ ÎÏÎ-035 .ÅÔ×ÏÒË 
ÓÏÕÒÃÅÓ ɉÅȢÇȢȟ ÐÕÂÌÉÃ ÏÒ ÐÒÉÖÁÔÅ ÉÎÔÅÒÎÅÔ ÓÉÔÅÓɊȢ 
ɏ.!3!ɐ  

surveillance volume  

6ÏÌÕÍÅ ×ÈÉÃÈ ÄÅÓÃÒÉÂÅÓ ÔÈÅ ÅǟÅÃÔÉÖÅ ÌÉÍÉÔÓ 
ɉÅȢÇȢ ÒÁÎÇÅȟ ÅÌÅÖÁÔÉÏÎȟ ÁÚÉÍÕÔÈɊ ÏÆ ÔÈÅ 
ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅ ÓÙÓÔÅÍȢ ɏ)3/ɐ 

swarm 

4×Ï ÏÒ ÍÏÒÅ 5! ×ÈÏÓÅ ÍÏÔÉÏÎ ÉÓ ÍÕÔÕÁÌÌÙ 
ÁÎÄ ÁÕÔÏÍÁÔÉÃÁÌÌÙ ÃÏÏÒÄÉÎÁÔÅÄȟ ×ÈÉÌÅ ÔÈÅ 
ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÃÏÎÔÒÏÌÓ ÁÌÌ ÏÆ ÔÈÅÍ ÔÈÒÏÕÇÈ Á 
ÓÉÎÇÌÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÓÔÁÔÉÏÎȢ ɏ)3/ɐ 

switchover  

/ÐÅÒÁÔÉÏÎ ÔÈÁÔ ÃÏÎÓÉÓÔÓ ÏÆ ÐÅÒÆÏÒÍÉÎÇ ÔÈÅ 
ÔÒÁÎÓÆÅÒ ÃÏÍÍÁÎÄ ÁÎÄ ÃÏÎÔÒÏÌ ÆÒÏÍ ÏÎÅ ÄÁÔÁ 
ÌÉÎË ÃÈÁÎÎÅÌ ÔÏ ÁÎÏÔÈÅÒ ÃÈÁÎÎÅÌ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÓÁÍÅ 
ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÓÔÁÔÉÏÎȢ ɏ)3/ɐ  
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tactical deconfliction  

3ÅÃÏÎÄ-ÌÅÖÅÌ ÃÏÎǨÉÃÔ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ÔÏ 
ÄÅÃÏÎǨÉÃÔ 5!- ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ ÄÕÒÉÎÇ ǨÉÇÈÔ ÔÏ 
ÍÁÉÎÔÁÉÎ ÓÅÐÁÒÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÁÖÏÉÄ ÃÏÌÌÉÓÉÏÎÓȢ 
7ÈÅÒÅÁÓ ÓÔÒÁÔÅÇÉÃ ÄÅÃÏÎǨÉÃÔÉÏÎ ÏÃÃÕÒÓ ÐÒÉÏÒ ÔÏ 
ÄÅÐÁÒÔÕÒÅȟ ÔÁÃÔÉÃÁÌ ÄÅÃÏÎǨÉÃÔÉÏÎ ÏÃÃÕÒÓ ÄÕÒÉÎÇ 
ǨÉÇÈÔȢ ɏ.!3!ɐ 

tail-in hover  

ɏÓÅÅ ÈÏÖÅÒɐ 

terminal area  

4ÈÅ ÉÍÍÅÄÉÁÔÅ ÖÉÃÉÎÉÔÙ ÁÒÏÕÎÄ Á 5!- 
ÁÅÒÏÄÒÏÍÅ ÏÒ ÁÉÒÐÏÒÔ ×ÈÅÒÅ ÄÅÐÁÒÔÕÒÅÓ ÁÎÄ 
ÌÁÎÄÉÎÇÓ ÏÃÃÕÒȢ  

test range  

! ÄÅǢÎÅÄ ÇÅÏÇÒÁÐÈÉÃ ÁÒÅÁ ×ÈÅÒÅ ÒÅÓÅÁÒÃÈ ÁÎÄ 
ÄÅÖÅÌÏÐÍÅÎÔ ÁÒÅ ÃÏÎÄÕÃÔÅÄȢ ɏ&!!ɐ 

tethered unmanned aircraft  

5! ×ÈÉÃÈ ÃÁÎ ÈÁÖÅ ÐÏ×ÅÒ ÁÎÄȾÏÒ ÓÉÇÎÁÌ ÓÕÐÐÌÙ 
ÆÒÏÍ ÔÈÅ ÇÒÏÕÎÄȟ ×ÈÏÓÅ ÒÁÎÇÅ ÏÆ ÍÏÖÅÍÅÎÔ ÉÓ 
ÌÉÍÉÔÅÄ ÂÙ Á ÒÏÐÅȟ ÃÈÁÉÎ ÏÒ ÏÔÈÅÒ ÓÉÍÉÌÁÒ ÄÅÖÉÃÅ 
ÆÁÓÔÅÎÅÄ ÔÏ Á ǢØÅÄ ÏÂÊÅÃÔ ɏ)3/ɐ  

third party  

!Î ÉÎÄÉÖÉÄÕÁÌ ÏÒ ÏÒÇÁÎÉÚÁÔÉÏÎ ÏÔÈÅÒ ÔÈÁÎ ÔÈÅ 
ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÏÆ ÔÈÅ 5!3Ȣ ɏ%!3!ɐ 

thumbing  

$ÒÏÎÅ ǨÉÇÈÔ ÃÏÎÔÒÏÌ ÕÓÉÎÇ ÔÈÕÍÂÓ ÔÏ ÏÐÅÒÁÔÅ 
ÔÈÅ ÓÔÉÃËÓȢ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

tiltrotor  

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÃÏÍÂÉÎÅÓ ÔÈÅ ÖÅÒÔÉÃÁÌ ÌÉÆÔ 
ÃÁÐÁÂÉÌÉÔÙ ÏÆ Á ÈÅÌÉÃÏÐÔÅÒ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÓÐÅÅÄ ÏÆ Á 
ÔÕÒÂÏÐÒÏÐ ÐÌÁÎÅȢ !Ó ÔÈÅ ÎÁÍÅ ÉÍÐÌÉÅÓȟ ÉÔ ÕÓÅÓ 
ÔÉÌÔÁÂÌÅ ɉÒÏÔÁÔÉÎÇɊ ÐÒÏÐÅÌÌÅÒÓȟ ÏÒ ÐÒÏÐÒÏÔÏÒÓȟ ÆÏÒ 
ÌÉÆÔ ÁÎÄ ÐÒÏÐÕÌÓÉÏÎȢ &ÏÒ ÖÅÒÔÉÃÁÌ ǨÉÇÈÔ ÔÈÅ 
ÐÒÏÐÒÏÔÏÒÓ ÁÒÅ ÁÎÇÌÅÄ ÔÏ ÄÉÒÅÃÔ ÔÈÅÉÒ ÔÈÒÕÓÔ 
ÄÏ×Î×ÁÒÄÓȟ ÐÒÏÖÉÄÉÎÇ ÌÉÆÔȢ )Î ÔÈÉÓ ÍÏÄÅ ÏÆ 

ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÔÈÅ ÃÒÁÆÔ ÉÓ ÅÓÓÅÎÔÉÁÌÌÙ ÉÄÅÎÔÉÃÁÌ ÔÏ Á 
ÈÅÌÉÃÏÐÔÅÒȢ !Ó ÔÈÅ ÃÒÁÆÔ ÇÁÉÎÓ ÓÐÅÅÄȟ ÔÈÅ 
ÐÒÏÐÒÏÔÏÒÓ ÁÒÅ ÓÌÏ×ÌÙ ÔÉÌÔÅÄ ÆÏÒ×ÁÒÄȟ ÅÖÅÎÔÕÁÌÌÙ 
ÂÅÃÏÍÉÎÇ ÐÅÒÐÅÎÄÉÃÕÌÁÒ ÔÏ ÔÈÅ ÇÒÏÕÎÄȢ )Î ÔÈÉÓ 
ÍÏÄÅ ÔÈÅ ×ÉÎÇ ÐÒÏÖÉÄÅÓ ÔÈÅ ÌÉÆÔȟ ÁÎÄ ÔÈÅ ×ÉÎÇȭÓ 
ÇÒÅÁÔÅÒ ÅǣÃÉÅÎÃÙ ÈÅÌÐÓ ÔÈÅ ÔÉÌÔÒÏÔÏÒ ÁÃÈÉÅÖÅ ÉÔÓ 
ÈÉÇÈ ÓÐÅÅÄȢ )Î ÔÈÉÓ ÍÏÄÅȟ ÔÈÅ ÃÒÁÆÔ ÉÓ 
ÅÓÓÅÎÔÉÁÌÌÙ Á ÔÕÒÂÏÐÒÏÐ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ 

tip path  

4ÈÅ ÐÁÔÈ ÉÎ ÓÐÁÃÅ ÔÒÁÃÅÄ ÏÕÔ ÂÙ ÔÈÅ ÔÉÐÓ ÏÆ ÔÈÅ 
ÒÏÔÏÒ ÂÌÁÄÅÓȢ  

touchdown and liftoff (TLOF) 

area 

! ÌÏÁÄ-ÂÅÁÒÉÎÇȟ ÇÅÎÅÒÁÌÌÙ ÐÁÖÅÄ ÁÒÅÁȟ ÎÏÒÍÁÌÌÙ 
ÃÅÎÔÅÒÅÄ ÉÎ ÔÈÅ ǢÎÁÌ ÁÐÐÒÏÁÃÈ ÁÎÄ ÔÁËÅÏǟ ÁÒÅÁ 
ɉ&!4/Ɋȟ ÏÎ ×ÈÉÃÈ ÔÈÅ 64/, ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÌÁÎÄÓ 
ÁÎÄȾÏÒ ÔÁËÅÓ ÏǟȢ ɏÓÅÅ ÖÅÒÔÉÐÁÄɐ 

track 

!ÃÔÕÁÌ ǨÉÇÈÔ ÐÁÔÈ ÏÆ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÂÏÖÅ ÇÒÏÕÎÄȢ 

tracking  

4ÈÅ ÁÃÔ ÏÆ ÃÏÎÔÉÎÕÉÎÇ ÉÄÅÎÔÉǢÃÁÔÉÏÎ ÏÆ ÁÎ 5!3 
ÁÎÄ ÆÏÌÌÏ×ÉÎÇ ÏÆ ÉÔÓ ÌÏÃÁÌÉÚÁÔÉÏÎ ÏÖÅÒ Á ÐÅÒÉÏÄ 
ÏÆ ÔÉÍÅȢ ɏ%!3!ɐ 

trailing edge  

ɏÓÅÅ ÌÅÁÄÉÎÇ ÅÄÇÅɐ 

transferring remote pilot  

2ÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ×ÈÏ ÔÒÁÎÓÆÅÒÓ ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÉÌÉÔÙ ÆÏÒ 
ÔÈÅ ÃÏÎÔÉÎÕÁÔÉÏÎ ÏÆ ǨÉÇÈÔȟ ÄÕÒÉÎÇ ÈÁÎÄÏÖÅÒ ÔÏ 
ÔÈÅ ÎÅØÔ 203Ȣ ɏ)3/ɐ 

transforming vehicle  

! ÖÅÈÉÃÌÅ ÔÈÁÔ ÃÁÎ ÄÒÉÖÅ ÏÎ ÔÈÅ ÒÏÁÄ ÁÎÄ ǨÙȟ 
ÅȢÇȢ Á ǨÙÉÎÇ ÃÁÒȢ ɏ%!3!ɐ 
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translational lift  

!ÄÄÉÔÉÏÎÁÌ ÌÉÆÔ ÐÒÏÖÉÄÅÄ ÂÙ ÌÁÔÅÒÁÌ ÍÏÖÅÍÅÎÔ 
ÁÓ ÏÐÐÏÓÅÄ ÔÏ ÈÏÖÅÒÉÎÇȢ 4ÒÁÎÓÌÁÔÉÏÎÁÌ ÌÉÆÔ ÁÌÓÏ 
ÈÅÌÐÓ ÐÒÅÖÅÎÔ ÁÎÄ ÒÅÃÏÖÅÒ ÆÒÏÍ ÖÏÒÔÅØ ÒÉÎÇ 
ÓÔÁÔÅȢ 

tricopter  

!Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÉÔÈ ÔÈÒÅÅ ɉέɊ ÍÁÉÎ ÒÏÔÏÒÓȢ ɏÓÅÅ 
ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

true altitude  

ɏÓÅÅ ÁÌÔÉÔÕÄÅɐ 

unmanned aerial vehicle 

(UAV) 

!Î ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅȟ ÃÏÍÍÏÎÌÙ 
ËÎÏ×Î ÁÓ Á ÄÒÏÎÅ ȟ ÉÓ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÉÔÈÏÕÔ Á 
ÈÕÍÁÎ ÐÉÌÏÔ ÁÂÏÁÒÄȢ )ÔÓ ǨÉÇÈÔ ÉÓ ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÄ 
ÅÉÔÈÅÒ ÁÕÔÏÎÏÍÏÕÓÌÙ ÂÙ ÏÎÂÏÁÒÄ ÃÏÍÐÕÔÅÒÓ ÏÒ 
ÂÙ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÃÏÎÔÒÏÌ ÏÆ Á ÐÉÌÏÔ ÏÎ ÔÈÅ ÇÒÏÕÎÄ 
ÏÒ ÉÎ ÁÎÏÔÈÅÒ ÖÅÈÉÃÌÅȢ 4ÈÅ ÔÙÐÉÃÁÌ ÌÁÕÎÃÈ ÁÎÄ 
ÒÅÃÏÖÅÒÙ ÍÅÔÈÏÄ ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÓ ÂÙ ÔÈÅ 
ÆÕÎÃÔÉÏÎ ÏÆ ÁÎ ÁÕÔÏÍÁÔÉÃ ÓÙÓÔÅÍ ÏÒ ÁÎ ÅØÔÅÒÎÁÌ 
ÏÐÅÒÁÔÏÒ ÏÎ ÔÈÅ ÇÒÏÕÎÄȢ -ÉÌÉÔÁÒÙ ÖÅÒÓÉÏÎÓ ÁÒÅ 
ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÃÏÍÂÁÔ ÁÅÒÉÁÌ ÖÅÈÉÃÌÅÓ ɉ5#!6ÓɊȢ 

unmanned aircraft (UA)  

ΫɊ !Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÏÐÅÒÁÔÅÄ ×ÉÔÈÏÕÔ ÔÈÅ ÐÏÓÓÉÂÉÌÉÔÙ 
ÏÆ ÄÉÒÅÃÔ ÈÕÍÁÎ ÉÎÔÅÒÖÅÎÔÉÏÎ ÆÒÏÍ ×ÉÔÈÉÎ ÏÒ 
ÏÎ ÔÈÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ&!!ȟ !.3)ɐ άɊ !ÉÒÃÒÁÆÔ ×ÈÉÃÈ 
ÉÓ ÄÅÓÉÇÎÅÄ ÔÏ ÂÅ ÏÐÅÒÁÔÅÄ ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÏÒ 
ÁÕÔÏÎÏÍÏÕÓÌÙȢ ɏ)3/ɐ έɊ !Î ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÉÓ 
ÉÎÔÅÎÄÅÄ ÔÏ ÂÅ ÏÐÅÒÁÔÅÄ ×ÉÔÈÏÕÔ Á ÐÉÌÏÔ 
ÏÎÂÏÁÒÄȢ ɏ)#!/ȟ %!3!ɐ 4ÈÅ ÔÅÒÍ ÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ɉ5!Ɋ ÍÁÙ ÒÅÆÅÒ ÔÏ Á ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ ÁÎ ÁÕÔÏÎÏÍÏÕÓ ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ ÏÒ Á ÍÏÄÅÌ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ !Ó ÕÓÅÄ ×ÉÔÈÉÎ ÔÈÅ !.3) 2ÏÁÄÍÁÐȟ 
ÕÎÌÅÓÓ ÏÔÈÅÒ×ÉÓÅ ÓÐÅÃÉǢÅÄȟ 5!ȟ 5!6ȟ ÁÎÄ 5!3 
ÁÒÅ ÓÙÎÏÎÙÍÏÕÓ ×ÉÔÈ ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
ÁÎÄ 20!3ȟ ÒÅÓÐÅÃÔÉÖÅÌÙȢ ɉ!.3)Ɋ 

 

unmanned aircraft observer  

ɏ3ÅÅ ÖÉÓÕÁÌ ÏÂÓÅÒÖÅÒɐ 

unmanned aircraft system 

(UAS) 

ΫɊ !Î ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ ÉÔÓ ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ 
ÅÌÅÍÅÎÔÓ ɉÉÎÃÌÕÄÉÎÇ ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎ ÌÉÎËÓ ÁÎÄ 
ÔÈÅ ÃÏÍÐÏÎÅÎÔÓ ÔÈÁÔ ÃÏÎÔÒÏÌ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔɊ ÔÈÁÔ ÁÒÅ ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÆÏÒ ÔÈÅ ÓÁÆÅ ÁÎÄ 
ÅǣÃÉÅÎÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÎ 
ÔÈÅ ÎÁÔÉÏÎÁÌ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÓÙÓÔÅÍȢ ɏ&!!ȟ !.3)ɐ άɊ 
!ÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ ÉÔÓ ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ ÅÌÅÍÅÎÔÓ ×ÈÉÃÈ ÁÒÅ 
ÏÐÅÒÁÔÅÄ ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÏÒ ÁÕÔÏÎÏÍÏÕÓÌÙȢ ɏ)3/ɐ !Î 
ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÎÄ ÉÔÓ ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ 
ÃÏÍÐÏÎÅÎÔÓȢ ɏ)#!/ɐ ɏÁÌÓÏ ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍɐ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

unmanned aircraft system, 

lightweight  

5ÎÍÁÎÎÅÄ ÓÍÁÌÌ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÁÒÅ ÁÐÐÒÏÖÅÄ ÆÏÒ 
ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÕÎÄÅÒ ÔÈÅ ÁÕÔÈÏÒÉÔÙ ÏÆ Á #!! ɉÆÏÒ 
ÅØÁÍÐÌÅȟ 5!3 ÁÐÐÒÏÖÅÄ ÔÏ ÏÐÅÒÁÔÅ ÂÙ ÔÈÅ &!! 
ÕÎÄÅÒ Ϋή #&2 0ÁÒÔ ΫΪαȟ 5!3 ÁÐÐÒÏÖÅÄ ÔÏ 
ÏÐÅÒÁÔÅ ÂÙ %!3! ÁÓ /ÐÅÎ ÁÎÄ 3ÐÅÃÉǢÃ 
#ÁÔÅÇÏÒÙ 5!ȟ ÁÎÄ 5!3 ÁÐÐÒÏÖÅÄ ÔÏ ÏÐÅÒÁÔÅ ÂÙ 
#!3! ÁÓ 3ÍÁÌÌȟ -ÅÄÉÕÍȟ ÏÒ ,ÁÒÇÅ 20!ȟ ÏÒ 
ÃÏÍÂÉÎÁÔÉÏÎÓ ÔÈÅÒÅÏÆɊȢ ɏ!34-ɐ 

unmanned aircraft system 

traffic management (UTM)  

ΫɊ 7ÈÉÌÅ ÉÎÃÏÒÐÏÒÁÔÉÎÇ ÌÅÓÓÏÎÓ ÌÅÁÒÎÅÄ ÆÒÏÍ 
ÔÈÅ ×ÅÌÌ-ÅÓÔÁÂÌÉÓÈÅÄ !ÉÒ 4ÒÁǣÃ -ÁÎÁÇÅÍÅÎÔ 
ɉ!4-Ɋ ÓÙÓÔÅÍȟ ×ÈÉÃÈ ÇÒÅ× ÆÒÏÍ Á ÍÉÄ-ÁÉÒ 
ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ ÏÖÅÒ ÔÈÅ 'ÒÁÎÄ #ÁÎÙÏÎ ÉÎ ÔÈÅ ÅÁÒÌÙ 
ÄÁÙÓ ÏÆ ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÁÖÉÁÔÉÏÎȟ ÔÈÅ 54- ÓÙÓÔÅÍ 
×ÏÕÌÄ ÅÎÁÂÌÅ ÓÁÆÅ ÁÎÄ ÅǣÃÉÅÎÔ ÌÏ×-ÁÌÔÉÔÕÄÅ 
ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ ÂÙ ÐÒÏÖÉÄÉÎÇ ÓÅÒÖÉÃÅÓ ÓÕÃÈ 
ÁÓ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÄÅÓÉÇÎȟ ÃÏÒÒÉÄÏÒÓȟ ÄÙÎÁÍÉÃ 
ÇÅÏÆÅÎÃÉÎÇȟ ÓÅÖÅÒÅ ×ÅÁÔÈÅÒ ÁÎÄ ×ÉÎÄ 
ÁÖÏÉÄÁÎÃÅȟ ÃÏÎÇÅÓÔÉÏÎ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔȟ ÔÅÒÒÁÉÎ 
ÁÖÏÉÄÁÎÃÅȟ ÒÏÕÔÅ ÐÌÁÎÎÉÎÇ ÁÎÄ ÒÅ-ÒÏÕÔÉÎÇȟ 

Glossary  
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ÓÅÐÁÒÁÔÉÏÎ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔȟ ÓÅÑÕÅÎÃÉÎÇ ÁÎÄ 
ÓÐÁÃÉÎÇȟ ÁÎÄ ÃÏÎÔÉÎÇÅÎÃÙ ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔȢ 
ɏ.!3!ɐ άɊ ! ÓÐÅÃÉǢÃ ÁÓÐÅÃÔ ÏÆ ÁÉÒ ÔÒÁǣÃ 
ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ×ÈÉÃÈ ÍÁÎÁÇÅÓ 5!3 ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ 
ÓÁÆÅÌÙȟ ÅÃÏÎÏÍÉÃÁÌÌÙ ÁÎÄ ÅǣÃÉÅÎÔÌÙ ÔÈÒÏÕÇÈ 
ÔÈÅ ÐÒÏÖÉÓÉÏÎ ÏÆ ÆÁÃÉÌÉÔÉÅÓ ÁÎÄ Á ÓÅÁÍÌÅÓÓ ÓÅÔ ÏÆ 
ÓÅÒÖÉÃÅÓ ÉÎ ÃÏÌÌÁÂÏÒÁÔÉÏÎ ×ÉÔÈ ÁÌÌ ÐÁÒÔÉÅÓ ÁÎÄ 
ÉÎÖÏÌÖÉÎÇ ÁÉÒÂÏÒÎÅ ÁÎÄ ÇÒÏÕÎÄ-ÂÁÓÅÄ 
ÆÕÎÃÔÉÏÎÓȢ 

unmanned aircraft system 

traffic management (UTM) 

system 

! ÓÙÓÔÅÍ ÔÈÁÔ ÐÒÏÖÉÄÅÓ 54- ÔÈÒÏÕÇÈ ÔÈÅ 
ÃÏÌÌÁÂÏÒÁÔÉÖÅ ÉÎÔÅÇÒÁÔÉÏÎ ÏÆ ÈÕÍÁÎÓȟ 
ÉÎÆÏÒÍÁÔÉÏÎȟ ÔÅÃÈÎÏÌÏÇÙȟ ÆÁÃÉÌÉÔÉÅÓ ÁÎÄ ÓÅÒÖÉÃÅÓȟ 
ÓÕÐÐÏÒÔÅÄ ÂÙ ÁÉÒȟ ÇÒÏÕÎÄ ÏÒ ÓÐÁÃÅ-ÂÁÓÅÄ 
ÃÏÍÍÕÎÉÃÁÔÉÏÎÓȟ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ÓÕÒÖÅÉÌÌÁÎÃÅȢ 

unmanned free balloon  

.ÏÎ-ÐÏ×ÅÒ-ÄÒÉÖÅÎȟ ÕÎÍÁÎÎÅÄȟ ÌÉÇÈÔÅÒ-ÔÈÁÎ-ÁÉÒ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÎ ÆÒÅÅ ǨÉÇÈÔȢ ɏ)3/ɐ 

up-link 

$ÉÒÅÃÔ ÏÒ ÉÎÄÉÒÅÃÔ ÄÁÔÁ ÌÉÎË ÔÏ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ)3/ɐ  

urban 

! ÆÕÎÃÔÉÏÎÁÌ ÕÒÂÁÎ ÁÒÅÁ ÃÏÎÓÉÓÔÓ ÏÆ Á ÃÉÔÙ ÁÎÄ 
ÉÔÓ ÃÏÍÍÕÔÉÎÇ ÚÏÎÅȢ &ÕÎÃÔÉÏÎÁÌ ÕÒÂÁÎ ÁÒÅÁÓ 
ÔÈÅÒÅÆÏÒÅ ÃÏÎÓÉÓÔ ÏÆ Á ÄÅÎÓÅÌÙ ÉÎÈÁÂÉÔÅÄ ÃÉÔÙ 
ÁÎÄ Á ÌÅÓÓ ÄÅÎÓÅÌÙ ÐÏÐÕÌÁÔÅÄ ÃÏÍÍÕÔÉÎÇ ÚÏÎÅ 
×ÈÏÓÅ ÌÁÂÏÕÒ ÍÁÒËÅÔ ÉÓ ÈÉÇÈÌÙ ÉÎÔÅÇÒÁÔÅÄ ×ÉÔÈ 
ÔÈÅ ÃÉÔÙȢ ɏ/%#$ɐ 

urban air mobility (UAM)  

ΫɊ ! ÓÁÆÅȟ ÅǣÃÉÅÎÔȟ ÁÃÃÅÓÓÉÂÌÅȟ ÑÕÉÅÔȟ ÁÎÄ ÍÕÌÔÉ-
ÕÓÅ ÁÉÒ ÔÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎ ÓÙÓÔÅÍ ÆÏÒ ÐÁÓÓÅÎÇÅÒ 
ÍÏÂÉÌÉÔÙȟ ÃÁÒÇÏ ÄÅÌÉÖÅÒÙȟ ÁÎÄ ÅÍÅÒÇÅÎÃÙ 
ÍÁÎÁÇÅÍÅÎÔ ×ÉÔÈÉÎ ÏÒ ÔÒÁÖÅÒÓÉÎÇ Á 
ÍÅÔÒÏÐÏÌÉÔÁÎ ÁÒÅÁȢ 5!- ÃÁÎ ÉÎÃÌÕÄÅ ÂÏÔÈ ÏÎ-
ÂÏÁÒÄȾÇÒÏÕÎÄ-ÐÉÌÏÔÅÄ ÁÎÄ ÁÕÔÏÎÏÍÏÕÓ 

ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓȢ 5!- ÃÁÎ ÉÎÃÌÕÄÅ Á ÃÏÍÂÉÎÁÔÉÏÎ ÏÆ  
ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÁÎÄ ÎÏÎ-ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ 
ÓÕÃÈ ÁÓȡ ÂÕÓÉÎÅÓÓ-ÔÏ-ÃÏÎÓÕÍÅÒ ɉ"ά#Ɋ ÓÅÒÖÉÃÅȟ 
ÆÒÁÃÔÉÏÎÁÌ ÁÎÄ ÓÈÁÒÅÄ Ï×ÎÅÒÓÈÉÐ ÍÏÄÅÌÓȟ ÐÅÅÒ-
ÔΪ-ÐÅÅÒ ɉ0ά0Ɋ ÓÅÒÖÉÃÅȟ ÁÎÄ ÐÅÒÓÏÎÁÌÌÙ Ï×ÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ άɊ 5!- ÉÓ ÅÎÖÉÓÉÏÎÅÄ ÁÓ ÏÎ-ÄÅÍÁÎÄ 
ÁÉÒ ÔÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎ ×ÉÔÈÉÎ ÃÏÒÅ ÕÒÂÁÎ ÁÒÅÁÓ ÁÎÄ 
ÒÅÓÉÄÅÎÔÉÁÌ ÓÕÂÕÒÂÁÎ ÄÅÓÔÉÎÁÔÉÏÎÓ ÏÕÔÓÉÄÅ ÃÉÔÙ 
ÃÅÎÔÅÒÓ ÕÓÉÎÇ ÎÅ×ȟ ÅÌÅÃÔÒÉÃ-ÐÏ×ÅÒÅÄȟ ÖÅÒÔÉÃÁÌ 
ÔÁËÅÏǟ ÁÎÄ ÌÁÎÄÉÎÇ ɉÅ64/,Ɋ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ.!4!ɐ 
έɊ /ÕÒ ÖÉÓÉÏÎ ÏÆ 5!- ÉÓ Á ÓÁÆÅȟ ÅǣÃÉÅÎÔȟ 
ÃÏÎÖÅÎÉÅÎÔȟ ÁǟÏÒÄÁÂÌÅȟ ÁÎÄ ÁÃÃÅÓÓÉÂÌÅ ÁÉÒ 
ÔÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎ ÓÙÓÔÅÍ ÆÏÒ ÐÁÓÓÅÎÇÅÒÓ ÁÎÄ ÃÁÒÇÏ 
ÔÈÁÔ ÒÅÖÏÌÕÔÉÏÎÉÚÅÓ ÍÏÂÉÌÉÔÙ ÁÒÏÕÎÄ 
ÍÅÔÒÏÐÏÌÉÔÁÎ ÁÒÅÁÓȢ 4ÈÉÓ ÖÉÓÉÏÎ ÉÎÃÌÕÄÅÓ 
ÅÖÅÒÙÔÈÉÎÇ ÆÒÏÍ ÓÍÁÌÌ ÐÁÃËÁÇÅ ÄÅÌÉÖÅÒÙ ÄÒÏÎÅÓ 
ÔÏ ÐÁÓÓÅÎÇÅÒ-ÃÁÒÒÙÉÎÇ ÁÉÒ ÔÁØÉÓ ÔÈÁÔ ÏÐÅÒÁÔÅ 
ÁÂÏÖÅ ÐÏÐÕÌÁÔÅÄ ÁÒÅÁÓȢ ɏ.!3!ɐ έɊ 5ÒÂÁÎ !ÉÒ 
-ÏÂÉÌÉÔÙ ÉÓ Á ÎÅ× ÁÉÒ ÔÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎ ÓÙÓÔÅÍ ÆÏÒ 
ÐÁÓÓÅÎÇÅÒÓ ÁÎÄ ÃÁÒÇÏ ÉÎ ÁÎÄ ÁÒÏÕÎÄ ÄÅÎÓÅÌÙ 
ÐÏÐÕÌÁÔÅÄ ÁÎÄ ÂÕÉÌÔ-ÕÐ ÅÎÖÉÒÏÎÍÅÎÔÓȟ ÍÁÄÅ 
ÐÏÓÓÉÂÌÅ ÂÙ ÖÅÒÔÉÃÁÌ ÔÁËÅ-Ïǟ ÁÎÄ ÌÁÎÄÉÎÇ 
ÅÌÅÃÔÒÉÃ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ɉ64/,Ɋ ÅÑÕÉÐÐÅÄ ×ÉÔÈ ÎÅ× 
ÔÅÃÈÎÏÌÏÇÉÅÓȟ ÓÕÃÈ ÁÓ ÅÎÈÁÎÃÅÄ ÂÁÔÔÅÒÙ 
ÔÅÃÈÎÏÌÏÇÉÅÓ ÁÎÄ ÅÌÅÃÔÒÉÃ ÐÒÏÐÕÌÓÉÏÎȢ 4ÈÅÓÅ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ×ÉÌÌ ÈÁÖÅ Á ÐÉÌÏÔ ÏÎ ÂÏÁÒÄ ÏÒ ÂÅ 
ÒÅÍÏÔÅÌÙ ÐÉÌÏÔÅÄȢ 5!- ÃÁÎ ÂÅ ÕÎÄÅÒÓÔÏÏÄ ÁÓ Á 
ÓÕÂÓÅÔ ÏÆ !!-ȟ ×ÈÉÃÈ ÃÏÖÅÒÓ ÔÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎ 
ÓÙÓÔÅÍÓ ÔÈÁÔ ÍÏÖÅ ÐÅÏÐÌÅ ÏÒ ÃÁÒÇÏ ÂÙ ÁÉÒ ÉÎ 
ÁÎÄ ÁÒÏÕÎÄ ÕÒÂÁÎ ÅÎÖÉÒÏÎÍÅÎÔÓȢ ɏ%!3!ɐ ɏÓÅÅ 
ÒÕÒÁÌȾÒÅÇÉÏÎÁÌ ÁÉÒ ÍÏÂÉÌÉÔÙɐ 6ÅÒÙ-ÌÏ× ÁÌÔÉÔÕÄÅ 
ÁÉÒÂÏÒÎÅ ÔÒÁǣÃȟ ÁÂÏÖÅ ÐÏÐÕÌÁÔÅÄ ÁÒÅÁÓȟ ÁÔ 
ÓÃÁÌÅȟ ÔÈÁÔ ÉÓ ÓÕÓÔÁÉÎÁÂÌÙ ÉÎÔÅÇÒÁÔÅÄ ×ÉÔÈ 
ÓÕÒÆÁÃÅ ÍÏÂÉÌÉÔÙ ÓÙÓÔÅÍÓȢ ɏ5)#άɐ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

urban air mobility (UAM) 

aerodrome  

! ÓÐÅÃÉǢÃÁÌÌÙ ÄÅǢÎÅÄ ÁÒÅÁ ÔÈÁÔ ÉÓ ÉÎÔÅÎÄÅÄ ÆÏÒ 
ÔÈÅ ÁÒÒÉÖÁÌȟ ÄÅÐÁÒÔÕÒÅȟ ÁÎÄ ÇÒÏÕÎÄ ÍÏÖÅÍÅÎÔ 
ÏÆ 5!- ÁÉÒÃÒÁÆÔȢέΫ"ÅÃÁÕÓÅ ÏÆ ÔÈÅ 64/,Ⱦ
Å64/, ÎÁÔÕÒÅ ÏÆ ÍÁÎÙ 5!- ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ ÍÏÓÔ 
5!- ÁÅÒÏÄÒÏÍÅÓ ÌÏÏË ÍÏÒÅ ÌÉËÅ ÔÏÄÁÙȭÓ 
ÈÅÌÉÐÏÒÔÓ ×ÉÔÈ ÌÁÎÄÉÎÇ ÐÁÄÓ ÁÓ ÏÐÐÏÓÅÄ ÔÏ ÌÏÎÇ 
ÒÕÎ×ÁÙÓȢ ɏ.!3!ɐ 

Glossary  
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urban air mobility (UAM) 

aerodrome operators  

5!- ÁÅÒÏÄÒÏÍÅ ÏÐÅÒÁÔÏÒÓ ÁÒÅ ÅÎÔÉÔÉÅÓ 
ÒÅÓÐÏÎÓÉÂÌÅ ÆÏÒ ÅÎÓÕÒÉÎÇ ÔÈÅ ÓÁÆÅÔÙ ÏÆ 
ÉÎÄÉÖÉÄÕÁÌ 4,/!ȟ ÁÓ ×ÅÌÌ ÁÓ ÁÎÙ ÇÒÏÕÎÄ 
ÓÅÒÖÉÃÅÓ ɉÅÍÂÁÒËÁÔÉÏÎȟ ÄÉÓÅÍÂÁÒËÁÔÉÏÎȟ 
ÍÁÉÎÔÅÎÁÎÃÅȟ ÅÔÃȢɊ ÐÒÏÖÉÄÅÄ ÁÔ Á 5!- 
ÁÅÒÏÄÒÏÍÅȢ 5!- ÁÅÒÏÄÒÏÍÅ ÏÐÅÒÁÔÏÒÓ ÍÁÙ ÂÅ 
ÐÒÉÖÁÔÅ ÏÒ ÐÕÂÌÉÃ ÅÎÔÉÔÉÅÓȢ ɏ.!3!ɐ 

urban air mobility (UAM) 

maturity level (UML)  

! .!3!-ÄÅÖÅÌÏÐÅÄ ÆÒÁÍÅ×ÏÒË ÃÁÔÅÇÏÒÉÚÉÎÇ 
ÁÎÔÉÃÉÐÁÔÅÄ ÅÖÏÌÕÔÉÏÎÁÒÙ ÓÔÁÇÅÓ ÏÆ Á 5!- 
ÔÒÁÎÓÐÏÒÔÁÔÉÏÎ ÓÙÓÔÅÍ ÆÒÏÍ ÔÈÅ ÂÅÇÉÎÎÉÎÇ ÓÔÁÔÅ 
ÔÏ Á ÈÉÇÈÌÙ ÄÅÖÅÌÏÐÅÄ ÓÔÁÔÅ ×ÈÅÒÅ 5!- ÉÓ Á 
ÕÂÉÑÕÉÔÏÕÓ ÃÁÐÁÂÉÌÉÔÙȟ ÓÉÍÉÌÁÒ ÔÏ ÁÕÔÏÍÏÂÉÌÅÓ 
ÔÏÄÁÙȢ 4ÈÉÓ ÆÒÁÍÅ×ÏÒË ÉÎÃÌÕÄÅÓ ÓÉØ ÍÁÔÕÒÉÔÙ 
ÌÅÖÅÌÓȟ ×ÉÔÈ 5-,-Ϋ ÒÅÐÒÅÓÅÎÔÉÎÇ ÔÈÅ ÅÁÒÌÉÅÓÔ 
ÍÁÔÕÒÉÔÙ ÌÅÖÅÌ ÁÎÄ 5-,-ΰ ÒÅÐÒÅÓÅÎÔÉÎÇ ÆÕÌÌ 
ÕÂÉÑÕÉÔÙȢ 4ÈÅ #ÏÎ/ÐÓ ÆÏÃÕÓÅÓ ÏÎ 5-,-ήȟ ÁÎ 
ÉÎÔÅÒÍÅÄÉÁÔÅ ÓÔÁÔÅȟ ×ÈÅÒÅ ÈÕÎÄÒÅÄÓ ÏÆ  
ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÓ ÃÏÕÌÄ ÂÅ ÏÃÃÕÒÒÉÎÇ ÁÔ ÁÎÙ ÇÉÖÅÎ 
ÔÉÍÅ ×ÉÔÈÉÎ Á ÓÉÎÇÌÅ ÍÅÔÒÏÐÏÌÉÔÁÎ ÁÒÅÁȢ ɏ.!3!ɐ 

urban air mobility (UAM) 

operations environment 

(UOE) 

4ÈÅ 5/% ÉÓ Á ǨÅØÉÂÌÅ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÖÏÌÕÍÅ 
ÅÎÃÏÍÐÁÓÓÉÎÇ ÔÈÅ ÁÒÅÁÓ ÏÆ ÈÉÇÈ 5!- ǨÉÇÈÔ 
ÁÃÔÉÖÉÔÙȢ 5/% ÉÓ Á 54--ÉÎÓÐÉÒÅÄ ÃÏÎÓÔÒÕÃÔ ÁÎÄ 
ÉÓ ÎÏÔ Á ÓÅÐÁÒÁÔÅ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÃÌÁÓÓȢ 4ÈÅ 5/% ÉÓ 
ÄÅÌÉÂÅÒÁÔÅÌÙ ÄÅÓÉÇÎÅÄ ÆÏÒ ÅÁÃÈ ÌÏÃÁÌ ÁÒÅÁ ÔÏ 
ÁÃÃÏÍÍÏÄÁÔÅ 5!- ǨÉÇÈÔÓȢ 4ÈÅ 5/% ÍÁÙ 
ÅØÔÅÎÄ ÉÎÔÏ ÐÏÒÔÉÏÎÓ ÏÆ ÁÃÔÉÖÅÌÙ !4#-
ÃÏÎÔÒÏÌÌÅÄ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ɉÉȢÅȢȟ ÔÈÅ #ÌÁÓÓ "ȟ #ȟ ÏÒ $ 
ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÓÕÒÒÏÕÎÄÉÎÇ ÁÎ ÁÉÒÐÏÒÔɊ ÔÏ ÅÎÁÂÌÅ 
5!- ǨÉÇÈÔÓ ÔÏ ÁÃÃÅÓÓ ÔÈÉÓ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ×ÉÔÈÏÕÔ 
ÂÕÒÄÅÎÉÎÇ !4#Ȣ 3ÕÃÈ ÁÃÃÅÓÓ ÍÁÙ ÂÅ ÎÅÃÅÓÓÁÒÙ 
ÆÏÒ 5!- ǨÉÇÈÔÓ ÔÏ ÁÃÃÅÓÓ Á 5!- ÁÅÒÏÄÒÏÍÅ 
ÃÏÌÌÏÃÁÔÅÄ ×ÉÔÈ Á ÃÏÍÍÅÒÃÉÁÌ ÁÉÒÐÏÒÔȢɊ  ɏ.!3!ɐ 

urban canyon  

,ÏÃÁÔÉÏÎÓ ÉÎ ÔÈÅ ÕÒÂÁÎ ÓÅÔÔÉÎÇ ÂÅÔ×ÅÅÎ 
ÂÕÉÌÄÉÎÇÓȟ ÓÕÃÈ ÁÓ ×ÈÅÒÅ Á ÓÔÒÅÅÔ ÉÓ ǨÁÎËÅÄ ÂÙ 
ÔÁÌÌ ÂÕÉÌÄÉÎÇÓȢ 7ÅÁÔÈÅÒ ÉÎ ÕÒÂÁÎ ÃÁÎÙÏÎÓ ÃÁÎ 
ÄÉǟÅÒ ÆÒÏÍ ÔÈÅ ÓÕÒÒÏÕÎÄÉÎÇ ÁÒÅÁÓ ÏÕÔÓÉÄÅȟ 
ÐÁÒÔÉÃÕÌÁÒÌÙ ×ÉÔÈ ÒÅÓÐÅÃÔ ÔÏ ÔÅÍÐÅÒÁÔÕÒÅȟ ×ÉÎÄ 
ÐÁÔÔÅÒÎÓȟ ÁÎÄ ÁÉÒ ÑÕÁÌÉÔÙȢ ɏ.!3!ɐ 

vectored thrust eVTOL  

!Î Å64/, ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÁÔ ÕÓÅÓ ÁÎÙ ÏÆ ÉÔÓ 
ÔÈÒÕÓÔÅÒÓ ÆÏÒ ÌÉÆÔ ÁÎÄ ÃÒÕÉÓÅȢ  

vertical take -off and landing 

(VTOL) 

4ÈÅ ÃÁÐÁÂÉÌÉÔÙ ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÏ ÔÁËÅ Ïǟ ÁÎÄ 
ÌÁÎÄ ÖÅÒÔÉÃÁÌÌÙȟ ÔÒÁÎÓÆÅÒÒÉÎÇ ÔÏ ÏÒ ÆÒÏÍ ÆÏÒ×ÁÒÄ 
ÍÏÔÉÏÎ ÁÔ ÈÅÉÇÈÔÓ ÒÅÑÕÉÒÅÄ ÔÏ ÃÌÅÁÒ 
ÓÕÒÒÏÕÎÄÉÎÇ ÏÂÓÔÁÃÌÅÓȢ 'ÅÎÅÒÁÌÌÙ ÁÐÐÌÉÅÄ ÔÏ 
ÒÏÔÁÒÙ-×ÉÎÇ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÁÌÔÈÏÕÇÈ ÁÌÓÏ ÐÏÓÓÉÂÌÅ ÂÙ 
ÓÏÍÅ ǢØÅÄ-×ÉÎÇ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ 64/, ÉÓ ÁÌÓÏ Á ÎÏÕÎ 
ÆÏÒ ÔÈÉÓ ÔÙÐÅ ÏÆ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɉ34/, ÁÒÅ ÓÈÏÒÔ ÔÁËÅ-
Ïǟ ÁÎÄ ÌÁÎÄÉÎÇ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ #4/, ÁÒÅ 
ÃÏÎÖÅÎÔÉÏÎÁÌ ÔÁËÅ-Ïǟ ÁÎÄ ÌÁÎÄÉÎÇ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢɊ 
ɏÁÌÓÏ ÕÐÒÉÇÈÔ ÌÁÕÎÃÈɐ 

vertideck  

4ÈÅ ÌÁÎÄÉÎÇ ÁÒÅÁ ÏÎ Á ÖÅÓÓÅÌ ÏÒ ÏǟÓÈÏÒÅ 
ÓÔÒÕÃÔÕÒÅ ÏÎ ×ÈÉÃÈ 64/, ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÍÁÙ ÌÁÎÄ 
ÁÎÄ ÔÁËÅ ÏǟȢ  

vertihub  

! ÌÁÒÇÅ-ÓÃÁÌÅ ÕÒÂÁÎ ÁÉÒ ÍÏÂÉÌÉÔÙ ÆÁÃÉÌÉÔÙ 
ÃÏÎÎÅÃÔÉÎÇ ÍÕÌÔÉÐÌÅ ÄÅÓÔÉÎÁÔÉÏÎÓȢ ɏÓÅÅ 
ÖÅÒÔÉÐÏÒÔɐ 

vertipad  

! ÓÍÁÌÌȟ ÄÅÓÉÇÎÁÔÅÄ ÁÒÅÁȟ ÕÓÕÁÌÌÙ ×ÉÔÈ Á 
ÐÒÅÐÁÒÅÄ ÓÕÒÆÁÃÅȟ ÏÎ Á ÖÅÒÔÉÐÏÒÔȟ ÁÉÒÐÏÒÔȟ 
ÌÁÎÄÉÎÇȾÔÁËÅÏǟ ÁÒÅÁȟ ÁÐÒÏÎȾÒÁÍÐȟ ÏÒ 
ÍÏÖÅÍÅÎÔ ÁÒÅÁ ÕÓÅÄ ÆÏÒ ÔÁËÅÏǟȟ ÌÁÎÄÉÎÇȟ ÏÒ 
ÐÁÒËÉÎÇ ÏÆ 64/, ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ )Î ÏÔÈÅÒ ×ÏÒÄÓȟ ÔÈÅ 
ÔÏÕÃÈÄÏ×Î ÁÎÄ ÌÉÆÔÏǟ ÁÒÅÁ ɉ4,/&ɊȢ  
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vertiport  

ΫɊ ! ÇÅÎÅÒÉÃ ÒÅÆÅÒÅÎÃÅ ÔÏ ÔÈÅ ÁÒÅÁ ÏÆ ÌÁÎÄȟ 
×ÁÔÅÒȟ ÏÒ ÓÔÒÕÃÔÕÒÅ ÕÓÅÄȟ ÏÒ ÉÎÔÅÎÄÅÄ ÔÏ ÂÅ 
ÕÓÅÄȟ ÆÏÒ ÔÈÅ ÌÁÎÄÉÎÇ ÁÎÄ ÔÁËÅÏǟ ÏÆ 64/, 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÏÇÅÔÈÅÒ ×ÉÔÈ ÁÓÓÏÃÉÁÔÅÄ ÂÕÉÌÄÉÎÇÓ ÁÎÄ 
ÆÁÃÉÌÉÔÉÅÓȢ ɏ!34-ɐ άɊ )ÎÆÒÁÓÔÒÕÃÔÕÒÅ ÏÒ ÓÙÓÔÅÍ 
×ÉÔÈ ÓÕÐÐÏÒÔÉÎÇ ÓÅÒÖÉÃÅÓ ÁÎÄ ÅÑÕÉÐÍÅÎÔ 
ÉÎÔÅÎÄÅÄ ÆÏÒ ÌÁÎÄÉÎÇȟ ÇÒÏÕÎÄ-ÈÁÎÄÌÉÎÇ ÁÎÄ 
ÔÁËÅ-Ïǟ ÏÆ ÍÁÎÎÅÄ ÏÒ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÖÅÒÔÉÃÁÌ ÔÁËÅ-
Ïǟ ÁÎÄ ÌÁÎÄÉÎÇ ɉ64/,Ɋ ÁÉÒÃÒÁÆÔȢ ɏ)3/ɐ  ɏÁÌÓÏ 
ÓËÙÐÏÒÔɐ ɏÓÅÅ ÖÅÒÔÉÃÁÌ ÔÁËÅ-Ïǟ ÁÎÄ ÌÁÎÄÉÎÇ 
64/,ɐ 

vertistop  

ΫɊ ! ÍÉÎÉÍÁÌÌÙ ÄÅÖÅÌÏÐÅÄ ÓÉÔÅ ÆÏÒ ÂÏÁÒÄÉÎÇ ÁÎÄ 
ÄÉÓÃÈÁÒÇÉÎÇ 5!- ÐÁÓÓÅÎÇÅÒÓ ÏÒ ÃÁÒÇÏȢ ɉ!34-Ɋ 
άɊ ! ÍÕÌÔÉ-ÕÓÅ ÔÏÕÃÈÄÏ×Î ÁÎÄ ÌÉÆÔÏǟ ɉ4,/&Ɋ 
ÓÉÔÅ ÓÕÃÈ ÁÓ Á ÐÁÒËÉÎÇ ÌÏÔȟ ÁÔÈÌÅÔÉÃ ǢÅÌÄȟ ÒÅÓÔ 
ÁÒÅÁ ÁÌÏÎÇ ÔÈÅ ÈÉÇÈ×ÁÙȟ ÁÎÄ ÇÏÌÆ ÃÏÕÒÓÅȢ )Ô ÈÁÓ 
ÎÏ ÓÕÐÐÏÒÔ ÆÁÃÉÌÉÔÉÅÓ ÓÕÃÈ ÁÓ ÆÕÅÌȟ ÈÁÎÇÁÒÉÎÇ ÏÒ 
ÁÔÔÅÎÄÁÎÔÓȢ 

VFR flight 

&ÌÉÇÈÔ ÃÏÎÄÕÃÔÅÄ ÉÎ ÁÃÃÏÒÄÁÎÃÅ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÖÉÓÕÁÌ 
ǨÉÇÈÔ ÒÕÌÅÓ ɉ6&2ɊȢ ɏ)3/ɐ ɏÁÌÓÏ ÃÏÎÔÁÃÔ ǨÉÇÈÔɐ 

visual line of sight (VLOS)  

ΫɊ 4ÈÅ ÁÂÉÌÉÔÙ ÏÆ Á ÐÅÒÓÏÎ ÍÁÎÉÐÕÌÁÔÉÎÇ ÔÈÅ 
ǨÉÇÈÔ ÃÏÎÔÒÏÌÓ ÏÆ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÏÒ Á 
ÖÉÓÕÁÌ ÏÂÓÅÒÖÅÒ ɉÉÆ ÏÎÅ ÉÓ ÕÓÅÄɊ ÔÏ ÓÅÅ ÔÈÅ 
ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÔÈÒÏÕÇÈÏÕÔ ÔÈÅ ÅÎÔÉÒÅ ǨÉÇÈÔ 
×ÉÔÈ ÖÉÓÉÏÎ ÔÈÁÔ ÉÓ ÕÎÁÉÄÅÄ ÂÙ ÁÎÙ ÄÅÖÉÃÅ ÏÔÈÅÒ 
ÔÈÁÎ ÃÏÒÒÅÃÔÉÖÅ ÌÅÎÓÅÓȢ ɏ&!!ɐ άɊ 5ÎÁÉÄÅÄ 
ɉÃÏÒÒÅÃÔÉÖÅ ÌÅÎÓÅÓ ÁÎÄȾÏÒ ÓÕÎÇÌÁÓÓÅÓ ÅØÃÅÐÔÅÄɊ 
ÖÉÓÕÁÌ ÃÏÎÔÁÃÔ ÂÅÔ×ÅÅÎ Á ÐÉÌÏÔ ÉÎ ÃÏÍÍÁÎÄ 
ÁÎÄ ÁÎ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÕǣÃÉÅÎÔ ÔÏ 
ÍÁÉÎÔÁÉÎ ÓÁÆÅ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎÁÌ ÃÏÎÔÒÏÌ ÏÆ ÔÈÅ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ ËÎÏ× ÉÔÓ ÌÏÃÁÔÉÏÎȟ ÁÎÄ ÂÅ ÁÂÌÅ ÔÏ ÓÃÁÎ 
ÔÈÅ ÁÉÒÓÐÁÃÅ ÉÎ ×ÈÉÃÈ ÉÔ ÉÓ ÏÐÅÒÁÔÉÎÇ ÔÏ ÓÅÅ ÁÎÄ 
ÁÖÏÉÄ ÏÔÈÅÒ ÁÉÒ ÔÒÁǣÃ ÏÒ ÏÂÊÅÃÔÓ ÁÌÏÆÔ ÏÒ ÏÎ ÔÈÅ 
ÇÒÏÕÎÄȢ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

visual line -of-sight operation 

[VLOS]  

/ÐÅÒÁÔÉÏÎ ÉÎ ×ÈÉÃÈ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÏÒ 
ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÏÂÓÅÒÖÅÒ ÍÁÉÎÔÁÉÎÓ ÄÉÒÅÃÔ 
ÕÎÁÉÄÅÄ ÖÉÓÕÁÌ ÃÏÎÔÁÃÔ ×ÉÔÈ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ 
ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÓÙÓÔÅÍȢ ɏ)#!/ȟ )3/ɐ ɏ.ÏÔÅȡ &!! 
ÒÅÑÕÉÒÅÓ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÍÁÉÎÔÁÉÎ ÕÎÁÉÄÅÄ 
ÖÉÓÕÁÌ ÃÏÎÔÁÃÔɐ 

visual meteorological 

conditions (VMC)  

-ÅÔÅÏÒÏÌÏÇÉÃÁÌ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓ ÅØÐÒÅÓÓÅÄ ÉÎ ÔÅÒÍÓ 
ÏÆ ÖÉÓÉÂÉÌÉÔÙȟ ÄÉÓÔÁÎÃÅ ÆÒÏÍ ÃÌÏÕÄȟ ÁÎÄ ÃÅÉÌÉÎÇȟ 
ÅÑÕÁÌ ÔÏ ÏÒ ÂÅÔÔÅÒ ÔÈÁÎ ÓÐÅÃÉǢÅÄ ÍÉÎÉÍÁȢ 
ɏ)#!/ɐ 

visual observer (VO)  

ΫɊ ! ÐÅÒÓÏÎ ÁÃÔÉÎÇ ÁÓ Á ǨÉÇÈÔ ÃÒÅ× ÍÅÍÂÅÒ ×ÈÏ 
ÁÓÓÉÓÔÓ ÔÈÅ ÓÍÁÌÌ 5! ÒÅÍÏÔÅ 0)# ÁÎÄ ÔÈÅ 
ÐÅÒÓÏÎ ÍÁÎÉÐÕÌÁÔÉÎÇ ÔÈÅ ÃÏÎÔÒÏÌÓ ÔÏ ÓÅÅ ÁÎÄ 
ÁÖÏÉÄ ÏÔÈÅÒ ÁÉÒ ÔÒÁǣÃ ÏÒ ÏÂÊÅÃÔÓ ÁÌÏÆÔ ÏÒ ÏÎ ÔÈÅ 
ÇÒÏÕÎÄȢ ɏ&!!ɐ άɊ ! ÔÒÁÉÎÅÄ ÁÎÄ ÃÏÍÐÅÔÅÎÔ 
ÐÅÒÓÏÎ ÄÅÓÉÇÎÁÔÅÄ ÂÙ ÔÈÅ ÏÐÅÒÁÔÏÒ ×ÈÏȟ ÂÙ 
ÖÉÓÕÁÌ ÏÂÓÅÒÖÁÔÉÏÎ ÏÆ ÔÈÅ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔȟ 
ÁÓÓÉÓÔÓ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÉÎ ÔÈÅ ÓÁÆÅ ÃÏÎÄÕÃÔ ÏÆ 
ÔÈÅ ǨÉÇÈÔȢ ɏ)#!/ ÕÎÍÁÎÎÅÄ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÏÂÓÅÒÖÅÒɐ 
ɏÓÅÅ 20! ÏÂÓÅÒÖÅÒ ÁÎÄ ÓÐÏÔÔÅÒɐ 

vortex ring state (VRS)  

!ÉÒ ÖÏÒÔÉÃÅÓ ÃÁÎ ÆÏÒÍ ÁÒÏÕÎÄ ÔÈÅ ÍÁÉÎ ÒÏÔÏÒ ÏÆ 
Á ÈÅÌÉÃÏÐÔÅÒȟ ÃÁÕÓÉÎÇ Á ÄÁÎÇÅÒÏÕÓ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎ 
ËÎÏ×Î ÁÓ ÖÏÒÔÅØ ÒÉÎÇ ÓÔÁÔÅ ɉ623Ɋ ÏÒ ȰÓÅÔÔÌÉÎÇ 
×ÉÔÈ ÐÏ×ÅÒȱȢ )Î ÔÈÉÓ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎȟ ÁÉÒ ÔÈÁÔ ÍÏÖÅÓ 
ÄÏ×Î ÔÈÒÏÕÇÈ ÔÈÅ ÒÏÔÏÒ ÔÕÒÎÓ ÏÕÔ×ÁÒÄȟ ÔÈÅÎ 
ÕÐȟ ÉÎ×ÁÒÄȟ ÁÎÄ ÔÈÅÎ ÄÏ×Î ÔÈÒÏÕÇÈ ÔÈÅ ÒÏÔÏÒ 
ÁÇÁÉÎȢ 4ÈÉÓ ÒÅ-ÃÉÒÃÕÌÁÔÉÏÎ ÏÆ ǨÏ× ÃÁÎ ÎÅÇÁÔÅ 
ÍÕÃÈ ÏÆ ÔÈÅ ÌÉÆÔÉÎÇ ÆÏÒÃÅ ÁÎÄ ÃÁÕÓÅ Á 
ÃÁÔÁÓÔÒÏÐÈÉÃ ÌÏÓÓ ÏÆ ÁÌÔÉÔÕÄÅȢ !ÐÐÌÙÉÎÇ ÍÏÒÅ 
ÐÏ×ÅÒ ɉÉÎÃÒÅÁÓÉÎÇ ÃÏÌÌÅÃÔÉÖÅ ÐÉÔÃÈɊ ÓÅÒÖÅÓ ÔÏ 
ÆÕÒÔÈÅÒ ÁÃÃÅÌÅÒÁÔÅ ÔÈÅ ÄÏ×Î×ÁÓÈ ÔÈÒÏÕÇÈ 
×ÈÉÃÈ ÔÈÅ ÍÁÉÎ-ÒÏÔÏÒ ÉÓ ÄÅÓÃÅÎÄÉÎÇȟ 
ÅØÁÃÅÒÂÁÔÉÎÇ ÔÈÅ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎȢ ɏÁÌÓÏ ÓÅÔÔÌÉÎÇ ×ÉÔÈ 
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ÐÏ×ÅÒȟ ÒÅÃÉÒÃÕÌÁÔÉÏÎ ÁÎÄ ×ÏÂÂÌÅ ÏÆ ÄÅÁÔÈɐ ɏÓÅÅ 
ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

wake 

! ÔÒÁÃË ÏÒ ÔÕÒÂÕÌÅÎÔ ÐÏÒÔÉÏÎ ÌÅÆÔ ÉÍÍÅÄÉÁÔÅÌÙ 
ÁÆÔÅÒ ÔÈÅ ÐÁÓÓÁÇÅ ÏÆ ÁÎ ÏÂÊÅÃÔ ÔÈÒÕ ×ÁÔÅÒ ÏÒ ÁÉÒȟ 
ÓÕÃÈ ÁÓ ÔÈÅ ×ÁËÅ ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÐÌÁÎÅ ǨÙÉÎÇ ÔÈÒÏÕÇÈ 
ÔÈÅ ÁÉÒȟ ÏÒ ×ÁËÅ ÌÅÆÔ ÉÎ ÔÈÅ ×ÁÔÅÒ ÂÙ Á ÓÅÁÐÌÁÎÅ 
ÏÒ ÂÏÁÔȢ ɏ"ÁÕÇÈÍÁÎȭÓɐ ɏÓÅÅ ÐÒÏÐÅÌÌÅÒ ×ÁÓÈȟ 
ÓÌÉÐÓÔÒÅÁÍɐ 

warning  

! ÇÅÏ-ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎ ÆÕÎÃÔÉÏÎ ÂÕÉÌÔ ÉÎÔÏ Á 5!3 ÔÈÁÔ 
ÁÌÅÒÔÓ ÔÈÅ ÒÅÍÏÔÅ ÐÉÌÏÔ ÁÂÏÕÔ ÔÈÅ 
ÃÏÒÒÅÓÐÏÎÄÉÎÇ ÇÅÏ-ÌÉÍÉÔÁÔÉÏÎȢ  

waypoint (WP)  

! ÓÐÅÃÉǢÅÄ ÇÅÏÇÒÁÐÈÉÃÁÌ ÌÏÃÁÔÉÏÎ ÕÓÅÄ ÔÏ 
ÄÅǢÎÅ ÁÎ ÁÒÅÁ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎ ÒÏÕÔÅ ÏÒ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ 
ÐÁÔÈ ÏÆ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÅÍÐÌÏÙÉÎÇ ÁÒÅÁ ÎÁÖÉÇÁÔÉÏÎȢ 
ɏÓÅÅ ǨÉÇÈÔ ÍÏÄÅÓɐ 

weather minimums  

#ÅÉÌÉÎÇȟ ÖÉÓÉÂÉÌÉÔÙ ÁÎÄ ÏÔÈÅÒ ÍÉÎÉÍÕÍÓ 
ÐÒÏÖÉÄÅÄ ÆÏÒ ÓÐÅÃÉǢÅÄ ÔÙÐÅÓ ÏÆ ǨÉÇÈÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎȟ 
ÁÎÄ ÂÅÌÏ× ×ÈÉÃÈ ǨÉÇÈÔ ÏÐÅÒÁÔÉÏÎ ÉÓ ÎÏÔ 
ÐÅÒÍÉÔÔÅÄȢ ɏÓÅÅ ×ÅÁÔÈÅÒÅÄ ÏÕÔ ÉÎ 3ÌÁÎÇɐ 

wildlife strike  

! ÃÏÌÌÉÓÉÏÎ ÂÅÔ×ÅÅÎ ÁÎ ÁÎÉÍÁÌ ÁÎÄ ÁÎ ÁÉÒÃÒÁÆÔ 
×ÈÉÃÈ ÉÓ ÉÎ ǨÉÇÈÔ ÏÒ ÏÎ Á ÔÁËÅ Ïǟ ÏÒ ÌÁÎÄÉÎÇȢ  
ɏÓÅÅ ÓÎÁÒÇÅ ÉÎ 3ÌÁÎÇɐ ɏÓÅÅ "ÉÒÄ 3ÔÒÉËÅ !ÖÏÉÄÁÎÃÅ 
ÉÎ ÇÒÁÐÈÉÃÓɐ 

X8 

-ÕÌÔÉÃÏÐÔÅÒ ×ÉÔÈ ÅÉÇÈÔ ɉβɊ ÍÏÔÏÒÓ ÁÎÄ ÓÈÁÐÅÄ 
ÉÎ ÁÎ Ȱ8ȱ ×ÉÔÈ ÆÏÕÒ ɉήɊ ÍÏÔÏÒÓ ÏÎ ÔÏÐ ÁÎÄ ÆÏÕÒ 
ɉήɊ ÍÏÔÏÒÓ ÏÎ ÂÏÔÔÏÍȢ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

Y6 

-ÕÌÔÉÃÏÐÔÅÒ ×ÉÔÈ ÓÉØ ɉΰɊ ÍÏÔÏÒÓ ÁÎÄ ÓÈÁÐÅÄ ÉÎ 
Á Ȱ9ȱ ×ÉÔÈ ÔÈÒÅÅ ɉέɊ ÍÏÔÏÒÓ ÏÎ ÔÏÐ ÁÎÄ ÔÈÒÅÅ ɉέɊ 
ÍÏÔÏÒÓ ÏÎ ÂÏÔÔÏÍȢ ɏÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

yaw 

ɏÓÅÅ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÐÒÉÎÃÉÐÌÅ ÁØÅÓȟ ÓÅÅ ÇÒÁÐÈÉÃɐ 

zone 

!ÉÒÓÐÁÃÅ ÏÆ ÄÅǢÎÅÄ ÄÉÍÅÎÓÉÏÎÓȟ ÁÂÏÖÅ ÔÈÅ ÌÁÎÄ 
ÁÒÅÁÓ ÏÒ ÔÅÒÒÉÔÏÒÉÁÌ ×ÁÔÅÒÓ ÏÆ Á 3ÔÁÔÅȟ ×ÉÔÈÉÎ 
×ÈÉÃÈ ÔÈÅ ǨÉÇÈÔ ÏÆ ÁÉÒÃÒÁÆÔ ÉÓ ÒÅÓÔÒÉÃÔÅÄ ÉÎ 
ÁÃÃÏÒÄÁÎÃÅ ×ÉÔÈ ÃÅÒÔÁÉÎ ÓÐÅÃÉǢÅÄ ÃÏÎÄÉÔÉÏÎÓȢ 
ɏ%!3!ɐ  ɏÁÌÓÏ ÁÒÅÁɐ 
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